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O\ Anahtar Kelime Arama

Bir konu bulmak i¢in "pil" ve "kurulum" gibi anahtar kelimelerle arama yapin. Bu belgeyi okumak i¢in Adobe
Acrobat Reader kullaniyorsaniz arama yapmaya baslamak i¢in Windows'ta Ctrl+F tuslarina veya Mac'te
Command+F tuslarina basin.

'{Ij) Bir Konuya Gitme

Icindekiler boliimiinden konularin tam listesine bakin. flerlemek istediginiz boliim icin konu adma tiklaymiz.

="Bu Belgeyi Yazdirma

Bu belge, yiiksek ¢oziiniirliiklii yazdirmay: desteklemektedir.

Bu Kilavuzun Kullanim
Semboller

@ Uyan A Onemli .:Q:. Ig))rlllgrlﬁgr ve O3 Kaynakca

Ucus Oncesinde

Asagidaki materyaller, kullanicilarmn M300 RTK'yi tam olarak kullanmalarmma yardimer olmak igin
hazirlanmistir.

1. Kutu Igerigi

2. Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallart
3. Hizli Baslangi¢ Kilavuzu

4. Akilli Ugus Pili Giivenlik Kurallari

5. Kullanim Kilavuzu

Ugustan dnce tiim egitim videolarini izlemeniz ve Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallarin1 okumaniz nerilir.
Daha sonra Hizli Baglangi¢ Kilavuzunu kullanarak ilk ugusunuza hazirlanin. Daha ayrintili bilgi i¢in bu kilavuza
bakin.

DJI Pilot Uygulamasinin indirilmesi

EI@EI
L] _w—:
Uzaktan kumandaya bagli bir mobil cihaz kullaniliyorsa DJI Pilot uygulamasi gereklidir. %
Uygulamay1 indirmek icin kare kodu taraymn ya da https://rn.dji.net/djipilot_enterprise adresini [m =
ziyaret edin. DJI Pilot, Android 5.0 veya {istiinii destekler.

* Daha fazla giivenlik i¢in DJI Pilot ve DJI hava araci ile uyumlu tiim uygulamalar dahil olmak {izere ugus
sirasinda uygulamaya bagli olunmadiginda veya uygulamada oturum agilmadiginda ugus, 30 m yiikseklik ve 50
m menzil ile sinirlandirilir.

Matrice i¢in DJI Assistant 2'nin Indirilmesi

Kullanmadan 6nce Matrice igin ASSISTANT™ 2'yi indirin ve kurun.
https://www.dji.com/matrice-300/downloads

Bu iriiniin ¢alisma sicakligi -20 ° ila 50 °C'dir. Daha yiiksek ¢evresel degiskenlige dayanmak i¢in
gereken askeri sinif uygulamalarini (-55 © ila 125 °C) karsilamaz. Uriinii uygun sekilde ve yalnizca s6z
konusu sinifin ¢alisma sicakligi araligi gereksinimlerini karsiladigi uygulamalar i¢in ¢alistirin.

© 2020 DJI Tum Haklar1 Saklidir
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Uriin Profili

Bu béliimde Matrice 300 RTK'nin 6zelliklerini agiklanmaktadir, hava aracinin nasil monte edilecegi gosterilir ve bilesen agiklamalart ile
birlikte hava araci ve uzaktan kumanda semalar1 bulunur.



Uriin Profili
Giris

MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK); gelismis bir ugus kontrolorii sistemi, 6 Yonli Algilama ve
Konumlandirma sistemi ve FPV kamera ile gii¢lii bir endiistriyel dron platformudur. Giivenilirligi ve glivenligi
artirmak i¢in, dronun {istiine monte edilebilen ek bir engel algilama bileseni olan CSM Radar't da destekler. 6
yonlii algilama ve konumlandirma*, AI nokta kontrolii*, Akilli Takip*, Nokta Tespiti*, Konum Paylagimi,
Birincil Ugus Ekrani ve daha fazlasini igeren bir¢ok gelismis ucus islevine sahiptir. Yerlesik AirSense, giivenligi
saglamak icin ¢evredeki hava sahasinda bulunan yakindaki hava araglarindan haberdar olmanizi saglar.

Govde tasarimi, kiiresel IEC 60529 standardina uygun olarak P45 Giris Korumasi saglar. Hizli agilan inig
takimlar1 ve monte edilmis katlanir kollarla birlikte mekanik tasarim, tasimayi, depolamayi ve ugusa
hazirlanmay1 kolaylastirir. Hava aracinin hem {istiindeki hem de altindaki emniyet fener 1siklari, hava aracinin
gece veya diisiik 151k kosullarinda fark edilmesine olanak saglar. Yardimci isiklar, goriis konumlandirma
sisteminin geceleyin veya diisiik 1gik kosullarinda daha iyi performans elde etmesine yardimci olarak hava
aracinin kalkigin, inisini ve ugus giivenligini iyilestirir.

M300 RTK, farkli senaryolarin ihtiyaglarini karsilamak i¢in ii¢ adede kadar ayr1 gimbale destek olabilen goklu
gimbal sistemini destekleyen DJI'nin birgok DGC2.0 konnektorlii gimbal ile uyumludur.**

Matrice 300 RTK, daha genis uygulamalar i¢in birkag ek port ile donatilmistir. Konumlandirma i¢in daha dogru
yon verisi saglayan yerlesik bir RTK modiiliine sahiptir.** Cift pil ile birlikte gelismis bir gli¢ yonetimi sistemi,
gii¢ beslemesini saglar ve ugus giivenligini artirir. Yiikk olmadan M300 RTK, 55 dakikaya kadar ugus siiresine
sahiptir.***

* H20 serisi gimbal ve kamera ile kullanilmalidir.

** Gortis ve Kizilotesi Algilama Sistemleri gevresel kosullardan etkilenir. Daha fazlasim 6grenmek igin
Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallarini okuyun. Gimballer, resmi DJI web sitesinden ayri olarak satin
alinabilir. Ek portlar, yukari gimballer ve asagi gimballer hakkinda daha fazla ayrinti i¢in litfen kullanim
kilavuzuna bakimiz.

**% Maksimum ugus siliresinin ideal ugus kosullarinda oSlglildiiglinii unutmayiniz. Gergek ugus siiresi
bulundugunuz ortama gore degisebilir.

One Cikan Ozellikler

Ugus kumandasi, giivenli ve giivenilir bir ugus deneyimi saglar. Bir ugus kaydedici, her ugusun kritik verilerini
saklar. Cift IMU'lar ve barometreler ilave artiklik saglar. Hava araci, son derece diisiik irtifada ve kapali
ortamlarda havada asili kalabilir ve ugabilir ve 6 yonlii engel algilama ve goriis konumlandirma fonksiyonlari
saglar.

Yerlesik AirSense, giivenligi saglamak i¢in ¢evredeki hava sahasinda bulunan yakindaki hava araglarindan
haberdar olmaniz1 saglar. Hava aracinin hem {istiindeki hem de altindaki emniyet fener 1giklari, hava aracinin
gece veya diisiik 151k kosullarinda fark edilmesine olanak saglar. Yardimci i1siklar, goriis konumlandirma
sisteminin geceleyin veya diisiik 1gik kosullarinda daha iyi performans elde etmesine yardimeci olarak hava
aracinin kalkigini, inigini ve ucus giivenligini iyilestirir. Govde tasarimi, hava aracina kiiresel IEC 60529
standardina uygun olarak 1P45 Girig Korumasi saglar.

Yeni bir yazilim ve donanim platformu tasarimiyla desteklenen M300 RTK, birgok akilli 6zellige sahiptir. H20
serisi ile M300 RTK, Demo Ugus i¢in ucus sirasinda fotograf ¢cekmek, Ugus Gorevi olarak kaydetmek i¢in Al
Nokta kontroliinii destekler ve her Ugus Gorevi gerceklestirildiginde hava araci, otomatik olarak ayni konumda
fotograf ¢ekebilir. Nokta Tespiti, kullanicilarin sabit nesneleri isaretlemesini ve ger¢cek zamanli olarak konum
paylagsmasini saglar. Akilli Takip, nesneleri bagimsiz olarak tanimlamak ve hareketleri olanlari takip etmek i¢in
kullanilir.



Nesne ortalanir ve dogru boyuttadir ve otomatik yakinlastirma sayesinde konumunu ger¢ek zamanli olarak
paylasir. Yeni bir Birincil Ugus Ekrani, kullanicinin ugus giivenligini ve verimliligini saglamay1 amaglayan FPV
goriiniimiinde gerekli ugus durumunu net ve gorsel olarak sunar.

DJI Akilli Kumanda Enterprise (bundan boyle "Akilli Kontrolor" olarak anilacaktir), bu teknolojiyi destekleyen
hava araglarini kontrol edebilen ve hava aracinin kamerasindan canli HD goriintiisii saglayan OCUSYNC™
Enterprise teknolojisine sahiptir. Goriintii verilerini 9,32 mil (15 km) mesafeye kadar iletebilir ve bir dizi hava
aract ve gimbal kontrollerinin yani sira baz1 6zellestirilebilir diigmelerle birlikte gelir. Yerlesik 5.5 in¢ yiiksek
parlakliga sahip 1000 cd/m? ekran, Bluetooth ve GNSS gibi goklu islevleri ile Android sistemi olan 1920x1080
piksel ¢oziiniirliige sahiptir. Wi-Fi baglantisin1 desteklemenin yani sira, daha esnek kullanim igin diger mobil
cihazlarla da uyumludur. HD gériintiiler ve video ¢ikist icin bir HDMI baglant1 noktas1 meveuttur. fletim sistemi,
sinyal girisimine meyilli ortamlarda daha giivenilir bir baglant1 saglamak i¢in 2,4 GHz ve 5,8 GHz'yi destekler.
AES-256 sifrelemesi, veri iletiminizi giivende tutarak kritik bilgilerinizin giivende oldugundan emin
olabilirsiniz.*

TimeSync sistemi; ugus kumandasini, kamerayi, GNSS modiiliinii, Payload SDK veya Onboard SDK araciligiyla
yerlesik aksesuarlar1 mikrosaniye diizeyinde siirekli olarak uyumlandirir. Zaman hassasiyeti konusunda SDK
gelistiricilerinin gereksinimlerini karsilar.

Cift pil ile birlikte gelismis bir gii¢ yonetimi sistemi, gii¢ beslemesini saglar ve ugus giivenligini artirir. Yiik
olmadan hava araci, 55 dakikaya kadar ugus siiresine sahiptir. Piller, hava aracini giicii kesmeden degistirilebilir
ve kesintisiz, siirekli operasyonlar saglar.

Kamera birimi, goriintii islemcisinden bagimsizdir ve bdylece uygulamanizin her biri i¢in mitkkemmel gimbal ve
kamera sistemini ZENMUSE™ XT2 / XT S** / Z30 / H20 ve H20T dahil) se¢me esnekligine sahipsiniz. Bu,
hangi kameray1 segerseniz segin onu destekleyen ayni gii¢lii islemeye sahip oldugunuz anlamma gelir. M300
RTK, coklu yiik konfigiirasyonlarina izin verir. Bir yukar1 gimbal, tekli asag1 gimbal, ¢ifte asagi gimbal veya
yukari gimbal + asag1 gimbali destekler. Uygulamalarini genisletmek icin birgok ek port ile donatilmustir.

Hava araci, konumlandirma i¢in daha dogru yon verisi saglayan yerlesik bir RTK modiiliine sahiptir. DJI D-RTK
2 Yiiksek Hassasiyetli GNSS Mobil Istasyon ile kullanildiginda daha dogru konumlandirma verileri elde
edilebilir.

* Akilli Kumanda, maksimum iletim mesafesine (FCC), yaklasik 400 fit (120 metre) irtifada elektromanyetik
parazit olmayan engelsiz bir alanda ulasabilir. Ger¢gek maksimum iletim mesafesi, ¢alisma ortamindaki parazit
nedeniyle yukarida belirtilen mesafeden daha az olabilir ve gercek deger, parazitin giicline gore dalgalanacaktir.
Yerel yonetmeliklere uymak igin bazi iilkelerde ve bdlgelerde 5,8 GHz frekansi kullanilabilir degildir.

** Zenmuse XT S yalnizca belirli iilkelerde ve bdlgelerde mevcuttur.



Hava Aracinin Hazirlanmasi

Inis Takimlariin Kurulmasi

Hava Aracinin Ag¢ilmast

Iki pervane tutucusunu ¢ikarin.




Gimbal ve Kameranin Monte Edilmesi

(2 3

a

Kapagi ¢ikarmak i¢in ~ Beyaz ve kirmizi Gimbal kilidini kilitli
Gimbal Ayirma noktalar1 ayn1 hizaya konuma gevirin.
diigmesine basin. getirin ve gimbali takin.

ﬁ » Kurulumdan sonra gimbal kilidinin yerine kilitlendiginden emin olun.
* Gimbal ve kameray1 ¢ikarmak i¢in gimbal kilidi dondiiriirken Gimbal Ayirma diigmesine
bastiginizdan emin olun. Bir sonraki kurulum igin gimbali ¢ikarirken gimbal kilidi tamamen
dondiiriilmelidir.

Akilli Ucus Pillerinin Takilmasi / Pil Seviyesinin Kontrol Edilmesi
Bir gift pil yerlestirin.

Pil seviyesini kontrol etmek i¢in pil seviyesi diigmesine bir kez basin.

Hava Aracinin A¢ilmasi

Agma / kapama: Hava aracindaki gii¢ diigmesine basin, 3 saniye iginde tekrar basin
ve gii¢ gostergesi sabit olarak yanarken hava aracin1 agmak/kapatmak i¢in basili
tutun.

Baglanti: Hava araci ile Akilli Kumandayi birbirine baglamak i¢in hava aracinin giic
diigmesini en az bes saniye basili tutun. Baglanti sirasinda gii¢ gostergesi yanip
sonecektir.

/N * Ugus sirasinda 6ngoriilemeyen sartlardan dolay1 yalmzca bir pil varsa hemen hava aracini indirin ve
pilleri miimkiin olan en kisa siirede degistirin.
* PSDK ve OSDK portlarinda yerlesik sicaklik sensorleri bulunur. Cok yiiksek yiik giicii nedeniyle cihaz
sicaklig1 ¢ok yiiksekse hava araci, koruma igin otomatik olarak yiikii kapatacaktir.
* Birlikte verilen pilleri kullandiginizdan emin olun. Bagka tipte pil KULLANMAYIN.




Hava Araci Semasi
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Ustten goriiniim

. FPV Kamera

. Ileri Kiz1ltesi Algilama Sistemi

. Ileri Goriis Sistemi

. DJI Gimbal Konnektorii v2.0 (DGC2.0)
. Gimbal Ayirma Diigmesi

. Cergeve Kollar1

. Motorlar

. Pervaneler

. ESC LED'leri

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

fletim Antenleri

Inis Takimlar

Hava Filtresi

Sol ve Sag Kizilotesi Algilama Sistemi
Sol ve Sag Goriis Sistemi

Akilli Ugus Pilleri

Pil Seviye Gostergeleri

Pil Seviyesi Diigmesi

D-RTK Antenleri

Alttan goriiniim

19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.
35.

Arkadan goriinim

Hava Araci Durum Gostergeleri
Yukar1 Fener Is181

Giig Diigmesi / Gostergesi

Yukar1 Kizilotesi Algilama Sistemi
Ust Yardimei Isik

Yukari Goriis Sistemi

Yardimci Port

OSDK portu

PSDK Portu*

Asagi Kizilotesi Algilama Sistemi
Asag1 Goriis Sistemi

Alt Yardimer Igik

Asag1 Fener Is181

Geri Kizilotesi Algilama Sistemi
Geri Goriis Sistemi

Pil Kilidi

Gimbal ve Kamera

* Hava aracinin altindaki iki PSDK portu ayni zamanda 1. gimbal portu ve 2. gimbal portu olarak da hizmet
vermektedir. Liitfen tekli agag1 gimbalin, 1. gimbal portuna baglanmasi gerektigini unutmayin.



Uzaktan Kumandanin Semasi

1. Antenler

2. Geri Diigmesi / Fonksiyon Diigmesi

Onceki sayfaya donmek icin bir kez basin ve ana
sayfaya donmek i¢in iki kez basin. Diigme
kombinasyonlarini kullanma kilavuzunu gérmek igin
basili tutun. Daha fazla bilgi i¢in Diigme
Kombinasyonlar1 boliimiine bakiniz.

3. Kumanda Cubuklari

4. Cubuk Kapaklari

5. RTH Diigmesi

6. Ucus Duraklatma Diigmesi

7. Ugus Modu Anahtari

8. Baglant1 Par¢as1 Konumu (altinda yerlesik GPS
modiilii ile)

9. Durum LED'i

10. Pil Seviyesi LED'leri

11. 5D Diigmesi

Varsayilan yapilandirma asagida siralanmistir.

Sol: Pozlama degerini azaltma

Sag: Pozlama degerini arttirma

Bu islevi etkinlestirmek i¢in Ayarlar > Kumanda
Cubugu Gezinim boliimiine gidin.

12. Gii¢ Diigmesi

13. Onay Diigmesi

14. Dokunmatik Ekran

15. Sarj Portu (USB-C)

16. Kordon Kancalar1

17. Tutamak

18. Gimbal Adimi1 Kontrol Kadrant

19. Kayit Diigmesi

20. HDMI Portu

21. microSD Kart Yuvasi

22. USB-A Portu

Harici cihazlar1 baglamak i¢in kullanin veya donanim
yazilim1 giincellemesi i¢in bilgisayariniza baglayin.
23. Odak / Deklangor Diigmesi

Fonksiyonlar, DJI Pilot'ta ayarlanabilir. Yukart: Kamera Odaklanmak i¢in yarim, fotograf ¢cekmek i¢in tam

yakinlastirma Asagi: Kamera uzaklastirma

basin.



24
25
26
27
28
29
30
31
32

. Gimbal Cevirme Kontrol Kadrani
. Havalandirma Deligi

. Cubuklar1 Muhafaza Yuvasi

. Yedek Cubuklar

. C2 Ogzellestirilebilir Diigmesi

. C1 Ogzellestirilebilir Diigmesi

. WB37 Akill1 Pil

. Pil Cikarma Diigmesi

. Program Kilidi Bélmesi Kapagi



Hava Arac

Bu bolimde Ugus Kumandasi, Goriis Sistemi ve Akilli Ugus Pilinin 6zellikleri agiklanmaktadir.




Hava Araa
Profil

M300 RTK hava aracinda bir ugus kumandasi, bir iletigim sistemi, goriis sistemleri, bir tahrik sistemi ve bir
Akilli Ugus Pili bulunur. Bu boliimde bu bilesenlerin fonksiyonlari agiklanmaktadir.

Ugus Modu

Hava araci i¢in asagidaki ugus modlart mevcuttur:

P modu (Konumlandirma):

P modu en iyi GNSS sinyali gii¢lii oldugunda calisir. Hava araci, kendisini konumlandirmak, kendisini otomatik
olarak dengelemek ve engeller arasinda gezinmek i¢in GNSS modiiliinii ve Goriis Sistemlerini kullanir. Engel
algilama etkinlestirildiginde ve aydinlatma kosullar1 yeterli oldugunda maksimum ugus durumu agis1 25° olur.
GNSS sinyali zayif oldugunda ve aydinlatma kosullar1 Goriis Sistemleri i¢in ¢ok karanlik oldugunda hava araci,
irtifay1 kontrol etmek iizere konumlandirma i¢in yalnizca barometresini kullanacaktir.

S modu (Spor):

Hava araci, konumlandirma igin GNSS kullanir. Hava aracinin tepkileri ¢eviklik ve hiz i¢in optimize edilir ve
kumanda c¢ubuklarmin hareketlerine daha duyarli hale gelir. Engelden kagmmma fonksiyonlar1 devre disi
birakildiginda hava araci, Spor Modundayken engelleri algilayamayacak ve bunlardan kaginamayacaktir.
Yalnizca goriis konumlandirma fonksiyonlart mevcuttur.

T modu (Tripod):

T modu, P moduna dayanir ve ugus hizi sinirlidir ve bu da hava aracini ¢ekim sirasinda daha dengeli hale getirir.

& * Engelden kaginma fonksiyonu, S modunda (Spor) devre digi birakilir ve bu da hava aracinin, ugus

yolundaki engellerden otomatik olarak kaginamayacag anlamina gelir. Dikkatli olun ve yakindaki
engellerden uzak durun.
* S modunda (Spor) hava aracinin maksimum hizi ve fren mesafesi 6nemli 6l¢iide artar. Riizgarsiz
kosullarda minimum 164 fit (50 metre) fren mesafesi gereklidir. S modunda (Spor) hava aracinin
verdigi tepkiler onemli Ol¢iide artar ve bu da uzaktan kumanda iizerindeki ¢ubugun kiigiik bir
hareketinin hava aracinda biiyiik bir mesafe hareketine doniistiigli anlamina gelir. Ugus sirasinda
dikkatli olmak ve yeterli manevra alanini korumak gereklidir.

f:}- Hava aract ugus modlarin1 segmek i¢in uzaktan kumanda tizerindeki Ugus Modu anahtarini kullanin.

Durum Modu Uyarisi

Hava aracinin her ugus modu altindaki davranisina yeterince asina degilseniz P modundan S moduna veya T
moduna GECMEYIN. P modundan diger modlara gegmeden 6nce uygulamadaki "Coklu Ucus Modlari" ayarini
agmalisiniz.

Hava araci, asagidaki kosullarin her ikisi karsilandiginda otomatik olarak Durum moduna girecektir: (1) goriis
sistemi kullanilamadiginda ve (2) zayif GNSS sinyali oldugunda veya pusulada parazit bulundugunda.

Kullanicilar ayrica manuel olarak durum moduna gegebilir ve T/P/S modu, uygulamada A/P/S moduna
ayarlanabilir.

Durum modunda Goriis Sistemi ve bazi gelismis 6zellikler devre disidir. Dolayisiyla hava aract bu modda
konumlandirma veya otomatik frenleme yapamaz ve gevresinden kolayca etkilenerek yatay siiriiklenme ile
sonuglanabilir. Hava aracin1 konumlandirmak i¢in uzaktan kumanday1 kullanin.



Hava aracim1 Durum modunda manevra ettirmek zor olabilir. Kontrolii kaybedebileceginiz ve potansiyel bir
tehlikeye neden olabileceginiz igin hava aracini ¢ok uzaklara UCURMAYIN. GNSS sinyalinin zayif oldugu ya
da dar ve kapali alanlarda ugurmaktan kaginin. Aksi takdirde hava araci, Durum moduna girmeye zorlanarak
olasi ugus tehlikelerine yol agacaktir, liitfen miimkiin olan en kisa siirede giivenli bir yere indirin.

Ucgus Durumu Gostergesi

Hava aracinda On LED'ler ve Hava Aract Durum Gostergeleri bulunur. Bu LED'lerin konumlar1 asagidaki
sekilde gosterilmektedir:

On LEDler Hava  Aract  Durum

1. On LED'ler, hava aracini istikametini gosterir.
2. Hava Aracinin Durum Gostergeleri, ugus kumanda sisteminin durumunu bildirir. Hava Aract Durum
Gostergeleri hakkinda daha fazla bilgi i¢in asagidaki tabloya bakin.

(:J' On LED'ler ve Hava Araci Durum Gostergeleri, gbze batmayan dron operasyonlar1 i¢in DJI Pilot
" uygulamasinda kapatilabilir.

Hava Araci Durum Gostergesi Ac¢iklamasi

NORMAL
5 o Kirmizi, yesil ve sar1 yanip soner A¢ma ve Kendi Kendini Tanilama Testi
e Yavasca yesil yanip soniiyor GNSS konumlandirma ile P modu*
G 2. Iki kez yesil yanip soner Goriis Sistemleri ile P modu*

_ Sirasiyla yesil ve mavi yanip RTK fonksiyonu etkinlestirilir ve RTK verileri kullanilir.
Gr 4Bk ... soniiyor

v Yavasga sar1 yanip sonilyor A modu (GPS ve goriis konumlandirma yok)
(/A Hizlica yesil yanip soniiyor Engel algilandiktan sonra otomatik olarak frenleme
yapiyor
Uyan
Y E veenns Hizlica sar1 yanip soniiyor Uzaktan Kumanda Sinyali Kayip
: Fi RN Yavagca kirmizi yanip soniiyor  Diisiik Pil Uyarist

R Hizlica kirmiz1 yanip soniiyor Kritik Diisiik Pil Uyaris1



5 saniye kirmizi yanip sonityor IMU Hatas1

R (CSC gergeklestirilirken)

s Sabit Kirmiz1 Kritik Hata

g Hizlica sirastyla kirmizi ve Pusula Kalibrasyonu Gerekli

@fﬁr """ sar1 yanip soniiyor

e Sirastyla kirmiz1 ve yesil yanip RTK fonksiyonu etkinlestirilir ancak RTK verileri
it .)--RI.

TREGE v soniiyor kullanilamaz.

* Yavasca yesil yanip sonmesi P modunu gosterir ve hizlica yesil yanip sdnmesi ise S modunu gosterir.
Hava Araci Fener Isiklart

Ugus sirasinda gece veya diistik 1s1kli alanlarda hava aracin tanimlamasini saglar.
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Ustten goriiniim
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& Fener 1s1klar agikken gozlerinize zarar vermekten kaginmak i¢in onlara dogrudan BAKMAYIN.

Hava Aract Yardimci Isiklar

Hava aracinin {ist ve alt tarafinda bulunan Yardimci Isiklar, yeterli aydinlatmanin olmadigi kosullarda Goriis
Sistemi i¢in goriiniirliigii artirir.
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Ustten goriiniim Alttan goriiniim

Yardimer Isik, ortam 15181 ¢cok zayif oldugunda ve ugus irtifasi 5 m'den diisiik oldugunda otomatik olarak
etkinlestirilir. Yardimc1 alt 151k etkinlestirildiginde Goriis Sistemi kamera performansinin
etkilenebilecegini unutmayimiz. GNSS sinyali zayifsa dikkatli ugurun.




Goriis Sistemi ve Kizilotesi Algilama Sistemi

Girig
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Ustten goriiniim Alttan goriiniim Arkadan goriiniim

Goriis Sisteminin ana bilesenleri, stereo gorlis sensorleri dahil olmak iizere hava aracinin oniinde, arkasinda,
solunda, saginda, iistiinde ve altinda bulunur. Kizil6tesi Algilama Sistemi, hava aracinin Oniinde, arkasinda,
solunda, saginda, {istiinde ve altinda bulunan iki kizil6tesi sensorden olusur.

Goriis Sistemi, hava aracinin siirekli olarak engelleri taramasina yardimci olmak ve hava araci konum bilgilerini
elde etmek i¢in goriintii verilerini kullanir ve Kizilotesi Algilama Sistemi, hava araci yiiksekligini deger vermek
iizere engelleri tespit etmek i¢in Kizilotesi modiillerini kullanip hava aracinin mevcut konumunu siirdiirmesine
izin vererek i¢ ortamda veya diger ortamlarda hassas sekilde havada kalmasini miimkiin kilar.

& Istikrarli ucus ve genel ugus giivenligini saflamak i¢in goris ve kizildtesi sensorleri
ENGELLEMEYIN.




Goriis Sisteminin Algilama Menzili

Goriig Sisteminin algilama aralig1 asagidaki gosterilmistir. Hava aracinin, algilama menzilinde olmayan engelleri
algilayamayacagini veya bunlardan kaginamayacagini unutmayin.

Hava araci, gri alandaki nesneleri tespit edemez. Liitfen dikkatli ugurun.

Kullanicilar DJI Pilot Uygulamasinda frenleme mesafesini ve uyart mesafesini ayarlayabilir. Hava aract,
frenleme mesafesine yakin ugarken otomatik olarak durabilir. Hava araci, uyar: mesafesine girdiginde
engel bilgileri sar1 olarak goriintiilenecektir. Hava araci, engelden kaginma giivenlik mesafesine yakin
oldugunda engel bilgileri kirmiz1 olarak goriintiilenecektir.

<E (B>

Kizilotesi Algilama Sisteminin Algilama Menzili

Kizil6tesi sensorlerin algilama araligi 8 m'dir. Hava aracinin, algilama
menzilinde olmayan engelleri algilayamayacagini veya bunlardan
kagmamayacagini unutmayin.

Engelleme Bolgesi Notu

Goriis sistemi ve ultrasonik sensor algilama aralig1 hakkinda bir not
asagida gosterilmistir.

Montaj islemindeki hatalardan dolay1 Goriis Sisteminin agisinda +2°
hata olabilir. Kazalar1 6nlemek i¢in liitfen sensorlerin Engelleme
Bolgesinde olabilecek herhangi bir yiikii BAGLAMAYIN. Yiik,
Engelleme Bolgesine gelirse Pilot uygulamasinda goriis sistemini
kapatmaniz ve dikkatlice ugmaniz onerilir.

FHsinm Deiscion Rangs |
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Kalibrasyon

Hava aracina takilan Goriig Sistemi kameralart fabrikada kalibre edilmistir. Hava araci, bir ¢arpigma yasarsa
veya calisma sicakligi Onemli Olgiide degistiyse Matrice igin DJI Assistant 2 araciligiyla kalibrasyon
gerektirebilir. Hava aracini bir bilgisayara baglaymn ve DJI Pilot'ta istendiginde Goriis Sistemi kameralarini
kalibre edin.

1. Hava aracini ¢alistirin.

2. Hava aracini ve bilgisayar1 bir USB-C kablosuyla baglayin.

3. Matrice igin DJI Assistant 2'yi ¢alistirin ve bir DJI hesabi ile giris yapin.

4. M300 RTK ve kalibrasyon diigmesine tiklayn.

5. Gorsel kalibrasyon plakasinin kenarini1 noktalar Goriis Sistemine bakacak sekilde yerlestirin ve kalibrasyonu
tamamlamak i¢in DJI Assistant 2'deki talimatlar1 izleyin.
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« Kalibrasyondan sonra giici KAPATMAYIN veya USB-C kablosunu ¢ikarmaymn. Veri hesaplamasini
bekleyin.

Goriis Sisteminin Kullanina

Goriis Sistemi, i¢c mekanlarda veya GNSS sinyalinin bulunmadigi ortamlarda hassas gezinme saglar.

GNSS sinyali mevcut oldugunda Goriis Sistemi, hava aract konumlandirma dogrulugunu iyilestirmek igin
yardimct bilgiler saglar. Gorilis Sistemi, zeminden 30 m uzaklikta ve bir duvarin veya yan tarafindaki diger

nesnelerin yatay olarak 20 m uzagindayken iyi ¢alisabilir ve net desenli yiizeyler ve yeterli aydinlatma gerektirir.

Gortis Sistemi ve Kizilotesi Algilama Sistemi devre disi birakildiginda ugus modu, Durum Moduna gececektir.
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Goriis Sistemini kullanmak i¢in asagidaki adimlar izleyin:

1. Hava aracinin P modunda oldugundan emin olun ve hava araci diiz bir yiizeye
yerlestirin.

2. Hava aracim1 agin. Hava araci kalkistan sonra yerinde asili bekleyecektir. Hava araci
durum gostergeleri iki kez yesil renkte yanip soner ve bu Goriig Sisteminin calistiint
gosterir.
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N Goriis Sistemi kapanirsa veya baska nesneler tarafindan engellenirse hava araci, i¢ mekanda disik bir
irtifada havada duramayacak ve inis hizini1 kontrol eden Inis Koruma Fonksiyonu devre dig1 kalacaktir.
Not: Hava araci ¢ok hizli inig yaparak hasar gorebilir.

Engel Algilamadan Destekli Frenleme

Goriis Sistemi ile gii¢lendirilen hava araci, oniinde engeller tespit edildiginde aktif olarak frenleme yapabilir.
Engel Algilama islevi, aydinlatma yeterli oldugunda ve engel acik¢a dokulandiginda en iyi sekilde ¢alisir. Hava
aract, yeterli frenleme mesafesini saglamak i¢in maksimum 25°'lik bir egim agist1 ile en fazla 38 mph (62 km/sa)
hizla ugmalidir.

Kizilotesi Algilama Sisteminin Kullanimi

Kizilotesi Algilama Sistemi yalnizca biiyiik, daginik ve yansitici (yansiticilik >%10) engellerden kaginmak igin
kullanilabilir. Kizilotesi Algilama Sisteminin kor noktalarina (Gri) dikkat ediniz. Asagiya Kizilotesi Algilama
Sistemi, kalkig ve inig sirasinda konumlandirma ve yiikseklik ayarina yardimci olmak i¢in kullanilirken diger bes
taraftaki Kizilotesi Algilama Sistemi engel algilama igindir.

Goriis Sistemi ve Kizilotesi Algilama Sistemi Uyarisi

Goriis Sisteminin 6l¢iim dogrulugu, nesnenin 1s1k siddetinden ve yiizey dokusundan kolayca etkilenir. Kizil6tesi
Algilama Sistemi yalnizca biiyiikk, daginik ve yansitici (yansiticilik >%10) engellerden kaginmak igin
kullanilabilir.

Goriis Sistemi asagidaki durumlardan herhangi birinde diizgiin CALISMAYABILIR:

a. Tek renkli (6rnegin saf siyah, saf beyaz, saf kirmizi, saf yesil) veya agik dokusu olmayan yiizeyler iizerinde
ugurmak.

b. Yiiksek yansitict yiizeyler lizerinde ugurmak.

c. Su veya seffaf yiizeyler lizerinde ugurmak.



d. Hareketli yiizeyler veya nesneler (6rnegin hareket eden insanlarin, sallanan sazlik, ¢ali ve ¢imen) iizerinde
ugurmak.

e. Aydnlatmanin siklikla ya da biiyiik olglide degistigi bir alanda ya da dogrudan, giiclii aydinlatmaya asirt
maruz kalan bir alanda ugurmak.

f. Asir1 karanlik (<15 liiks) veya parlak (>10.000 liiks) ylizeyler {izerinde ugurmak.

g. Yiiksek hizlarda (2 metrede 14 m/s'nin iizerinde veya 1 metrede 5 m/s'nin iizerinde) ugurmak.

h. Kiiciik engeller varken.

i. Lens kirlidir (6rnegin yagmur damlalari, parmak izleri vs. nedeniyle).

j. Diistik goriiniirliige (6rnegin yogun sis) sahip sahneler.

Kizil6tesi Algilama Sistemi, asagidaki durumlardan herhangi birinde dogru bir mesafe SAGLAMAYABILIR:

a. Ses dalgalarini emebilen yiizeylerin iizerinde (6rnegin, saf siyah mat nesneler) ugurmak.

b. 15 m'nin &tesinde genis bir giiclii reflektér alami vardir (6rnegin, birden fazla trafik isareti yan yana
yerlestirilmistir).

c. Kiigiik engeller varken.

d. Ayna veya seffaf nesneler (aynalar, su ve cam gibi).

‘,ﬂ‘_\. * Sensorleri daima temiz tutun. Kir veya diger atiklar etkinliklerini olumsuz yonde etkileyebilir.
» Goriis Sistemi hava araci su iistiinde ucarken diizgiin ¢aligmayabilir.
» Goriis Sistemi, diisiik 151k kosullarinda (100 liiksten az) zemin iizerindeki desenleri taniyamayabilir.




Kalkis Noktasina Doniig (RTH)

Kalkis Noktasina Déntis (RTH) fonksiyonu, gii¢lii bir GNSS sinyali var oldugunda hava aracini en son
kaydedilen Kalkis Noktasina geri getirir. Ug tir RTH mevcuttur: Akilli RTH, Diisiik Pilde RTH ve Ariza
Giivenli RTH. Bu béliimde bu ti¢ RTH tiirii ayrintili olarak agiklanmaktadir.

3 GNSS Acgiklama

Kalkis Noktasi il Kalkistan once giiglii bir GNSS sinyali alinmigsa Kalkis Noktasi, hava
I

aracinin ucusa basladigi konumdur. GNSS sinyal giici, ®ul GNSs
simgesiyle gosterilir. 4 ¢ubuktan azi zayif bir GNSS sinyali olarak kabul
edilir. Kalkis noktast kaydedildiginde hava araci durum gostergesi hizlica
yesil renkte yanip sdnecektir.

‘& Hava araci, Ileri Goriis Sistemi etkinlestirildiginde ve aydinlatma kosullar1 yeterli oldugunda engelleri
algilayabilir ve bunlardan kagiabilir. Hava aracinin kalkis noktasina dogru bakarak dénmesini saglamak
icin RTH sirasinda donemez veya sola ve saga ugamaz.

Akilh RTH

Akilli RTH'yi baslatmak i¢in GNSS mevcut oldugunda uzaktan kumanda tizerindeki RTH diigmesini kullanin ve
ekrandaki talimatlan izleyin. Hava araci, daha sonra otomatik olarak son kaydedilen Kalkis Noktasina geri
donecektir. Akilli RTH islemi sirasinda bir ¢arpigsmay1 onlemek igin hava aracinin hizin1 (adim ¢ubugu) veya
irtifassm (gaz cubugu) kontrol etmek icin uzaktan kumanday:r kullanm. Islemi baslatmak igin Akilli RTH
diigmesini bir kez basili tutun ve prosediirii sonlandirmak ve hava aracinin tam kontroliinii yeniden kazanmak
icin Akilli RTH diigmesine tekrar basin.

Diisiik Pilde RTH

DJI Akillt Ugus Pili, hava aracinin giivenli bir sekilde doniisiiniin etkilenebilecegi noktaya kadar tiikendiginde
diisiik pilde RTH devreye girer. Kullanicilarin istendiginde hemen kalkis noktasina dénmesi veya hava aracint
indirmesi tavsiye edilir. DJI Pilot uygulamasi, diisiik pil uyaris1 geldiginde bir bildirim goriintiiler. On saniyelik
geri sayimdan sonra herhangi bir islem yapilmazsa hava arac1 otomatik olarak Kalkis Noktasina donecektir.
Kullanici, uzaktan kumandadaki RTH diigmesine basarak RTH prosediirii iptal edebilir. Bu uyarilarinin esikleri,
hava aracinin mevcut irtifasina ve Kalkis Noktasindan uzakligina gore otomatik olarak belirlenir. Disiik pil
seviyesi uyarist sonrasinda RTH prosediirii iptal edilirse Akilli Ugus Pili, hava aracinin giivenli bir sekilde yere
inmesi i¢in yeterli sarja sahip olmayabilir ve bu da aracin diismesine veya kaybolmasina neden olabilir. Diisiik
Pilde RTH, DIJI Pilot uygulamasinda kapatilabilir.

Mevcut pil seviyesi, hava aracinin mevcut irtifasindan inmesine yetecek kadar bir siireyle hava aracim
destekleyebilecekse ancak hava araci otomatik olarak inecektir. Kullanici otomatik inisi iptal edemez ancak inig
islemi sirasinda hava aracinin istikametini degistirmek igin uzaktan kumanday1 kullanabilir.

Pil Seviyesi Gostergesi, DJI Pilot uygulamasinda goriintiilenir ve asagida agiklanmstir:

Yeterli pil seviyesi (Yesil)
Kritik Disiik pil seviyesi uyarisi

RS - Kalan ugus siiresi
Diisiik pil seviyesi uyarisi

Otomatik inig (Kirmizi) T

Kalkis noktasina donmek igin gereken
gii¢ (Sarn)

Pil seviyesi gostergesi




Pil Seviyesi Ac¢iklama Hava Arac1 DJI Pilot Uygulamas1  Ucus Talimatlar

Uyarisi Durum Gostergesi
Diisiik pil [Pil giicii diisiiktiir.|Hava aract durum Hava aracim1i  Kalkis RTH segilirse hava araci,
seviyesi uyarisi1 |Hava aracini|gostergesi yavasca Noktasina dondiirmek ve otomatik  olarak  Kalkis
indirin. KIRMIZI  yanip otomatik olarak Noktasina geri ugacak ve
soner. indirmek  i¢in  "Go- Inis Korumasi* devreye
home" diigmesine girecektir. Kullanicilar RTH

dokunun ya da normal sirasinda kontrolii yeniden
ugusa devam etmek icin alabilir. NOT: Kullanicilar

"Cancel" diigmesine kontrolii  tekrar  aldiktan
dokunun. Herhangi bir sonra diisiik pil seviyesi
islem yapilmazsa hava uyarisi tekrar

araci, 10 saniye sonra goriinmeyecektir.
otomatik olarak kalkis
noktasmma  donecektir.
Uzaktan kumandada bir

alarm calar.
Kritik Diisiik pil|Hava aract hemen|Hava aract durum DJI Pilot uygulamasi Hava aracinin  otomatik
seviyesi uyarist |indirilmelidir. gostergesi  hizlica ekram  kirmizi  renkte olarak alcalmasina ve Inis
KIRMIZI  yanip yanip sonecek ve hava Korumasmin devreye
soner. aract alcalmaya girmesine izin verin.

baslayacaktir. Uzaktan
kumandada bir alarm

calar.
Tahmini  kalan Mevcut pil Ilgisiz flgisiz Mlgisiz
ugus siiresi seviyesine  gore
tahmini kalan

ugus siiresidir.

.ﬁ;ﬁ- » Kritik Diisiik pil seviyesi uyarisi tetiklendiginde ve hava araci, otomatik olarak inis yapmaya
basladiginda hava aracinin mevcut irtifasinda asili kalmasini saglamak i¢in sol ¢ubugu yukari dogru
iterek size daha uygun bir inis konumuna gitme firsati verin.

* Pil seviyesi gosterge ¢ubugundaki renkli bolgeler ve isaretler, tahmini kalan ugus siiresini yansitir.
Hava aracinin mevcut konumuna ve durumuna gore otomatik olarak ayarlanirlar.

Arniza Giivenli RTH

Uzaktan kumanda ve hava aracinin baglantis1 kesilirse Ariza Giivenli RTH (uygulamada etkinlestirilir) otomatik
olarak etkinlestirilir. Ariza giivenli RTH, iki asamali kalkis noktasina doniisii i¢erir: gegmis ugus yolu ve Akillt
RTH. Ariza giivenli RTH etkinlestirildiginde hava araci, ge¢mis ugus yoluna gore kalkis noktasina donecektir.
Hava araci, maksimum 50 metrelik bir mesafe i¢inde uzaktan kumandaya yeniden baglanmaya ¢alisacaktir. Hava
aract, 50 metre i¢inde uzaktan kumandaya yeniden baglanamazsa veya hava araci, 6niinde engeller tespit ederse
(kalkis noktasina ugus yoluna geri donme yolda) hava araci, kalkis noktasina doniis asamasindan ¢ikacak
(geemis yoluna gore), ve Akilli RTH asamasina girecektir. Uzaktan kumanda, kalkis noktasina doniis sirasinda
hava aracina baglandiginda kullanicilar, hava aracinin ugus hizint ve irtifasini kontrol etmek i¢in uzaktan
kumanday1 kullanabilir ve uzaktan kumanda {izerindeki RTH diigmesine basarak Kalkis Noktasina Doniisii iptal
edebilir.



RTH Prosediirii

1. Kalkis Noktas1 otomatik olarak kaydedilir.

2. Akilli RTH, Diisiik Pilde RTH ve Ariza Giivenli RTH olmak {izere RHT prosediirii devreye girer.

3. Kalkis Noktas1 onaylanir ve hava araci istikametini ayarlar.

4. a. Hava araci, 6nceden ayarlanmig RTH irtifasina yiikselecek ve ardindan hava aracinin yer mesafesi, Kalkis
Noktasindan 20 m'den daha uzak oldugunda veya ugus yiiksekligi 30 m'den biiyiik oldugunda Kalkis Noktasina
ugacaktir.

b. Yukaridaki kosullar karsilanmadiginda RTH devreye girdikten sonra hava araci, dogrudan inis yapacaktir.

5. Hava arac1, Kalkis Noktasina geri donecek ve ugagin inmesini veya havada asili kalmasim saglamak icin Inis
Korumast* devreye girecektir. Detaylar icin Inis Korumasi Fonksiyonu boliimiine bakiniz.

* DJI Pilot uygulamasinda Asagi Goriis Konumlandirmanin etkinlestirildiginden emin olun.

Ornek olarak Akilli RTH kullanimi:

1. Kalkig Noktasinin Kaydi 2. Akilli RTH'yi baglatmak igin 3. FTTH i¢in Hazirlanma
RTH diigmesini kullanin
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4. RTH (Ayarlanabilir irtifa) 5. Inmek veya havada asili kalmak igin Inis Korumasi
girigi

-
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Arniza Giivenli Giivenlik Bildirimleri

Hava aract, ileri Gériis Sistemi devre dis1 birakildiginda Ariza Giivenli RTH sirasinda
engellerden kagimamaz. Bu yiizden her ugustan dnce uygun bir Ariza Giivenli irtifasini
ayarlamak oOnemlidir. DJI Pilot uygulamasini g¢alistirin, Kamera'ya girin ve Ariza

¥ . . . 5 . .
Giivenli Irtifasini ayarlamak igin o simgesine dokunun.

Hava araci 65 fit (20 metre) altinda uguyorsa ve Ariza Giivenli (Akilli RTH, Diisiik
Pilde RTH dahil) devreye girerse hava araci, mevcut irtifadan 65 fit'e (20 metre) kadar
once otomatik olarak yiikselecektir. Yiikselisi yalnizca Ariza Gilivenli kismindan
cikarak iptal edebilirsiniz.

RTH devreye girerse hava araci, Kalkis Noktasinin 65 fitlik (20 metre) bir yarigap
icinde ugtugunda ve hava araci, 30 metreden az oldugunda hava araci otomatik olarak
alcalacak ve inecektir. Hava aract 65 fit (20 metre) veya daha yiiksek irtifada ugarken
ve Ariza Giivenli devrede iken sol ¢cubugu hareket ettirirseniz hava araci yiikselmeyi
durdurur ve hemen Kalkis Noktasia geri doner.

GPS sinyali zayif oldugunda ( ([# il ] iic cubuktan daha az goriildiigiinde) veya
mevcut olmadiginda hava araci, Kalkis Noktasina donemez.
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RTH Sirasinda Engelden Kacinma

Hava araci, 1stklandirma kosullarinin leri Goriis Sistemi igin yeterli olmasi kosuluyla RTH sirasinda engelleri
algilayabilir ve bunlardan aktif olarak kaginmaya calisabilir. Bir engel algilanmasi {izerine hava araci, asagidaki
gibi hareket edecektir:

1. Hava araci, yaklasik 65 fit (20 metre) ileride bir engel algilandiginda yavaslar.

2. Hava araci durur ve askida kalir, ardindan engelden kaginmak i¢in dikey olarak yiikselmeye baglar. Sonunda

hava araci, tespit edilen engelin en az yaklasik 16 fit (5 metre) iizerinde oldugunda tirmanmay1 durduracaktir.

3. RTH prosediirii devam eder. Hava araci, mevcut irtifada Kalkis Noktasina ugmaya devam edecektir.

I
Yaklasik 5 metre +

I

]

1

I

1

¢

Yaklagik 20 metre

& * Engel Algilama, RTH algalma sirasinda devre dis1 kalir. Dikkatli devam edin.
* Hava aracinin kalkis noktasina ileri donmesini saglamak i¢in Goriis Sistemi etkinken RTH sirasinda
donemez.
* Hava araci, yanindaki veya arkasindaki engellerden kaginamaz.

Inis Korumasi Fonksiyonu
Inis Korumasi, otomatik inis sirasinda etkinlestirilecektir.

1. Inis Korumasi, zeminin inis i¢in uygun olup olmadigimi belirler. Eger dyleyse hava araci yavasca inecektir.

2. Inis Korumasi, zeminin inis icin uygun olmadigim belirlerse hava araci, havada asili kalacak ve pilot onayii
bekleyecektir. Hava araci, kritik diisiik pil uyarisiyla bile zeminin inis i¢in uygun olmadigin1 tespit ederse havada
asilt kalacaktir. Yalnizca pil seviyesi %0'a diistiigiinde ancak hava araci iner. Kullanicilar, hava aract ugus
istikametinin kontroliinii elinde tutar.

3. Inis Korumasi etkin degilse hava araci, 0,7 metrenin altna algaldiginda DJI Pilot uygulamasinda bir inis
istemi goriintiilenir. Ortam inise uygun oldugunda inmek i¢in onaylamak i¢in dokunun veya kumanda gubugunu
2 saniye asag1 ¢ekin.

& Inis Korumas1 asagidaki durumlarda aktif olmayacaktir: )
* Kullanici, adim / ddnme / gaz gubuklarimi kontrol ettiginde (Kumanda gubuklari kullanilmadiginda Inis
Korumasi yeniden etkinlesecektir)
» Konumlandirma sistemi tam olarak islevsel olmadiginda (6rnegin siiriikleme konumu hatasi)
* Asag1 goriis sisteminin, yeniden kalibrasyona ihtiyaci oldugunda
* Asag1 goris sistemi i¢in 151k kosullari yeterli olmadiginda
» Hava aracinin bir metrelik yakininda bir engel varsa hava araci, yerden 0,7 m yiikseklige algalacak ve
havada asil1 kalacaktir. Hava araci, kullanict onayi ile inis yapacaktir.




Agirlik Merkezi Kalibrasyonu

Hava aracinin yiikleri degistiginde agirlik merkezi kayacaktir. Dengeli ugus saglamak igin yeni bir yiik
takildiginda hava aracinin agirlik merkezinin yeniden kalibre edilmesi gerekir.

@. * Riizgérsiz bir ortamda kalibre edin. Kalibrasyon sirasinda hava aracinin havada asili kaldigindan ve
giiclii bir GNSS sinyali oldugundan emin olun.
* Hava aracinin gorsel goriis hattint koruyun ve ugus giivenligine dikkat edin.

Kalibrasyon Talimatlari: Uygulamada Ucus Kumanda Ayarlari'na gidin ve Agirlik Merkezi Otomatik
Kalibrasyon boliimiinde Kalibre Et secenegine dokunun. Hava Aract Durum Gostergeleri kalibrasyon sirasinda
sabit mor renkte yanacaktir. Kalibrasyon tamamlandiktan sonra uygulamada bir uyar1 goriintiilenecektir.

Ugus Kaydedici

Ucus verileri otomatik olarak hava aracinin dahili bellegine kaydedilir. Hava aracint USB portu ile bir
bilgisayara baglayabilir ve bu verileri DJI Assistant 2 veya DJI Pilot uygulamasi araciligiyla diga aktarabilirsiniz.
Pervaneler

Pervanelerin Kullanim Kilavuzu

M300 RTK, 2110 pervanesini kullanir. 2195 pervane, minimum ugus giiriiltiisiinii korurken hava aracinin
maksimum ugus irtifasini iyilestirmek igin tasarlanmistir.

Riizgér hizinin 12 m/s'yi gegmemesi gereken yerlerde ugus irtifa sinirt, hava aracinin normal olarak ugabilecegi
maksimum yiiksekliktir. Hava aracinin frenleme ve hizlanma yeteneklerinin ugus irtifa sinirina yakin diistiigiinii
unutmayin. Hava aracinin agirligina ve beklenen maksimum ugus irtifasina atifta bulunarak uygun pervaneleri
kullanma hakkinda daha fazla bilgi edinmek i¢in liitfen asagidaki semay1 okuyun.

Q000

2195 pervanesi (— — — teorik deger, ugus i¢in tavsiye
edilmez)

2110 pervanesi

3000

2195 pervanesini kullanmak igin Onerilen

2000

Maksimum ucus irtifasi (m)

1000

Kalkis agirhigr (kg)

& * 2195 pervanelerini uzun siire kullanmak motorun émriinii kisaltacaktir.
* Yalnizca DJI onayli pervaneleri kullanin. Pervane tiplerini KARISTIRMAYIN.
* Her ugustan dnce pervanelerin ve motorlarin saglam ve dogru bir sekilde monte edildiginden emin olun.
* Her ugustan Oonce tiim pervanelerin iyi durumda oldugundan emin olun. Eski, hasarli veya kirik
pervaneleri KULLANMAYIN.
* Yaralanmalardan kaginmak i¢in pervanelere veya motorlara donerken dikkat edin ve DOKUNMAYIN.




Pervanelerin Geri Takilmasi

Pervaneleri degistirmek i¢in bilye uglu H2.5 alyan anahtar1 kullanin.

Pervanelerin yalnizca operasyonlar sirasinda acil bir durumda degistirilmesi 6nerilir. Acil durum ugusu bittikten
sonra liitfen miimkiin olan en kisa siirede revizyon igin DJI teknik destegi veya yetkili bir temsilci ile iletisime
gegcin.

& Pervane kanatlar1 keskindir; dikkatli tutun.

Akall Pil Istasyonu

Pil istasyonunda toplam 12 pil portu bulunur ve sekiz kadar TB60 Akill1 Ugus Pilini ve dort WB37 Akilli Pilini
sarj edebilir. Ayrica, Pil Istasyonunun bir yerden digerine manevra yapmasini kolaylastiran entegre tekerlekler
ile birlikte gelir.

Uyarilar

1. Herhangi bir siviy1 (yag, su vs.) Pil Istasyonunun i¢inden uzak tutun.

2. Sarj veya desarj sirasinda Pil Istasyonunu KAPATMAYIN ve iyi havalandirildigindan ve 1siy1
dagitabildiginden emin olun.

3. Pil Istasyonu yalmzca TB60 Akilli Ugus Pili ve WB37 Akialli Pil ile uyumludur. Pil istasyonunu baska pil
modelleriyle KULLANMAYIN.

4. Pil istasyonunu kullanimdayken diiz ve sabit bir yiizeye yerlestirin. Yangin tehlikelerini énlemek igin cihazin
uygun sekilde yalitildigindan emin olun.

5. Pil istasyonundaki metal terminallere DOKUNMAYIN. Gozle goriiliir bir kir birikimi varsa metal terminalleri
temiz ve kuru bir bezle silin.

6. Pil Istasyonunu acarken veya kapatirken ya da geri cekilebilir araba kolunu kullanirken parmaklarinizi
yaralamamaya dikkat edin.

7. Pilleri belirtilen yonlerde yerlestirin.

8. Pil Istasyonundaki hava basinci, hava nakliyesi sirasinda veya asir1 barometrik basing degisikliklerinden sonra
degisebilir. Pil Istasyonunun yan tarafindaki basing valfi diigmesi, hava basmcini otomatik olarak
dengeleyecektir.

9. Pil istasyonundaki kum ve tozu temizlemek igin liitfen toz iifleyiciyi kullanin.



Genel Bakis

. AC Enerji Kablosu Yuvasi

. Kilit Delikleri

. Kilitler

. Geri Cekilebilir Araba Kolu
. Tutamaklar

. Basing Valfi

. Hava Girisi

. WB37 Pil Portu

. Gii¢ Portu
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10. Havalandirma Deligi

11. TB60 Pil Portu

12. Uyant LED'i

13. WB37 Pil Durum LED'leri

14. TB60 Pil Durum LED'leri

15. WB37 Sarj Durum LED'leri

16. TB60 Sarj Durum LED'leri

17. Donanim Yazilimi Giincelleme Portu (USB-C)
18. Gii¢ Diigmesi / Glig¢ Gostergesi




Etkinlestirme

DIJI Pilot uygulamasini kullanin ve Pil Istasyonunu etkinlestirmek i¢in asagidaki talimatlar izleyin.

\
r,

1. Pil Istasyonunu bir elektrik prizine baglaym ve Pil Istasyonunu agmak icin Gii¢ Diigmesine basin. Pil
Istasyonunuzu bir USB kablosu kullanarak uzaktan kumandaya baglayn.

2. Uzaktan kumanday1 a¢in ve DJI Pilot uygulamasini ¢aligtirin.

3. Pil Istasyonunu etkinlestirmek i¢in uygulama talimatlarin izleyin.

Pil istasyonunun Kullanilmasi
Sarj oluyor

1. Pil istasyonunu AC gii¢ kablosu araciligtyla bir elektrik prizine (100-120 V AC, 50-60 Hz / 220-240 V AC,
50-60 Hz) baglayin.

Elektrik Prizi

2. Pil Istasyonunu agmak i¢in Gii¢ Diigmesine bir kez basn.

3. Sarj etmeye baslamak igin pilleri Pil Portlarina takin.

a. 100-120 V girisle, TB60 pilinin tam olarak sarj edilmesi yaklagik 70 dakika ve %20'den %90 pil seviyesine
sarj edilmesi 40 dakika siirer.

b. 220-240 V girisle, TB60 pilinin tam olarak sarj edilmesi yaklasik 60 dakika ve %20'den %90 pil seviyesine
sarj edilmesi 30 dakika siirer.

ﬂl + TB60 Akillt Ugus Pilleri igin Pil Istasyonu &nce iki pili kalan en fazla pil giicii ile sarj edecektir.
Ornegin, Pil Istasyonuna takili dort TB60 batarya varsa (ilk iki pil %10 kalan pil giicline sahiptir ve
ikinci iki pil, %30 kalan pil giiciine sahiptir) Pil Istasyonu, ilk énce kalan en yiiksek pil giiciine sahip
pilleri otomatik olarak sarj edecektir.
« WB37 Pilleri igin Pil istasyonu énce kalan en yiiksek pil giiciiyle pili sarj edecektir.
* Pilin sicakligi ¢ok diisiik oldugunda sarj etmeden 6nce otomatik olarak isinir.




@_ * Cesitli LED'ler hakkinda daha fazla bilgi i¢in "Pil istasyonu LED Agiklamalari"na bakimz.
* DJI, iiglincii taraf sarj cihazinin neden oldugu hasarlardan sorumlu degildir.
 Giivenligi saglamak icin hava aracini tasimadan once pili bosaltin. Hava aracini, agik havada %30 ile
%20 arasindaki gii¢ seviyelerine gelinceye kadar ugurun.
« Pilin kapasitesi 274 Wh'dir. Liitfen bu pillerle hava yoluyla seyahat etmeye yonelik yonetmeliklere ve

kurallara uyun.

Diisiik Sicaklikta Isinma ve Sarj Etme

Sicaklik -20 °C ila 5 °C arasina diistiigiinde Pil Istasyonu, pili sarj etmeden dnce 1sitacaktir.

Sarj siiresi uzadigindan ve pil 6mrii kisalabileceginden dolay1 pili diisiik sicaklikli ortamlarda sik sik

sarj ETMEYIN.

Pil istasyonu LED'leri Agiklamasi

LED Gostergeler

Gii¢ Gostergesi

Sabit yesil

Pil Durum LED'leri %
Sabit yesil

Yesil yanip soner

Sabit sar1

Sar1 yanip soner

Iki kez sar1 yamp séner
Ug kez sar1 yanip soner

Sabit kirmizi
Kirmizi yanip soner

iki kez kirmiz1 yanip soner

Uyari LED‘i&
Sar1 yanip soner
Sabit sar1

Kirmizi yanip soner

iki kez kirmizi yanip soner
Ug kez kirmiz1 yanip séner
Dort kez kirmizi yanip sdner

Aciklamalar

Agcildr.

Sarj tamamlandi.

Sarj oluyor.

Sarj etmeyi bekliyor.

Sarj etmeden 6nce 1siniyor.

Sarj etmeden dnce sogutuyor.

Cok diisiik sicaklik nedeniyle pil sarj edilemiyor. Liitfen pili daha yiiksek
sicakliktaki yerlerde sarj edin.

Pil hatas1.*

Pil iletigim uyaris, liitfen diger pil portlarini deneyin.

Pil kisa devresi, liitfen diger pil portlarint deneyin.

Pil Istasyonu giincelleniyor.

Giris gerilimi ¢ok diisiiktiir. Liitfen gereksinimleri karsilayan giic kaynag
kullanin.

Gii¢ modiilii iletisim hatasi veya digerleri.*

Ana kart hatas.*

Fan hatas1.*

Pil Istasyonu kendi kendine test hatas1.*

* ile isaretlenmis hatalarda lLitfen yerel bayinizle veya DJI satis sonrasi ekibinden bir temsilci ile iletisime gegin.



Uyan Bip Sesi A¢iklamasi

Uyart bip sesi, asagida belirtilen hatalar1 géstermek i¢in kullantlir.

1. Pil Durum LED'i kirmiz1 oldugunda uyar1 cihazi, bir pil hatasini belirtmek {izere bip sesi ¢ikarir.

2. Uyart LED'i kirmiz1 oldugunda uyari cihazi, bir Pil Istasyonu donamim hatasii belirtmek {izere bip sesi
cikarir,

Teknik Ozellikler

Model BS60

Boyutlar 501 x 403 x 252 mm
Net Agirlik 8,37 kg

Maksimum I¢ Yiik 12 kg

TB60 Akilli Ugus Pili x 8
Muhafaza Edilen Uyumlu Ogeler ' WB37 Akalli Pil x 4
AC Enerji Kablosu

Giris 100-120 V AC, 50-60 Hz / 220-240 V AC, 50-60 Hz
TB60 Akillt Ugus Pili Portu:

Cikis 100-120 V'de 52,8 V 7 Ax2 - 220-240 V'de 8,9 Ax2
WB37 Akilli Pil Portu: 8,7 V 6 A

Cikis Giicii 100-120 V 750,0 W
220-240 V 992,0 W

Yiiksiiz gii¢ <|W

Pilin 1s1t1lmasi 52,8 V2A

Caligma Sicakligt -20 °C ila 40 °C (-4 °F ila 104 °F)

Sarj Siiresi* 100-120 V 70 dakika

220-240 V 60 dakika

Geri akis engelleme korumasi

Kisa Devre Korumast
Koruma Ozellikleri Asirt Gerilim Korumast

Asirt Akim Korumasti

Sicaklik Korumasi

* Sarj siireleri oda sicakliginda laboratuvar ortaminda test edilmistir. Saglanan degerler yalnizca referans olarak
kullaniimalidir.



Pil istasyonu Donanmim Yazihmu Giincellemesi

Pil Istasyonunun donanim yazilimmi ve ayni anda 8 adet TB60 ugus pilini giincellemek igin DJI Pilot
Uygulamasini kullanin.

1. Pilleri Pil Portlarina takin ve Pil Istasyonunu agin.

2. Pil istasyonunuzu bir USB kablosu kullanarak uzaktan kumandaya baglayin.

3. Uzaktan kumanday1 agin ve Internete bagh oldugundan emin olun.

4. DJI Pilot uygulamasim ¢ahistirn, PILOT sayfasina girmek i¢in dokunun. Pil Istasyonu icin bir donamm
yazilimi giincellemesi oldugunu gosteriyorsa HMS sayfasina dokunun.

5. Donanim yazilimi giincelleme sayfasina girmek i¢in dokunun.

6. Timiinii giincelle digmesine dokunun ve donanim yazilimi yiikseltmesinin tamamlanmasi igin yaklagik 10
dakika bekleyin.

!.i\‘ * Donanim yazilimi giincellemesi sirasinda pil giincelleme hatasini 6nlemek igin pili takip ¢ikarmayn.
* Donanim yazilimi giincellemesi sirasinda pil giincelleme hatasini 6nlemek i¢in USB-C kablosunu
¢ikarmayin.
* Donanim yazilimi giincellemesi sirasinda pil istasyonunu sarj etmeyin.




Akilli Ugus Pili

Pil Tanitimu

TB60 Akilli Ugus Pili, yiiksek enerjili hiicrelere ve akilli sarj / desarj islevine sahiptir. Yalnizca uygun DJI
onayli sarj cihazlari kullanilarak sarj edilmelidir. Akilli Ugus Pili, ilk kez kullanilmadan 6nce tam olarak sarj
edilmelidir. Pil donanim yazilimi, hava aract donanim yazilimina dahildir. Tiim pillerin donanim yaziliminin
giincel oldugundan emin olun.

DIJI Akallt Ugus Pili Fonksiyonlart

1. Pil Seviyesi Gostergesi: LED gostergeler mevcut pil seviyesini gosterir.

2. Pil 10 giin veya daha uzun siireyle KULLANILMAYACAKSA %40 ~ %60 oranina kadar sarj edin veya
desarj edin. Bu, pilin genel dmriinii biiyiik dl¢lide uzatabilir. Pilin %60 seviyesine kadar desarj olmasi yaklasik 6
giin siirer. Desarj siireci boyunca pilden orta seviyede bir 1s1 yayildiginin hissedilmesi normaldir. DJI Pilot
uygulamasinda desarj esiklerini ayarlayabilirsiniz.

3. Dengeli Sarj: Sarj olurken her bir pil hiicresinin gerilimini otomatik olarak dengeler.

4. Asirt Sarj Korumasi: Pil tamamen sarj oldugunda sarj islemi otomatik olarak durur.

5. Sicaklik Algilama: Pil sicakligr -20 °C'den (-4 °F) diisiik veya 45 °C'den (113 °F) yiiksek oldugunda hasar
onlemek i¢in pil sarj edilmeyecektir.

6. Asir1 Akim Korumasi: Yiiksek amper algilandiginda pil sarj olmay1 durdurur.

7. Asir1 Desarj Korumasi: Asiri desarj olmast pile ciddi sekilde zarar verebilir. Ugus modunda degilken pil
hiicresi 3,2 V'a desarj oldugunda akim ¢ikist kesilecektir. Uzun ugus siireleri i¢in ugus sirasinda piller bosaldigi
igin asir1 sarj korumasi devre digi birakilir. Bu durumda 1,8 V'nin altindaki bir pil gerilimi, sarj edildiginde
yangin gibi bir giivenlik tehlikesine neden olabilir. Bunu 6nlemek ig¢in tek bir pil hiicresinin gerilimi, 1,8 V'nin
altindaysa pil sarj olamayacaktir. Bu tanima uyan pilleri kullanmaktan sakinin ve kalict pil hasarini 6nlemek igin
ciddi agirt desarjdan kaginin.

8. Kisa Devre Korumasi: Kisa devre algilandiginda gii¢ kaynagini otomatik olarak keser.

9. Pil Hiicresi Hasar Korumasi: Hasarli bir pil hiicresi tespit edildiginde DJI Pilot'ta bir uyar1 mesaji goriintiilenir.
10. Uyku Modu: Hava aract ugmadiginda gii¢ tasarrufu yapmak igin uyku moduna girilir.

11. iletisim: Pilin gerilimi, kapasitesi, akimi vs. ile ilgili bilgiler hava aracinin ana kontroldriine iletilir.

12. Isitma: Piller soguk havada bile ¢alisarak giivenli bir ugus saglar.

13. Su Gegirmez ve Toz Gegirmez: Hava araci, piller takiliyken IP45 Koruma Derecesine sahiptir.

& Kullanmadan 6nce Sorumluluk Reddi ve Akilli Ugus Pili Giivenlik Kurallari'na bakiniz. Kullanicilar
tiim iglemler ve kullanim igin biitiin sorumlulugu iistlenirler.




Pillerin Takilmasi
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Pilleri Ciftleme

Ik kullanimdan 6nce kullanim &mriinii uzatmak ve ugus performansmi garantilemek icin 2 pili bir ¢ift olarak
belirlemeniz ve bir ¢ift olarak kullanmaya devam etmeniz (birlikte sarj edip bosaltmaniz) dnerilir. Pil 6mriinde
onemli dl¢lide farklilik olan iki pil takilir ve g¢alistirilirsa uygulamada pilleri benzer performansa sahip bir ¢iftle
degistirmenizi 6neren bir uyari gikacaktir.

Ac¢ma / Kapama
Pil, yalnizca hava aracina takildiktan sonra agilip kapatilabilir.
Agma: A¢mak icin Gii¢ Diigmesine bir kez basin, ardindan tekrar basin ve 3

saniye basili tutun. Giig LED'i yesile donecek ve Pil Seviyesi Gostergeleri
mevcut pil seviyesini gosterecektir.

Kapama: Kapamak i¢in Gii¢ Diigmesine bir kez basin, ardindan tekrar basin ve 3
saniye basili tutun. Giig¢ LED'i ve Pil Seviyesi Gostergeleri kapali olacaktir.

Pillerin A¢ildiginda Degistirilmesi
Pilin degistirilmesi gerekiyorsa inigten hemen sonra hava aracini kapatmadan degistirebilirsiniz. Tamamen sarj
edilmis bir pille degistirin ve 3 saniye bekleyin ve ardindan baska bir pili degistirin.

Pilin Isitilmasi

Manuel Isitma: Akilli Ugus Pili hava aracina takili degilse yaklagik 30 dakikaligina pilleri ideal g¢alisma sicakligi
araligi olan 61 °F (16 °C) ile 68 °F (20 °C) arasinda bir sicaklikta tutan kendini 1sitma iglemini baglatmak i¢in
pilin {izerindeki pil seviyesi diigmesini dort saniye boyunca basili tutun. Isitmay1 durdurmak igin pil seviyesi
diigmesini iki saniye basili tutun.

Otomatik Isitma: Pilleri hava aracina takin ve agin. Diisiik pil sicaklig1 tespit edilirse pil, otomatik olarak 61 °F
(16 °C) ile 68 °F (20 °C) arasinda bir sicaklik elde edilecek sekilde 1sinacaktir.

Diisiik Sicaklik Uyarist:

1. Akilli Ugus Pilinin performansi, diisiikk sicaklikli ortamlarda (5 °C'nin altindaki sicakliklarda) ugururken
onemli dlgiide azalir. Her ugustan once pilin tam olarak sarj edildiginden ve hiicre geriliminin 4,4 V oldugundan
emin olun.

2. DII Pilot'ta diisiik sicakliktaki ortamlarda "Diisiik Pil Seviyesi Uyaris1" goriintiilenir goriintiilenmez ugusu
sonlandirin. Bu uyart ¢iktiginda da hava aracinin hareketini kontrol edebileceksiniz.

3. Asin soguk havalarda pil sicakligi, 1sindiktan sonra bile yeterince yiiksek olmayabilir. Bu durumlarda pili
gerektigi gibi yalitin.



4. Pilin optimum performansini saglamak icin pil sicakligint 16 °C'nin iizerinde tutun.
5. Diisiik sicaklikli ortamlarda pillerin 1sinmast daha uzun zaman alacaktir. Isinma siiresini kisaltmak igin
kullanmadan 6nce pilin sicak tutulmasi onerilir.

Pil Seviyelerinin Kontrol Edilmesi

Pilin giicii kapaliysa Pil Seviyesi diigmesine bir kere basin ve Pil Seviyesi Gostergeleri, mevcut pil seviyesini
goriintiileyecektir.

Yiiksek
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Pil Seviyesi Gostergeleri, ne kadar gii¢c kaldigini gosterir. Pilin giicii kapaliysa Gii¢ diigmesine bir kere basin ve
Pil Seviyesi Gostergeleri, mevcut pil seviyesini goriintiileyecektir. Detaylar i¢in asagiya bakin.

EH Pil Seviyesi Gostergeleri ayrica desarj islemi sirasinda mevcut pil seviyesini gosterecektir. Gostergeler
asagida tanimlanmustir:

=X |LED agik. | < - [LED kapalt. [ .= - [LED yanip séniiyor. |

Pil Seviyesi
LED1 LED2 LED3 LED4 Pil Seviyesi
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D-RTK
Giris

Hava araci, metal yapilardan kaynaklanan manyetik parazitlere dayanabilen ve dengeli ugus saglayan yerlesik bir
RTK'ye sahiptir. DJI D-RTK 2 Yiiksek Hassasiyetli GNSS Mobil Istasyon ile kullanildiginda daha dogru
konumlandirma verileri elde edilebilir.

RTK'yi Etkinlestirme / Devre Dis1 Birakma

Her kullanimdan 6nce "Hava Araci RTK"nin etkinlestirildiginden ve RTK hizmet tiiriiniin dogru sekilde

ayarlandigindan (D-RTK 2 Mobil istasyon) emin olun. Gériintiilemek ve ayarlamak icin uygulamada = *** =
RTK Kamera Gorliniimii'ne gidin. Kullanilmiyorsa RTK fonksiyonunu devre dist biraktiginizdan emin olun.

Aksi takdirde diferansiyel veri olmadiginda hava araci kalkis yapamayacaktir.
DJI D-RTK 2 Mobil istasyonu ile Kullanma

1. Kurulum dahil olmak iizere hava araci ile mobil istasyon arasindaki baglantiyr tamamlamak i¢in D-RTK 2
Mobil Istasyon Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

2. Uygulamadaki RTK Ayarlar1 sayfasinda RTK hizmet tipini "D-RTK 2" olarak se¢in, talimatlar1 izleyerek
mobil istasyonu baglayin ve sistemin uydulari aramaya baslamasini bekleyin. RTK Ayarlart sayfasinda hava
aracinin, mobil istasyondan diferansiyel verileri aldigini ve kullandigini belirtmek i¢in durum tablosunda hava
aracinin konumunun durumu "FIX" olarak goziikecektir.

3. D-RTK 2 Mobil istasyon menzili: 12 km (CC / FCC), 6 km (SRRC / CE / MIC).

Ozel Ag RTK'yi Kullanma

Uzaktan kumandaya bir program kilidi baglayabilir veya bir Wi-Fi'ye baglanmak i¢in uygulamay1 kullanabilir ve
Ozel Ag RTK'yi kullanmak icin Internet agmni etkinlestirebilirsiniz. Ozel Ag RTK, RTK baz istasyonunu
degistirmek icin kullanilabilir. Farkli verileri géndermek ve almak igin Ozel Ag RTK hesabini belirlenen Ntrip
sunucusuna baglayin. Uzaktan kumanday1 acik ve Internet agin1 bagh tutun.

1. Uzaktan kumanda ve hava arac1 bagh oldugundan ve uygulamanin Internet agina bagh oldugundan emin olun.

2. Uygulama = *** ® RTK uygulamasinda Kamera Gériiniimiine gidin, RTK hizmet tiiriinii "Ozel Ag§ RTK"
olarak segin, Ntrip'in ana bilgisayarini, portunu, hesabini, sifresini, baglanti noktasini doldurun ve ardindan
talimatlar1 izleyerek ayarlamak i¢in dokunun.

3. Ntrip sunucusuna baglanmayi bekleyin. RTK Ayarlart sayfasinda hava aracinin, mobil istasyondan
diferansiyel verileri aldigin1 ve kullandigini belirtmek i¢in durum tablosunda hava aracinin konumunun durumu
"FIX" olarak goziikecektir.



DIJI AirSense

ADS-B alic1 vericisine sahip ugaklar ve helikopterler; konum, ugus yolu, hiz ve irtifa dahil olmak {izere ugus
bilgilerini aktif olarak yayinlayacaktir. DJI AirSense, bunu yerlesik bir alic1 veya internet baglantis1 araciligryla
ADS-B alici-vericileri tarafindan alir. DJI AirSense yiiklii IHA'lar, insanli hava aracinda yerlesik ADS-B
vericisinden (1090 ES ve IHA standardi destekli) konum, istikamet ve hiz bilgilerini alabilir, carpisma riski
seviyesini gercek zamanli olarak hesaplayabilir ve kullaniciya uyari gonderebilir. Sistem, bir ugak veya
helikopterin konumunu karsilastirarak potansiyel ¢arpigsma riskini analiz ederek DJI Pilot uygulamasi araciligryla
pilotlara zamaninda uyarilar génderecektir.

DIJI AirSense, ucus giivenligini saglamak igin kullanicilara yakindaki ugaklar ve helikopterler hakkinda bilgi
saglar. Sistem, gelen ucaklar veya helikopterleri 6nlemek i¢in dronu aktif olarak kontrol etmez. Hava aracinizi
daima gorsel bir goriis alan1 iginde ugurun ve her zaman dikkatli olun. Uyar1 aldiginizda irtifanizi diistiriin. DJI
AirSense'in asagidaki sinirlamalara sahip oldugunu unutmayiniz:

1. Yalnizca bir ADS-B ¢ikis cihazi ile ve 1090ES (RTCA DO-260) veya UAT (RTCA Do-282) standartlarina
uygun olarak kurulmus ugaklar ve helikopterler tarafindan gonderilen mesajlar alabilir. DJI cihazlari, ADS-B
cikislart olmayan veya arizali ADS-B ¢ikislar1 olan ugaklar veya helikopterler igin ilgili yaymn mesajlarim
almayacak veya uyarilar gondermeyecektir.

2. Ugaklar veya helikopterler ve DJI hava araci arasinda bir engel veya gelik yapi1 varsa sistem, ugaklar veya
helikopterler tarafindan gonderilen ADS-B mesajlarini alamayacak veya uyarilar1 gonderemeyecektir. Etrafiniz
keskin bir sekilde gézlemleyin ve dikkatli ugurun.

3. DII AirSense gevre tarafindan engellendiginde uyarilar gecikmeli olarak gonderilebilir. Etrafiniz1 keskin bir
sekilde gozlemleyin ve dikkatli ugurun.

4. DJI hava araci, konumunu belirleyemediginde uyari gonderilmez.

5. Ugaklar veya helikopterler tarafindan gonderilen ADS-B mesajlarini alamaz ya da devre disi birakildiginda
veya yanlig yapilandirildiginda uyarilar gonderemez.

Bir DJI hava araci ile pilotun uzaktan kumanda arasindaki baglantinin istikrarlt olmasi 6n kosuluyla sistem, bir
carpisma olasiligini onayladiginda dron ile ugaklar veya helikopterler arasindaki mesafeye bagl olarak bir dizi
uyart gonderecektir. Operatoriin, bir ¢arpismay1 onlemek igin ilk uyaridan hemen sonra irtifa algalmasini ve
gerektiginde bagka bir ugus yolunu segmesini tavsiye ettik.

Uyar Yiikseltme:

Birinci (veya "en diisiik") seviye uyarisi, insanlt hava araci algilandiginda meydana gelir. Tespit edilen tiim hava
araglari (bir seferde en fazla 10 hava aract) uygulamada goriintiilenecektir. Liitfen ucus giivenligini saglamaya

dikkat edin.

Ikinci (veya "orta") seviye uyarisi, insanli hava aracindan iki kilometre uzakta meydana gelir. Liitfen herhangi
bir tehlikeden kaginmaya dikkat edin.

Uciincii (veya "en yiiksek") seviye uyarisi, insanli hava aracindan bir kilometre uzakta meydana gelir. Liitfen

insanli hava aracindan derhal kaginin.

Mavi: Birinci seviye uyarist Sart: Ikinci seviye uyarist Kirmizi: Ugiincii seviye uyarisi



Ek Portlar

M300 RTK, hava aracinin istiinde ve altinda birkag SDK genisletme portu sunar. Bu genisletme portlari,
gelistiricilerin hava araci ile daha fazla olasilik ve fonksiyonlar1 kesfetmesini saglar. Daha ayrintili bilgi i¢in
https://developer.djl.com/ adresini ziyaret edin.
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Ustten goriiniim Alttan gdriiniim

s M300 RTK, i¢ PSDK portunu ve bir OSDK portu destekler. PSDK portunun harici giic kaynagi
kapasitesi 17,0 V / 13,6 V 4 A'dir. OSDK portunun harici gii¢ kaynagi kapasitesi 24 V 4 A'dir. Bu dort
SDK portu 180 W'lik bir gii¢ sinirina sahiptir.

IP45 Koruma Derecesi

Kararlt laboratuvar kosullarinda M300 RTK, TB60 Akilli Ucus Pilleri ile donatildiginda IEC60529
standartlarina gore IP45 koruma derecesine ulasir. Ancak bu koruma derecesi, kalict degildir ve uzun siireli
kullanimdan sonra zamanla diisebilir.

* Yagis miktarinin 100 mm / 24 saat degerini astig1 zamanlarda UCURMAYIN.

* Cerceve kollarin1 yagmurda KATLAMAYIN.

« Pilleri takmadan 6nce pil yuvalarinin, pil bolmesi portlarinin, pil ylizeylerinin ve pil bdlmesi ylizeylerinin kuru
oldugundan emin olun.

* Pilleri sarj etmeden &nce pil portlarinda ve pil yiizeylerinde s1vi bulunmadigindan emin olun.

* Hava aracini tagima cantasina koymadan once dikkatlice silerek herhangi bir sivinin bulunmadigindan emin
olun.

+ Uriin garantisi su zararim kapsamaz.

Hava araci, asagidaki durumlarda IP45 koruma derecesine elde edemez:

* Cergeve kollar1 katlandiginda

* M300 RTK'nin TB60 Akilli Ugus Pilleri diginda piller kullantyorken

* Portlarin kapagi dogru sekilde takilmadiginda

» Hava kosullarina dayanikli iist muhafaza tapasi, list muhafazaya sikica takilmadiginda

e Kirilmig hava aract muhafazasi, su gegirmez yapiskan bozulmasi gibi c¢esitli nedenlerle hava aract
bozuldugunda




Uzaktan Kumanda

Bu bolimde hava araci ve uzaktan kumanda islemlerini igeren uzaktan kumandanin 6zellikleri agiklanmaktadir.

YORAACK




Uzaktan Kumanda

Profil

DIJI Akilli Kumanda Enterprise (bundan boyle "Akilli Kontrolor" olarak anilacaktir), bu teknolojiyi destekleyen
hava araglarimi kontrol edebilen ve hava aracinin kamerasindan canli HD goriintiisii saglayan OcuSync
Enterprise teknolojisine sahiptir. Goriintii verilerini 9,32 mil (15 km) mesafeye kadar iletebilir ve bir dizi hava
aract ve gimbal kontrollerinin yani sira bazi 6zellestirilebilir diigmelerle birlikte gelir.

Yerlesik 5.5 ing yiiksek parlakliga sahip 1000 cd/m? ekran, Bluetooth ve GNSS gibi ¢oklu islevleri ile Android
sistemi olan 1920x1080 piksel ¢oziiniirliige sahiptir. Wi-Fi baglantisin1 desteklemenin yani sira, daha esnek
kullanim i¢in diger mobil cihazlarla da uyumludur. Akilli Kumanda, yerlesik pil ile maksimum 2,5 saat ¢alisma
stiresine sahiptir. WB37 Akilli Pili kullanirken maksimum ¢aligma siiresi 4,5 saate ¢ikarilabilir. **

* Akilli Kumanda, maksimum iletim mesafesine (FCC), yaklasik 400 fit (120 metre) irtifada elektromanyetik
parazit olmayan engelsiz bir alanda ulasabilir. Gergek maksimum iletim mesafesi, ¢alisma ortamindaki parazit
nedeniyle yukarida belirtilen mesafeden daha az olabilir ve gercek deger, parazitin giiciine gore dalgalanacaktir.

** Maksimum ¢aligma siiresi, oda sicakliginda bir laboratuvar ortaminda yalnizca referans igin tahmin edilmistir.
Akilli Kumanda, diger cihazlara gii¢ verirken ¢aligsma siiresi kisalacaktir.

EE » Uygunluk Standartlari: Uzaktan kumanda yerel yasa ve diizenlemelere uygundur.
* Cubuk Modu: Kontroller, Mod 1, Mod 2 ya da 6zel bir moda ayarlanabilir.

AN Iletim parazitini énlemek icin aym alanda (kabaca bir futbol sahas1 biiyiikliigiinde) iicten fazla hava
aract CALISTIRMAYIN.

Uzaktan Kumandanin Hazirlanmasi
Sarj Oluyor
Uzaktan Kumandanin Sarj Edilmesi

Kapatildiginda (standart USB sarj cihazini oda sicakliginda kullanarak) Akilli Kumanday1 tamamen sarj etmek
yaklagik 2 saat 15 dakika siirer.

Elektrik Prizi (100 USB Sarj Cihazi USB-C Kablosu
-240V)
—
R — %
\ J

ﬂ_\. * Akilli Kumandayi sarj etmek igin liitfen resmi USB Sarj Cihazini kullanin. Standart bir USB Sarj
Cihazi mevcut olmadiginda 12 V / 2 A dereceli bir FCC / CE sertifikali USB gii¢ adaptoriiniin
kullanilmast &nerilir.

* Asirt desarji onlemek igin liitfen pili en az ii¢ ayda bir sarj edin - uzun siire saklandiginda pil
bitecektir.




Harici Pil

1. Pil 1stasyonunu bir elektrik prizine (100-120 V AC, 50-60 Hz / 220-240 V AC, 50-60 Hz) baglayin.
2. Pil Istasyonunu agmak i¢in Gii¢ Diigmesine bir kez basin.

3. Sarj etmeye baglamak igin pilleri Pil Portlarina takin. Pil istasyonu énce kalan en yiiksek pil giiciiyle pili sarj

edecektir.

Elektrik Prizi

WB37 Akill Pilin Takilmasi
1 Pil ¢gikarma diigmesine basin ve basili tutun.
2 Akilli Pili pil bolmesine yerlestirin. Pilin alt kisminin bélmedeki isaret ¢izgisiyle hizalandigindan emin olun.

3 Pili asagiya dogru itin.

ifjj— Akallr Pili ¢ikarmak igin batarya serbest ¢ikarma diigmesini basili tutun ve pili yukart dogru itin.

4G Program Kilidi ve SIM Kartimin Takilmasi

& * Yalnizca DJI onayli bir program kilidi kullanin.

* Program kilidi ve SIM kart, Akilli Kumandanin 4G agma erismesini saglar. Bunlart dogru sekilde

dagittiginizdan emin olun, aksi takdirde ag erigimi miimkiin olmayacaktir.
* Program kilidi ve SIM kart1 harigtir.




Program kilidi b6lmesi kapagini ¢ikarin.

Program kilidini SIM kart1 program kilidine takili olarak USB portuna takin.

Kapagi yeniden sikica takin.

Antenlerin Ayarlanmasi
Antenleri kaldirin  ve ayarlaym. Akilli Kumandanin giicii, antenlerin ﬁg

konumundan etkilenir. Antenler ve Akilli Kumandanin arkasi arasindaki ag1 80°
veya 180° oldugunda Akilli Kumanda ile hava araci arasindaki baglanti ideal ! Tl
performansina ulagabilir. '

Diger Mobil Cihazlarin Takilmasi

Diger mobil cihazlar (6rnegin Telefonlar, Tabletler) i¢in Ekran Baglanti Pargasi ve uygun bir USB kablosu
gereklidir.

Ekran Baglant1 Pargasinin Monte Edilmesi
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Mobil Cihazinin Monte Edilmesi

B Bolmesinin kilidinin agildigindan Baglant1 Pargasini kilitleyin.
emin olun. B Bélmesini A Bolmesine
baglayin.

1 Kelepgeyi serbest _®
birakmak igin
diigmeye basin.

Kumanda Cubuklarin1 Takma

Egim ekseninin sikiligini ayarlamak
i¢in bir bozuk para veya birlikte
verilen tornaviday1 kullanin.

2 Mobil cihaziniz1 yerlestirin ve kelepgeyi
sabitlemek i¢in ayarlayn.

3 Mobil cihazimzi bir USB kablosuyla
baglayin.

Kumanda gubuklarini uzaktan kumandaya takilmasi igin asagidaki adimlari izleyin.

i

Kumanda gubuklarini ¢ikarin.

Kumanda gubuklarini takmak igin
dondiiriin

"Ej" Kumanda gubuklari, uzaktan kumandanin arkasinda ¢gubuk muhafaza yuvasinda saklanabilir.




Uzaktan Kumandanin Caligmast
Pil Seviyesinin Kontrol Edilmesi ve A¢ilmasi
I¢ Pil Seviyesinin Kontrol Edilmesi

I¢ pil seviyesini Pil Seviyesi LED'lerine gore kontrol edin. Kapali iken kontrol etmek igin gii¢ diigmesine bir kez
basin.

Akilli Kumanday1 agip kapatmak i¢in gii¢ diigmesine bir kez basin, tekrar basin ve birkag saniye basili tutun.
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& * Dis WB37 Akilli Pili kullanirken i¢ pilde biraz gii¢ oldugundan emin olmak yine de gereklidir. Aksi
takdirde Akilli Kumanda agilamaz.
» Uzaktan kumanda normal sekilde kapatilamadiginda giic diigmesini en az 8 saniye basili tutun, uzaktan
kumanda kapanmaya zorlanacaktir.

Dis Pil Seviyesinin Kontrol Edilmesi

1. Yontem: D1s pilin digmesine basin, pil seviyesi LED 1siklar seklinde sunulur.
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2. Yontem: Uzaktan kumandanin ana sayfasinin durum ¢ubugundaki pu seviyesi yiizdesini kontrol edin.
Sarj ve Desarj Aciklamasi
Sarj oluyor

a. Uzaktan kumanda etkinlestirilmedi, i¢ pil yalnizca %60 pil seviyesine ulasabilir ve etkinlestirildikten sonra
%100'e ulasabilir.

b. Uzaktan kumandanin i¢ pili su anda standart sarj cihaz1 ve dis pil (WB37) ile sarj etmeyi desteklemektedir.

c. D1s pil, sarj i¢in bagimsiz olarak kullanildiginda i¢ pil, %50'ye kadar sarj edilebilir.

d. Caligsma sicakligi farkli oldugunda sarj hiz1 degisir.



Desarj

a. Sarj cihaz1 ve dis pil ayn1 anda baglandiginda sarj cihazi uzaktan kumandaya gii¢ saglar.
b. Yalnizca dis pil baglandiginda dis pil, uzaktan kumandaya gii¢ saglayacaktir. Bununla birlikte dig pil
bittiginde i¢ pil gii¢ saglayacaktir.

Baglanti

Akilli Kumanda bir hava araci birlikte satin alindiginda, uzaktan kumanda zaten hava araci ile iliskilendirilmigtir
ve uzaktan kumanda ve hara araci etkinlestirdikten sonra dogrudan kullanilabilirler. Akilli Kumanda ve hava
araci ayr1 olarak satin alindiysa uzaktan kumandayi1 hava araci ile baglamak i¢in asagidaki adimlari izleyin.

1. Yontem: Akilli Kontrol Cihazi Diigmelerini Kullanarak

1. Uzaktan kumanday1 ve hava aracin1 agin.

2. Ozellestirilebilir C1 ve C2 diigmesi ile Kayit diigmesine ayn1 anda basin. Durum LED'i mavi renkte yanip
soner ve baglamanin bagladigini belirtmek igin cihaz iki kez bip sesi ¢ikarir.

3. Hava aracindaki baglant1 diigmesine basin. Baglant1 basarili olursa uzaktan kumandanin durum LED'i sabit
yesil renkte yanacaktir.

2. Yontem: DJI Pilot'u Kullanarak

1. Uzaktan kumandayi ve hava aracini agin. Ana sayfada "Pilot" secenegine dokunun ve bir DJI hesabi
kullanarak giris yapin.

2. "Cihaz Gir" segenegine dokunun, "Hava Aracina Baglan" 6gesini se¢in ve baglantiy1 baglatmak i¢in talimatlar
izleyin.

3. "Kamera Goriiniimiine Gir" segenegini segin ve kamera goriiniimiinde @ .1l diigmesine basm. Asagiya dogru
kaydirin, "Uzaktan Kumanda Baglantis1" segenegine dokunun ve onaylamak i¢in "Tamam" se¢enegine dokunun.
4. Durum LED'i mavi renkte yanip soner ve baglamanin basladigint belirtmek i¢in uzaktan kumanda iki kez bip
sesi ¢ikarir.

5. Hava aracindaki baglant1 diigmesine basin. Baglant1 basarili olursa uzaktan kumandanin durum LED'i sabit
yesil renkte yanacaktir.

3. Yontem: Hizli Ayarlar1 Kullanarak

1. Uzaktan kumanday1 ve hava aracin1 agin.

2. Hizli Ayarlar'h agmak i¢in ekranin istiinden asagi dogru kaydirin. Baglantiy1 baslatmak icin () simgesine
dokunun.

3. Durum LED'i mavi renkte yanip soner ve baglamanin bagladigini belirtmek i¢in uzaktan kumanda iki kez bip
sesi ¢ikarir.,

4. Hava aracindaki baglanti diigmesine basin. Baglanti basarili olursa uzaktan kumandanin durum LED'i sabit
yesil renkte yanacaktir.

(:J_ » Uzaktan kumandanin, baglant: sirasinda hava aracinin 1,6 ft (0,5 m) yakininda oldugundan emin olun.
* Bir DJI hesabi kullanarak giris yaparken uzaktan kumandanin internete bagl oldugundan emin olun.




Hava Aracinin Calismasi

Hava Araciin Kontrolii
Bu boliimde hava aracinin istikametinin uzaktan kumanda ile nasil kontrol edilecegi agiklanmaktadir. Kumanda;
Mod 1, Mod 2 ya da Mod 3 olarak ayarlanabilir.

Mod 1 Sol Cubuk Mleri i Sag Cubuk
! YUKARI
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Cubuk Modu varsayilan olarak Mod 2'ye ayarlanmustir.

EE Cubuk Notr/Orta Noktasi: Kumanda gubuklari ortalanmigtir.
Kumanda Cubugunu Hareket Ettirmek: Kumanda gubuklar ortadan 6teye itilmistir.




Uzaktan Hava Araci Aciklamalar
Kumanda (Mod
2)
Sol gubugun yukari ve asagi hareket ettirilmesi hava
o aracinin yiiksekligini degistirir.
Sol Cubuk YE}(

Mirwr

Yikselmek i¢in ¢ubugu yukari, algalmak i¢in gubugu
asag1 dogru itin. Her iki ¢ubuk ortalandiginda hava araci,
havada asil1 duracaktir.

Cubuk, ortadan kenara ne kadar fazla itilirse hava araci o
kadar hizli irtifayr degistirecektir. Irtifada ani ve
beklenmedik degisiklikleri 6nlemek igin c¢ubugu her
zaman hafifce itin.

Sol gubugu saga veya sola hareket ettirmek hava aracinin
diimenini ve doniisiinii kontrol eder.

Hava aracin1 saatin ters yoniinde dondiirmek i¢in gubugu
sola dogru itin ve hava aracini saat yoniinde dondiirmek
icin gubugu saga itin. Cubuk ortalanmigsa hava aract
mevcut istikametini koruyacaktir.

Cubuk ortadan kenara ne kadar fazla itilirse, hava araci o
kadar hizl1 dénecektir.

Sag Cubuk

Asagi
i )
e
Sola Saga
Tleri
=
Geri

Sag cubugun yukari ve asagi hareket ettirilmesi hava
aracinin ileri-geri adimini degistirir.

Ileri dogru ugurmak igin cubugu yukar itin ve geriye
dogru ucurmak i¢in g¢ubugu asagt itin. Cubuk
ortalanmigsa hava aracit havada asili kalacaktir. Daha
biliyliik bir adim agis1 ve daha hizli ugus i¢in ¢ubugu
merkez konumdan daha kenara dogru itin.

Sol

Sag ¢ubuk kumandasini sola ve saga hareket ettirmek
hava aracinin sol ve sag adimini degistirir.

Sola ugmak i¢in sola, saga ugmak iginse saga itin. Cubuk
ortalanmigsa hava aract havada asili kalacaktir.

Daha biiyiik bir adim agis1 ve daha hizli ugus i¢in gubugu
merkez konumdan daha kenara dogru itin.

& * Manyetik catismadan etkilenmemesi i¢in uzaktan kumanday1 manyetik malzemelerden uzak tutun.
* Hasar gérmemesi i¢in tasima veya depolama sirasinda kumanda ¢ubuklarinin ¢ikarilmast ve uzaktan
kumandadaki muhafaza yuvasinda saklanmasi onerilir.




Ucus Modu Anahtari

Ugus modunu se¢mek i¢in anahtara basin. T modu, P modu ve S modu arasindan segim yapin.

Konum Ugus Modu

TFE
sy T Konumu T T modu (Tripod)
&~ P Konumu P P modu
113 } S Konumu (Konumlandirma)
o S S modu (Spor)

T modu (Tripod): Hava araci, kendisini bulmak, dengelemek ve engeller arasinda gezinmek i¢in GNSS ve
goriintli sistemlerini kullanir. Bu modda, maksimum ugus hizi 15,7 mph (25,2 km/sa) ile sinirlidir. Cubuk
hareketlerine kars1 duyarlilik, daha yumusak ve daha kontrollii hareketler igin de azalir.

P modu (Konumlandirma): P modu en iyi GNSS sinyali gii¢lii oldugunda calisir. Hava aracit dengelemek,
engellerden kacinmak ve hareketli nesneleri izlemek i¢in GNSS, Goriis Sistemleri ve Kizilotesi Algilama
Sistemi kullanir. TapFly ve ActiveTrack gibi gelismis 6zellikler bu modda kullanilabilir.

S modu (Spor): Ugagin tagima kazanci degerleri, hava aracinin manevra kabiliyetini arttirmak i¢in ayarlanir. Bu
modda Goriintii Sistemlerinin devre dist oldugunu unutmayin.

Anahtarin uzaktan kumandadaki konumundan bagimsiz olarak, hava araci varsayilan olarak P modunda baslar.

Ugus modlarint degistirmek i¢in 6nce DJI Pilot'ta Kamera Goriiniimiine gegin, x 6gesine dokunun ve "Coklu
Ugus Modlarmi" etkinlestirin. Coklu ugus modlart etkinlestirildikten sonra ugus modlarimi degistirmek igin
anahtart P ve ardindan S veya T konumuna getirin.

RTH Diigmesi

Kalkis Noktasina Doniig'ii (RTH) baslatmak i¢in RTH diigmesini basilt r@
tutun ve hava araci en son kaydedilen Kalkis Noktasina geri donecektir. I — \
RTH'yi iptal etmek ve hava aracinin kontroliinii tekrar kazanmak igin I.;?'IT».I\-I . /'EI\I @
diigmeye tekrar basin. RTH hakkinda daha fazla bilgi igin hava aracinin | "%/

kullanim kilavuzundaki Kalkis Noktasina Doniis boliimiine bakiniz.

.;:;. Gelismis Cift Operatér Modunda ugus kontrolii olmayan uzaktan kumanda, RTH islevini baglatmak ve
durdurmak i¢in bu diigmeyi kullanamaz.

Ozellestirilebilir Diigmeler

Cl1, C2 ve 5D diigmelerinin islevleri DJI Pilot'ta ayarlanir. Varsayilan yapilandirmalar asagidaki gibidir: Cl1:
Gimbali yeniden ortalar.
C2: Kamera goriiniimiinii farkli kameralar arasinda degistirir.

Onay Diigmesini basili tutarak Gimbal Egim Kontrol Kadranint Déndiirme: Kameranin yakinlagtirmasini kontrol
eder.



Optimal iletim Bolgesi

Hava aracini optimum iletim bdlgesi i¢inde tutmaya ¢alisin. Sinyal zayifsa antenleri ayarlaym veya hava aracini
daha yakindan ugurun.

Antenlerin hava aracina doniik oldugundan emin olun. Antenler ve Akilli Kontrol Cihazinin arkasi arasindaki ag1
80° veya 180° oldugunda, uzaktan kumanda ile hava araci arasindaki baglant1 ideal performansina ulasabilir.

Yukaridaki resimlerin, kullanici ile hava araci arasindaki gercek mesafeleri yansitmadigint ve sadece referans
amagcli oldugunu unutmayin.

‘;l\. * Akilli Kumanda ile ayni frekans bantlarini kullanan kablosuz cihazlar1 kullanmaktan kaginin.
* Gergek galismada DJI Pilot uygulamasi, iletim sinyalinin zayif oldugu konusunda bir uyar1 mesaji
yayinlayacak ve liitfen hava aracinin en uygun iletim araligina geri donmesini saglamak igin antenleri
ayarlaym.

Kameranin Cahstirilmasi

Uzaktan kumandadaki Odak/Deklansgor diigmesi ve Kayit Diigmesi ile video ve fotograf ¢ekin.

1. Odak / Deklangor Diigmesi

Fotograf ¢ekmek icin basin. Seri Cekim modu segili ise diigmeye siirekli basildiginda ¢oklu fotograflar cekilir.
DIJI Pilot uygulamasinda Deklansor modunu ayarlaym.

2. Kayit Diigmesi

Kaydi baglatmak i¢in bir kez, kaydi durdurmak igin ise tekrar basin.

Gimbalin Calistirilmasi

Gimbal adimini ve gevirmesini ayarlamak i¢in sol kadrani ve sag kadrani kullanin.

Sol kadran gimbal egimini kontrol eder. Kadrani saga ¢evirin ve gimbal
yukartya dogru donecektir. Kadrani sola gevirin ve gimbal asagiya dogru
donecektir. Kadran hareketsiz oldugunda kamera mevcut konumunda

ﬁ g kalacaktir.




Sag kadran gimbal g¢evirmesini kontrol eder. Kadrami saga gevirin ve
— gimbal saat yoniinde donecektir. Kadrani sola ¢evirin ve gimbal saat

= yoniiniin aksine donecektir. Kadran hareketsiz oldugunda kamera mevcut
konumunda kalacaktir.

Gelismis Cift Operatdr Modu
Giris

M300 RTK, iki uzaktan kumandanin ayni hava aracina baglanmasini saglayan Gelismis Cift Operatér Modunu
destekler. Bu modda iki uzaktan kumanda ayni oncelige sahiptir ve dnceden atanmis rolleri yoktur. Operasyon
sirasinda iki pilot, kendi gereksinimlerine gore kontrolii ele alir ve hava araci, gimbal ve kamera gibi hangi arag
iistii cihazin su anda c¢alistirilabilecegine karar vererek, calismasini daha esnek hale getirir.

Hava araci1 ugus kontrolii ve gimbal kontrolii dahil olmak iizere iki tiir kontrol vardir. Hava araci ugus kontrollii
uzaktan kumanda i¢in hava aracinin istikametini kontrol edebilir. Gimbal kontrollii uzaktan kumanda i¢in gimbal
ve kamera isleminin hareketini kontrol edebilir.

Gelismis Cift Operator Modunun Yapilandirilmasi

Kullanmadan 6nce A uzaktan kumandasi ve B uzaktan kumandasi ayri ayri baglanmalidir. Baglamay:
tamamlamak i¢in su adimlari izleyin:

Uzaktan Kumandanin Baglanmasi
1. DJI Pilot uygulamasini ¢alistirin.

2. "Kamera'ya girin ve &l simgesine dokunun. Uzaktan kumanda baglanti kurmaya hazirdir.
3. Gelismis Cift Operatdor Modu agilir listesinde Uzaktan Kumanday:r A Kumandasi veya B Kumandasi olarak
secin. Baglantiy1 onaylamak i¢in agilir pencereye dokunun.

Gelismis Cift Operatdor Modunun Kullanilmasi

1. ki uzaktan kumandanin, hava aracina baglandigindan emin olun. {1k baglanan uzaktan kumanda; hava araci,
gimbal ve kamera dahil tiim cihazlar1 varsayilan olarak kontrol edebilirken ikincisinin herhangi bir cihaz
iizerinde kontrolii yoktur.

2. Bir cihazin kontroliine sahip bir uzaktan kumanda, tek bir uzaktan kumanda ile uyumlu olan cihazi kontrol
etmek i¢in bir kumanda g¢ubugu, gimbal kadrani, diigme kombinasyonlar1 ve kullanici arayiizii simgesi
kullanabilir. Aksi takdirde cihaz kontrol edilemez. Bir cihazi kontrol etmeyen bir uzaktan kumanda, yine de
cihazin Kamera Goriiniimiine gegebilir. Sadece hava aracinin istikametini kontrol edebilen bir uzaktan kumanda,
Kalkis Noktasina Doniis (RTH) prosediiriinii baslatabilir ve iptal edebilir.

3. Kullanicilar cihazlarin kontroliinii manuel olarak alabilir. Once, kontrol etmek istediginiz cihazin Kamera
Goériiniimiine ge¢in. Hava arac1 ugus kontrolii i¢in FPV kameranin Kamera Gériiniimiine gegin. Ikinci olarak
kontrolii ele almak igin sol iistteki kontrol simgesine dokunun. 4 eksenli hava araci simgesi, hava araci ugus
kontroliinii temsil eder ve kamera simgesi, gimbal kontroliinii temsil eder.



4. Bir kullanicinin hava araci ugus kontrolii oldugunda FPV kameranin Kamera sayfasindaki hava araci ucus
kontroliinii kilitlemek igin Kontrol Kilidi simgesine basin ve basili tutun.

5. Bir uzaktan kumanda yalnizca gimbali kontrol edebiliyorsa kumanda g¢ubuklarini kullanabilir. Bir kullanict
hem hava araci ugus kontroliine hem de gimbal kontroliine sahipse hava aracinin istikametini kontrol etmek i¢in
kumanda ¢ubuklarimi ve gimbali kontrol etmek i¢in gimbal kadranini kullanabilir.

6. Cift Uzaktan Kumanda Modunda ¢aligirken bir uzaktan kumandanin bir hava araci ile baglantisi kesilirse
kontrolii gegisi devreye girecektir. Bu noktada, baglantisi kesilen uzaktan kumandanin sahip oldugu gimbal
kontrolii, bagli kumandaya kosulsuz olarak aktarilacaktir. Baglantisi kesilen kumandanin hava araci ucus
kontrolii varsa bagli kumanda, devir mesajlar1 alir ve pilot, kontrolii devralip devralmayacagina karar verebilir.
Olumsuz bir karar i¢in veya verilen siire iginde bir karar alinmadiginda ariza giivenli bir mantik devreye
girecektir.

7. Caligma sirasinda baglantis1 kesilen kumanda cihazi hava aracina yeniden baglanirsa varsayilan olarak
herhangi bir cihazin kontrolii yoktur. Pilotlar, gereksinimlerine gore kontrolii ele alabilir.

8. Gimbal ve kamera ile ilgili ayarlar sadece gimbal ve kamera kontroliine sahip uzaktan kumanda ile
kullanilabilir.

9. Gimbalin ve kameranin indirilmesi ve oynatilmasi gibi islevler yalnizca gimbal ve kamera kontroliine sahip
uzaktan kumanda tarafindan kullanilabilir.

10. Normalde her iki uzaktan kumanda da ugus kumandasini, goriis sistemini, video iletimini ve Akilli Ugus
Pilini yapilandirabilir. Ancak ugak ucus kontrolil kilitliyse yalnizca hava araci ugus kumandasina sahip olan
uzaktan kumanda bu tiir konfigiirasyonlar1 gergeklestirebilir.

11. Her iki uzaktan kumanda da ugusu etkilemeyecek islemleri gergeklestirebilir.

12. B Kumandasi, Al Nokta kontrol i¢in gorev yiliklemeyi desteklememektedir.

13. A Kumandasi, hava araci, gimbal ve kameraya baglanirken tek tiklamayla yiikseltmeyi destekler. B
Kumandasi, yalnizca uzaktan kumanda yiikseltmesini destekler.

14. Pilot Uygulamasi giinliigii yiikleme: A Kumandasi, A Kumandas1 hava arac1 giinliigii ve uzaktan kumanda
giinliigliniin yiiklenmesini desteklerken B Kumandasi, yalnizca B Kumandas1 uzaktan kumanda giinliigiiniin
yiiklenmesini destekler.

15. B Kumandasi, ugus sinirlart veri tabaninin yiikseltilmesini desteklemez.

16. Kullanicilar, gimbal kontrollii uzaktan kumandanin kolunu kullanarak kameranin yakinlagtirmasint kontrol
edebilir.

Video Iletim Agiklamalar

Matrice 300 RTK hava araci, OcuSync Enterprise teknolojisine sahiptir, ii¢ kadar 1080p video iletimini destekler
ve ayrica tek uzaktan kumanda modunu veya ¢ift uzaktan kumanda modunu da destekler.

1. Tek uzaktan kumanda modu: iki 1080p video iletimini destekler.

2. ikili uzaktan kumanda modu: ii¢ kadar 1080p video iletimini destekler ve her bir uzaktan kumanda,
goriintiilenecek video iletimlerinden ikisini segebilir.

& Iletim ¢oziiniirliigii, yalmzca referans olmast igin farkli yiiklerin ¢ikt1 kapasitesi ile smirlidir.

* Zenmuse H20 / H20T: 1080p
* FPV Kamera: 960p

e Zenmuse Z30: 720p

e Zenmuse XT S: 640p

* Zenmuse XT2: 720p







Ekran Arayiizii
Ana Sayfa

Akilli Kontrol Cihazi agildiginda ekranda ana sayfa gosterilir.

1. DJI Akilli Kumanda Ek Kiti Baglanti Durumu
DIJI Akilli Kumanda Ek Kiti baglandiginda goriintiilenir.

2. Pil Seviyesi
Uzaktan kumandanin i¢ ve dig pil seviyesini gosterir.

3. Saat
Yerel saati gosterir.

4. DJI Pilot
DIJI Pilot'a girmek igin dokunun. Uzaktan kumanda hava aracina baglysa diigme mavidir. Kullanicilar bir DJI
hesab1 kullanarak giris yaptiktan sonra kamera goriiniimiine girmek i¢in dokunabilirler.

5. Galeri
Saklanan goriintiileri ve videolar1 goriintiilemek i¢in dokunun.

6. Uygulama Merkezi

GEO Bolgesi, DII Pilot, Ayarlar, Dosya Yoneticisi ve kullanicilarin indirdigi ve yiikledigi tiim {iglincii taraf
uygulamalar dahil tiim uygulamalar1 goriintiilemek i¢in dokunun. Daha fazla bilgi i¢in Uygulama Merkezi
boliimiine bakin.

.:@g 5D diigmesini, kumanda ¢ubuklarint kullanarak veya ekrana dokunarak uzaktan kumandada gezinin. 5D
diigmesine basarak veya ekrana dokunarak bir se¢imi onaylayin. Daha fazla bilgi i¢in Kumanda Cubugu
Gezinim boliimiine bakiniz.




Uygulama Merkezi

Uygulama Merkezine girmek i¢in (s dokunun. Kullanicilar varsayilan sistem uygulamalarim ve indirilmis

ii¢lincii taraf uygulamalarini bulabilir. Sistem Ayarlarin1 ve GEO Boélgesini bulmak i¢in ': Ogesine dokunun.
e WD 212
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Uygulama Merkezi ileride degisebilir.
Bir uygulamay1 tasimak i¢in simgeyi basili tutun ve uygulamayi yerlestirmek istediginiz yere tasiyin.
Uygulamay1 silmek igin simgeyi basili tutun ve bu sayfanin {istiine siiriikleyin. Varsayilan sistem
uygulamalarinin silinemedigini unutmayin.
Ucus Kisitlama Bilgisi, ilgili ugus kisitlama bilgilerini saglar.
Ipuglarinda temel islev tanitimi, hava fotografciligi ipuglari, goriintiileme ve paylasma talimatlar saglanir.
Dosya Yonetimi'nde videolar1, fotograflari, dosyalar: ve SD kart1 yonetin.

Sistem, Lightning Browser ile birlikte gelir.

Diigme kombinasyonlari, kumanda ¢ubugu gezinim, tarih ve saat, dil, Wi-Fi ve Bluetooth gibi ayarlar
yapilandirabilmek i¢in Ayarlar'a basin.

Uzaktan kumanda, DJI Pilot uygulamasiyla birlikte gelir.

Ilgili kilavuzlar1 okumak i¢in Hizli Baslangi¢ Kilavuzu'na dokunun.

& DI, tgtincii taraf uygulamalar i¢in giivenli kullanim veya uyumluluk desteginden sorumlu degildir.
Uglincii taraf bir uygulama, Akilli Kumandanin performansini etkiliyorsa tiglincii taraf uygulamalart
silmeyi veya Akilli Kumanday: fabrika ayarlarina sifirlamay1 deneyin. Akilli Kumanday: fabrika
ayarlarina sifirlamak icin, Ayarlar altindaki Fabrika Veri Sifirlama bdliimiine gidin.




Hizh Ayarlar

Hizli Ayarlar't agmak i¢in ekranin iistiinden asagi dogru kaydirimn.

%]

Hizli Ayarlar ileride degisebilir

1 Tlgili islevi etkinlestirmek veya devre dis1 birakmak icin bir simgeye dokunun. Fonksiyonun ayarlarina (varsa)
girmek i¢in simgeyi basili tutun.

= Wi-Fi etkinlestirmek veya devre digi birakmak i¢in dokunun.Ayarlara girmek ve bir Wi-Fi sebekesine
baglanmak veya eklemek i¢in basil tutun.

ﬁ : SRE modunu etkinlestirmek veya devre disi birakmak i¢in dokunun.Ayarlara girmek ve bir SRE modu
se¢mek i¢in basili tutun.

* : Bluetooth etkinlestirmek veya devre dist birakmak i¢in dokunun.Ayarlara girmek ve yakindaki Bluetooth

cihazlarina baglanmak i¢in basili tutun.

i: HDMI baglantisin1 etkinlestirmek veya devre dist birakmak i¢in dokunun.Ayarlara girmek ve HDMI
¢Ozinlirligl, dondiirme, ¢ikis modu ve ekran yakinlastirmasini ayarlamak i¢in basilt tutun.

= Uzaktan kumanday1 bir hava aracina baglamaya baglamak i¢in dokunun.

==

E® : USB harici cihaz modu ile USB veri disa aktarma modu arasinda gegis yapmak i¢in dokunun.
Mobil cihazlar, USB harici cihaz modunda baglanabilir.
Uzaktan kumanda USB veri aktarma modunda bir bilgisayara baglandiginda giincelleme ve veri aktarimi
kullanilabilir.

@ : Ekranin goriintiisti almak i¢in dokunun.

- : Ekran1 kaydetmeye baslamak i¢in dokunun.Kayit yaparken, ekran kayit siiresini gosterir.Kaydi
durdurmak i¢in "Dur" segenegine dokunun.

. Diigme kombinasyonlarini kontrol etmek i¢in basili tutun.

[ 1]
BT : Son agilan uygulamalar kontrol etmek i¢in dokunun.

2 Parlaklig1 Ayarlama

Parlakligi ayarlamak i¢in ¢ubugu kaydirm. ﬁ simgesi otomatik parlaklik anlamina gelir. Bu simgeye dokunun
veya ¢ubugu kaydirin ve simge [l manuel parlaklik moduna gegecek.

3 Ses Seviyesini Ayarlama
Ses seviyesini ayarlamak i¢in ¢ubugu kaydirin. Sessize almak i¢in 'r: dokunun.

4 Sistem Ayarlar

: Ayarlara girmek i¢in dokunun ya da basili tutun.



5 Ana Sayfa

ﬁ :Ana sayfaya donmek i¢in dokunun.
6. Bildirimler

n: Sistem bildirimlerini kontrol etmek i¢in dokunun.

e * SRE (Giin Is181 Okunabilirlik Gelistirme), kullanicilarin bir goriintiiniin vurgularini veya godlgelerini
Cﬁ ayr1 ayri veya birlikte arttirmalarini saglar. Bu, giin 15181 gii¢lii oldugunda kullanicilarin ekranin belirli
alanlarini daha net gérmelerini saglar.
* Hizl1 Ayarlar, bagli olan hava aract modeline ve Akilli Kumanda donanim yaziliminin siirlimiine bagh
olarak degisir.

Kumanda Cubugu Gezinim

Ayarlar'da Kumanda Cubugu Gezinim 6gesine dokunun. Kullanicilar uzaktan kumandada gezinmek igin
kumanda ¢ubuklarini ve 5D diigmesini etkinlestirebilir veya devre dis1 birakabilir.

Kumanda Cubuklari: Gezinmek i¢in yukari, asagi, saga veya sola dogru hareket ettirin. Bir se¢imi kumanda
cubuklari ile onaylamak miimkiin degildir.

5D Diigmesi: Gezinmek i¢in yukari, asagi, saga veya sola dogru ittirin. Segilen bir 6geyi onaylamak igin basin.

ri?ﬁ. » Kumanda gubuklari ve 5D diigmesi liglincii taraf uygulamalarla uyumlu olmayabileceginden, iiglincii
taraf uygulamalar1 kullanirken gezinmek i¢in dokunmatik ekrani kullanmaniz 6nerilir.
* Kumanda Cubugu Gezinim, 6nceden etkinlestirilmis olsa bile, uzaktan kumanda bir hava aracina bagl
oldugunda kullanilamaz.

Durum LED'i ve Pil Seviyesi Gostergeleri Tanim

Durum LED'i Pil Seviye Gostergeleri

Pil seviye gostergeleri, kontrol cihazinin pil seviyesini gosterir. Durum LED'i, kumanda ¢ubuklarinin baglanti
durumlarini ve uyarilarini, diisiik pil seviyesini ve yiiksek sicakligi belirtir.

Durum LED'i Acgiklama

Sabit Kirmizi Uzaktan kumanda bir hava aracina baglh degil.
Sabit Yesil Uzaktan kumanda bir hava aracina bagl.
Mavi Yanip Soner Uzaktan kumanda bir hava aracina baglantyor.
Kirmiz1 Yanip Soner Uzaktan kumandanin sicakligi ¢ok yiiksektir.
Sar1 Yanip Soner Uzaktan kumandanin pil seviyesi diigiik.

Camgobegi Yanip Soner Kumanda ¢ubuklari ortalanmamus.




Pil Seviye Gostergeleri Pil Seviyesi
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Kullanic1 uyaris1 gerektiren bazi senaryolarda Akilli Kontrol Cihazi bunu titreyerek ve/veya bip sesiyle
yapacaktir. Kontrol cihazi bip sesi ¢ikardiginda ve durum LED'i sabit yesil yandiginda, bu hata hava araci veya
ucus durumuyla ilgili olabilir ve DJI Pilot'ta bir uyar1 goriinecektir. Bu hata Akilli Kumanda ile iliskiliyse
kumandanin ekraninda bir ikaz veya uyari gosterilir.

Bip sesini devre dist birakmak igin uzaktan kumanday1 agin, Ayarlar'da "Ses" segenegini se¢in ve "Bildirim
sesi"ni kapatin.

Baglanti, yiiksek sicaklik alarmi, diisiik pil alarmi, gubuk calistirma modunu degistirme, g¢ubuk ve
anahtar acilig otomatik test alarmi vb. gibi bazi mesajlar veya uyari sesleri kapatilamaz.

Donanim Yazilim Giincellemesi
DIJI Assistant 2'yi Kullanarak

1. Uzaktan kumandanin kapali oldugundan emin olun ve ardindan uzaktan kumanday1 ¢ifte A portlara sahip bir
USB kablosu kullanarak bir bilgisayara baglayin.

2. Uzaktan kumanday1 a¢in. USB verilerini diga aktarma modunda = segenegine dokunun.

3. DJI Assistant 2'yi ¢alistirin ve bir DJI hesabi kullanarak giris yapin.

4. DJI Akilli Kumanda Enterprise simgesine ve ardindan "Donanim Yazilimi Giincelleme" segenegine tiklayn.
5. Giincellemek istediginiz donanim yazilimi siiriimiinii se¢in ve onaylayin.

6. DJI Assistant 2, donanim yazilimini otomatik olarak indirip giinceller.

7. Uzaktan kumanda giincellemeden sonra yeniden baglatilir.

DIJI Pilot Uygulamasin1 Kullanarak

1. Uzaktan kumanday1 agin ve internetin normal sekilde calisip ¢alismadigim kontrol edin.

2. DI Pilot Uygulamasim ¢alistirin, uygulamada devam eden bir donanim yazilimi giincellemesi oldugu
gosterilirse giincelleme sayfasina girmek i¢in dokunun.

3. DII Pilot, donanim yazilimini otomatik olarak indirip giinceller.

4. Uzaktan kumanda giincellemeden sonra yeniden baslatilir.

& * Gilincellemeden 6nce uzaktan kumandanin %20'den daha fazla giiciiniin oldugundan emin olun.
* DJI Assistant 2'yi kullanirken giincelleme sirasinda USB kablosunu CIKARMAYIN.
* Giincelleme yaklagik 15 dakika siirer. Giincelleme sirasinda uzaktan kumanda veya bilgisayarin
internete bagli oldugundan emin olun.




Diigme Kombinasyonlari

Sik kullanilan bazi 6zellikler, diigme kombinasyonlar1 kullanilarak etkinlestirilebilir. Diigme kombinasyonlari
kullanmak i¢in geri diigmesine basili tutun ve ardindan diger diigmeye basin.

Mevcut diigme kombinasyonlarini kontrol etmek

Diigme kombinasyonlarini kontrol etmek i¢in kumanda titreyene kadar Geri diigmesini basili tutun:
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Diigme Kombinasyonlar1
Diigme Kombinasyonlarim Kullanmak

Diigme kombinasyonlarmin islevleri degistirilemez. Asagidaki tabloda her diigme kombinasyonunun islevi
gosterilmektedir.

Diigme Kombinasyonlari Aciklama

Fonksiyon Diigmesi Sag Tekerlek Sistem sesini ayarlar

;onksiyon Diigmesi Sol Tekerlek Ekran parlakligini ayarlar
;onksiyon Diigmesi Kayit Diigmesi Ekrani kaydeder

;onksiyon Diigmesi Odak / Deklangor Diigmesi  Ekran goriintiisii alir

;onksiyon Diigmesi 5D Diigmesi (yukart) Ana sayfaya geri doner

;onksiyon Diigmesi 5D Diigmesi (asag1) Hizli Ayarlar agar

;onksiyon Diigmesi 5D Diigmesi (sol) Son agilan uygulamalar1 kontrol eder
;onksiyon Diigmesi 5D Diigmesi (sag) Uygulama Merkezini agar

+




Pusulayr Kalibrenin Edilmesi

Uzaktan kumanda, elektromanyetik parazit bulunan yerlerde kullanildiktan sonra, pusulanin kalibre edilmesi
gerekebilir. Uzaktan kumandanin pusulasi kalibrasyon gerektiriyorsa bir uyar: istemi goriinecektir. Kalibrasyona
baglamak i¢in uyari istemine dokunun. Diger durumlarda uzaktan kumandanizi kalibre etmek i¢in asagidaki
adimlar izleyin.

1. Uygulama Merkezine girin, £ dokunun, agag1 kaydirin ve Pusula'ya dokunun.
2. Uzaktan kumandanizi kalibre etmek i¢in ekrandaki semayi izleyin.
3. Kalibrasyon basarili oldugunda kullanict bir mesaj alir.

Uciincii Taraf Bildirimlerini Engelleme

Giivenli ucus saglamak icin, her ucustan dnce iigiincii taraf bildirimlerini devre dis1 birakmanizi 6neririz. Ugiincii
taraf bildirimlerini devre dig1 birakmak i¢in asagidaki adimlari izleyin.

1. Uygulama Merkezine girin, n dokunun, asag1 kaydirin ve Bildirimler'e dokunun.
2. "Hava Fotograf¢iligi Rahatsiz Etme Modu'nu etkinlestirin.

HDMI

Bir monitdr, uzaktan kumanda bir HDMI kablosu kullanilarak monitére baglandiginda uzaktan kumanda
arayiiziinii gosterebilir. HDMI baglantisini etkinlestirmek i¢in asagidaki adimlart izleyin.

1. Hizl1 Ayarlar't agmak i¢in ekranin iistiinden asag1 dogru kaydirin.
2. Uzaktan kumandanizi kalibre etmek i¢in ekrandaki semay1 izleyin. HDMI baglantisini etkinlestirmek veya

devre dig1 birakmak icin HDMI {izerine dokunun. Ayarlara girmek ve HDMI ¢oziiniirliigli, dondiirme, ¢ikis
modu ve ekran yakinlagtirmasini ayarlamak igin basili tutun.



Gimbal ve Kamera

Bu boliimde gimbalin nasil kullanilacag: agiklanmaktadir.



Gimbal ve Kamera

M300 RTK, coklu yiik konfigiirasyonlarini destekler. Daha fazla ayrinti i¢in agsagidaki tabloya bakin.

Yiik kombinasyonlar1 Gimbal ve kamera tipi

Tekli Tekli yukar1 gimbal XT S, 7230, H20, H20T PSDK ytikii

gimbal Tekli Asagi Gimbal XT2, XT S, Z30, H20, H20T, PSDK yiikii

Cifte gimbal | Cifte agag1 gimbal XT2*+730, XT2*+H20, XT S+Z30, XT S+H20, tekli gimbal
Tekli asagi gimbal + Tekli yukari|tiPi Gzerinde + PSDK yiikii
gimbal

Uglii Cifte asag1 gimbal + Tekli yukar1| Yukaridaki ¢ifte gimbal kombinasyonlar1 + PSDK yiikii

gimballer |gimbal

* XT2 yalnizca 1. gimbal portuna monte edilebilir. Yukar1 gimbal / 2. gimbal portunu desteklemez.

;%= + Gimbal ve kameranin nasil kullanilacagini 6grenmek igin ilgili gimbal ve kamera kullanim kilavuzuna
bakiniz.
* Birden fazla yiik kullanildiginda yalnizca bir PSDK yiikii desteklenir.




DJI Pilot Uygulamasi

Bu béliimde DJI Pilot uygulamasinin ana fonksiyonlar1 agiklanmaktadir.



DJI Pilot Uygulamasi
DIJI Pilot uygulamasi, kurumsal kullanicilar igin 6zel olarak gelistirilmistir. Manuel ugus, ugmay1 basit ve

sezgisel hale getiren ¢esitli profesyonel 6zellikleri bir araya getirir. Gorev ugusu, ugus planlamasini destekler ve
dronu otomatik olarak kontrol etmenizi saglayarak is akiginizi ¢ok daha basit ve verimli hale getirir.

PILOT =

“0 Manual Fllght’ % Mission Flight |

”

Album

HMS

* MATRICE 300 RTK ]

&8 ZENMUSE

Manuel Ugus

Kamera Goriiniimii
Manuel Ugusa dokunarak Kamera Goriiniimiine girin. Asagidaki agiklamalarda 6rnek olarak bir H20T gimbal ve
kamerasi kullanilir. Diger gimballer ve kameralar kullanilirken Kamera Goriiniimii degisebilir.
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1. Geri
q': Ana meniiye donmek i¢in bu simgeye dokunun.

2. Sistem Durum Cubugu
Ie-Flight (O1'S)

: Bu simge, hava Aracinin ugus durumunu gosterir ve gesitli uyart mesajlarint goriintiiler.

3. Pil Seviyesi Gosterge Cubugu

—s—=o——o : Pil seviye gostergesi, pil seviyesinin dinamik bir gériiniimiinii saglar.Pil seviyesi gostergesindeki
renkli bolgeler, farkli islevleri gergeklestirmek i¢in gereken gii¢ seviyelerini temsil eder.

4. Ugus Modu

%:Bu simgenin yanindaki metin, mevcut ugus modunu gosterir.Ugus Kumandasi ayarlarini yapilandirmak igin
dokunun.Bu ayarlar, ugus limitlerini degistirmenize ve kazang degerleri belirlemenize olanak tanir.

5. GNSS Sinyal Giicii

@.ll“: Mevcut GNSS sinyal giiciinii gosterir.Hava aracinin RTK'si etkinlestirilmigse sag alt kosede "R"
goriintiilenecektir.

6. Engel Algilama Fonksiyonu Durumu

&) Tim algilama sistemlerinin durumunu gériintiiler.ilgili algilama sisteminin yonii normal calistyorsa yesil

renkte goriintiilenir, aksi takdirde kirmizi olarak goriintiilenir.Hepsi yesil, alt1 yonlii algilama sisteminin normal
calistigini gosterir ve hepsi kirmizi, algilama sisteminin heniiz etkin olmadiginm gosterir.Liitfen dikkatli ugurun.

7. Uzaktan Kumanda Sinyali

&l : Bu simge, uzaktan kumanda sinyalinin giiciinii gdsterir.Ugus sirasinda bir parazit algilandiginda simge
yanip sonecektir.DJI Pilot'ta ek uyari yoksa bu, girisimin ¢alismay1 ve genel ucus deneyimini etkilemeyecegi

L
anlamina gelir.Geligmis Cift Operatér Modundayken bu simge, &"III olarak gosterilecektir.

8. HD Video Baglant: Sinyal Giicii

HDull; By simge, hava araci ile uzaktan kumanda arasindaki HD video yer baglantisinin giiciinii
gosterir.Ustteki metin, kullanimdaki siklig1 gosterir.Gortintii iletim ayarlari ig¢in dokunun.

9. Pil Ayarlan

T4 40TV
E&. 74 [@aEe @ Meveut pil seviyesini gosterir.Pil bilgi meniisiinii goriintiilemek, ¢esitli pil uyart esiklerini
ayarlamak ve pil uyaris1 ge¢misini goriintiilemek i¢in dokunun.

10. Daha Fazla Ayar
Diger tiim ayarlarin parametrelerini gorlintiilemek ve ayarlamak {izere genisletilmis meniiye girmek igin
Tap eee giismesine dokunun.

% : Ugus Kumandasi Ayarlar1 — Ugus Modu Anahtari, Kalkis Noktas1 ayarlari, Kalkis Noktasina Doniis irtifasi,
maksimum irtifa, mesafe sinir1, sensorlerin durumu, uzaktan kumanda sinyali kayip eylemi, agirlik merkezi
otomatik kalibrasyonu igerir.

o)) Algilama Ayarlar1 — Engel algilama, goriis konumlandirma ve RTH engel algilama vs. etkinlestirmeyi
igerir.
ﬁ : Uzaktan Kumanda Ayarlari — Cubuk modu, 6zel ayarlari, uzaktan kumanda kalibrasyonu, baglanti vs. igerir.

HD . Goriintii fletim Ayarlar1 — Caligma frekansi, kanal modu ve video ¢ikist vs. igerir.



A

A : Gimbal Ayarlar1 — Gimbal adim ve g¢evirme ayarlari, TapZoom biiyiitme (Z30 gimbal ve kamera igin),
gimbal kalibrasyonu vs. igerir.

RTK: RTK Ayarlar1 — RTK konumlandirma fonksiyonu, RTK hizmet tiiriinii ve bunlara karsilik gelen ayarlar
igerir.

: Hava Araci Batarya Ayarlar1 — Diisiik pil uyar esikleri, batarya bilgileri vs. igerir.

#® ® »: Genel Ayarlar — Ugus rotasi ekrani, 6l¢ii birimleri, canli akis vs. igerir.
11. Mesaj Kutusu
= : Tiim uyar1 mesajlarini okumak i¢in dokunun.

12. Gimbal Istikamet Ayar

4 . Gimbal Yeniden Ortalama, Yeniden Ortalama Gimbal Sapmasi, Gimbal Sapmasi Asagi veya Gimbal
Asagi olarak Gimbal Istikamet Ayarim se¢gmek i¢in dokunun.

13. Fener 15181

;’:: Fener 1s1klarini1 agmak/kapatmak i¢in dokunun.Ag¢ildiginda Gizli Mod simgesine doniisecektir.

14. Coklu Gimbal Kontrolii

ﬁ : Coklu Gimbal Kontroliinii etkinlestirmek i¢in dokunun, iki veya {i¢ gimbalin adim ve sapmasini kontrol
edebilirsiniz.

15. Akalli Takip

o
w: Akillh Takibi etkinlestirmek icin dokunun.Daha fazla bilgi icin Akilli Tespit ve Takip boliimiinii okuyun.

16. Nokta Tespiti
Y. Bir konumu kaydetmek i¢in dokunun.Daha fazla bilgi icin Akilli Tespit ve Takip boliimiinii okuyun.

17. Lazerli Mesafe Olgme

RNG : Lazerli Mesafe Bulucuyu etkinlestirmek i¢in dokunun.Daha fazla bilgi i¢in Akilli Tespit ve Takip
boliimiinii okuyun.

18. Kamera ve Yakinlastirma

ZOOMSO% |+ Meveut kameray1 ve yakinlagtirma oranini gosterir.
19. Kamera Parametreleri

.:_::_ E: sl B
Sl Meveut kamera parametrelerini gosterir.
20. Odak Modu

il MF, AFC ve AFS destekli Odak Modunu degistirmek i¢in dokunun.

21. Otomatik Pozlama Kilidi

#AE : Pozlama degerini kilitlemek igin dokunun.

22. Kizilotesi Kamera Goriiniimiine Gegme Diigmesi

IR Kiz1lotesi kameraya gegmek i¢in dokunun.
23. Genis A¢ili Kamera Goriiniimiinii Degistirme Diigmesi
WIDE

: Genis agili kameraya gegmek i¢in dokunun.
24. Kamera Gortinimii

Mevcut kamera goriiniimiinii gosterir.

25. Yakinlagtirma Meniisii

Kamera yakinlastirma oranimi ayarlamak i¢in dokunun.



26. Gimbal Kaydirici

® : Gimbal egim agisini goriintiiler.

27. Kamera Ayarlari
Fotograf ve video ayarlarina girmek i¢in dokunun. Fotograf modu ve goriintii formati gibi fotograf ayarlarin

yapilandirmak i¢in = diigmesine dokunun. Video boyutu ve formati gibi video ayarlarini yapilandirmak i¢in
L diigmesine dokunun. Video basligi, 1zgara ve akilli LED ayarlar1 ve daha fazlasini yapilandirmak igin -

diigmesine dokunun (kol LED'lerini, fener LED'lerini ve durum LED'lerini etkinlestirmek / devre dig1 birakmak
icin). Ayarlar, farkli kamera modellerine gore degisiklik gosterebilir.

28. Fotograf / Video Diigmesi

» B Fotograf ve video kayit modlar1 arasinda gegis yapmak i¢in diigmeye dokunun.

29. Deklangor / Kayit Diigmesi

'..'#'Q:Fotograf ¢ekmek veya kaydi baglatmak/durdurmak i¢in dokunun.Kullanicilar ayrica fotograf ¢ekmek
veya video kaydetmek i¢in uzaktan kumanda iizerindeki Deklansor veya Kayit diigmesine de basabilir.

30. Geri Oynatim

[T] : Geri oynatima girmek ve fotograf ve videolar1 ¢ekilir ¢ekilmez dnizlemek i¢in dokunun.

31. Parametre Ayarlari

_o_
2 1S0, deklangor, pozlama degerleri ve diger parametreleri ayarlamak igin dokunun.

32. Harita
Haritay1 goriintiilemek i¢in dokunun.

33. Navigasyon Ekrani
Hava araci gimbal istikametini ve engelden kaginma bilgilerini goriintiiler. Daha fazla ayrint1 i¢in Birincil Ugus
Ekrani (PFD) boliimiine bakiniz.

34. FPV Kamera / Gimbal Kamera Onizlemesi

Gimbal ve kamera olmadan hava araci, FPV kamera araciligiyla video goriintiilerini iletebilir.

Hava araci, tek bir gimbal ve kamera ile FPV kamera ve tek kamera araciligiyla goriintii aktarabilir; iki goriiniim
goriintiilenebilir.

Cifte gimbal ve kamera ile hava araci, FPV kamera ve iki kamera araciligiyla goriintli aktarabilir. Goriiniimii
segmek i¢in 24 0gesine dokunun.

Ug gimbal ve kamera ile hava araci, FPV kamera ve {i¢ kamera aracihiiyla goriintii aktarabilir. Goriiniimii
segmek icin EF 6gesine dokunun.

:.Q:' » Tlgili gimballer ve kamera dzellikleri hakkinda daha fazla ayrinti igin H20T kullanim kilavuzuna
bakiniz.
* Diger gimbal ve kameralar ile ilgili daha fazla kamera goriiniimii agiklamasi i¢in ilgili kullanim
kilavuzunu okuyun.
* 4G ag islevini kullanirken kamera goriiniimiinde ag durumunu goriintiillemek i¢in karsilik gelen bir
simge olacaktir.




Birincil Ucus Ekram (PFD)

Birincil Ugus Ekranit (PFD), kullanicilarin daha sezgisel ve kolay bir sekilde ugmasina yardimei olarak,
kullanicilarin hava aracinin etrafindaki engelleri gérmelerine ve bunlardan kaginmalarina, ayrica gerekirse ucus
yoriingesini durdurup ayarlamalarina olanak taniyan bir &zelliktir.

: 80%
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1. Hiz tekerlegi.

2. Yatay hiz.

3. Riizgar hiz1 ve yonii. Riizgér yonii, hava aracinin kuzeyden giineye, yukaridan asagiya ve batidan doguya
soldan saga olarak gdsterilen mutlak koordinat sistemine gore yoniidiir.

4. Yapay ufuk: Hava aracinin egim agisinin tersi olan u¢agin durusunu yansitir.

5. Istikamet gostergesi: Her zaman kamera goriiniimiiniin ortasinda.

6. Ucus yolu vektorii: Hava aracinin ugacagi konumdur.

7. Yikseklik sinirimi gosterir.

8. Dikey engel gostergesi: Dikey engel bilgilerini gosterir. Hava aracinin {istiinde veya altinda engeller
oldugunda hava aracinin 2 saniye sonra ulagabilecegi konumu gosteren beyaz bir ¢izgi vardir. Ugus giivenligi
kazalarini 6nlemek i¢in engellerin yiiksekligi ile karsilagtirmak i¢in kullanilabilir.

9. Ugus irtifasi: Kalkis noktasina gore hava aracinin irtifasini gosterir.

10. RTH yiiksekligini gdsterir.

11. Dikey hiz: Yiikselen veya alcalan hava aracinin dikey hizini gosterir.

12. Mutlak irtifa: Hava aracinin mutlak irtifasini gosterir.

13. Kalkis noktasi. c
14. Navigasyon ekrani: Hava arac1 ve gimbal istikametlerini ve
engelden kaginma bilgilerini gosteri.

Hava Araci ve Gimbal Istikametleri

a. Hava aract: Hava arac1 dondiigiinde navigasyon ekrani doner.

b. Hava aracinin yatay hizi vektorii: Hava aract yoniinii ve hizim
gosterir.

c. Hava aracinin istikameti: Hava aracinin gegerli istikametini

gosterir. Goriintiilenen derece, kuzeyden (N (kuzey 0 derece oldugu
varsayilir) hava aracinin burun yoniine saat yoniinde sayilir.




d. Hava aracina monte edilmis ii¢ gimbalin istikameti: Gimbalin hava aracina gore istikametini gercek zamanl
olarak goriintiileyebilirsiniz. Gimbal dondiigiinde simge de buna gore donecektir.

e. Kalkig noktasi istikameti: Hava aracina gore kalkis noktasi konumunu gosterir. Kalkis noktast mesafesi 16
m'yi astiginda kalkis noktasi, navigasyon ekraninin kenarinda bulunur.

f. Kalkig noktas1 mesafesi: Kalkig noktasi ile hava araci arasindaki yatay mesafeyi gosterir.

Engelden Kaginma Ekrani

Agik renkli alanlar, hava aracinin engellerden kaginabildigi alanlardir ve koyu renkli alanlar ise kor noktalardir.
Ugus sirasinda litfen hava araci hiz vektorii hattinin engelden kaginma kor noktasina diismesinden kaginin.
Yatay dogrultuda:

al. Uygulamada ayarlanan uyar1 mesafesi 16 m'den fazlaysa bir engel algilandiginda engel yoniinde yesil renkte
goriintiilenir; engel, uyart mesafesine ulastiginda sariya doner; engel, engel kirilma mesafesine yaklastiginda
kirmiziya doner.

a2. Uygulamada ayarlanan uyar1 mesafesi 16 m'den az ise 16 m iginde giren engel uyar: mesafesine ulagsmaz ve
engel, yesil gerceve ile gosterilir; engel 16 m'ye girer ve uyart mesafesine ulastiginda sariya doner; engel, engel
kirilma mesafesine yaklastiginda kirmiziya doner.

.gtj:- * Dikey yonde bir engel algilandiginda dikey engel gosterge ¢ubugu goriiniir. Uyart mesafesine
ulasildiginda kirmizi ve sar1 ¢ubuklar goriintiilenir; engel kirilmasina ulasildiginda kirmizi bir ¢ubuk
goriintiilenir.

» Uygulamadaki uyar1 mesafesini ve engel kirtlma mesafesini ayarlamak i¢in uygulama talimatlarini
izleyin.

* Engel, uyar1 mesafesine ulastiginda uzaktan kumandada "B...B...B..." seklinde bip sesi ¢ikarken engel,
engel kirllma mesafesine yaklastiginda "B.B.B." seklinde bip sesi ¢ikacaktir.




Lazerli Mesafe Bulucu (RNG)

1. RNG'yi etkinlestirmek i¢in dokunun.

2. Lazerli mesafe bulucu su anda hedefi hedeflemektedir ve hedef ile hava araci arasindaki mesafe, hedefin
enlem, boylam ve irtifasi 6l¢iiliir.

3. Hedef ile hava arac1 arasindaki dogrusal mesafe.

4. Hedef ile hava araci arasindaki yatay mesafe.

in—Flight (GPS)
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Akilh Tespit ve Takip

Akilli Tespit ve Takip, Akilli Takip ve Nokta Tespiti 6zelligi icerir. Akilli Tespit ve Takip ve RNG ile
tanimlanan hedef nokta konumu, goériintiileme i¢in H20 serisi kameralarin diger video iletimi, hava aracinin FPV
video iletimi, navigasyon ekrani ve harita sayfasi vs. ile senkronize edilebilir.

& * Sik sik tikanmay1 6nlemek i¢in liitfen Akilli Takibi agik bir ortamda kullanin.
* Nokta Tespiti ve RNG'nin konumlandirma etkisi, hava aract GNSS konumlandirma dogrulugu, gimbal
konum dogrulugu ve diger faktorlerle smirlidir. Saglanan GNSS konumu, yatay mesafe, navigasyon
ekrani, AR projeksiyonu vs. sadece referans igindir.

Akillh Takip
Girig

H20 serisini kullanirken Akilli Takip islevi insanlar, arabalar, tekneler veya diger nesneler gibi hedefleri
tanimlamak, kilitlemek ve takip etmek i¢in kullanilabilir. Hedefi tanidiktan ve kilitledikten sonra gimbalin
donmesini otomatik olarak kontrol eder, bdylece hedef, ekranin merkezine yerlestirilebilir ve kamera odak
uzakligini hedefi takip etmek ve goriintiilemek i¢in uygun bir odak oranina ayarlayabilir.

-ZE:L?- Takip hedefi nesnelere ayarlandiginda takip etkisi sinirlanir.

__‘i\. Hava araci kalkig noktasina giderken, inig yaparken veya ugus modu diigmesi T konumundayken Akilli
Takip devre dig1 kalir. Akilli Takibin ¢aligmast sirasinda yukaridaki durum meydana geldiginde islevden
hemen ¢ikacaktir.




Nesneyi tanimlama ve kilitleme

Uygulamada yakinlastirma goriiniimiine (yiikii destekleyen) girdikten sonra Akilli Takip etkinlestirilebilir.
1. Akill Takibi baglatmak veya durdurmak i¢in tiklayin.

2. Insanlar, arabalar1 ve gemileri aday hedefler olarak belirleyin. Diger nesneleri hedef olarak segmek igin ekran
iizerinde el hareketleri de yapabilirsiniz.

3. Hedef takibini gimbal izleme moduna veya gimbal serbest moduna gegirmek i¢in tiklayin.

& » Kullanict ekranda el hareketi yaparak diger hedef tiplerini segtiginde, ¢ergeve alaninda bir kisi, araba
veya tekne goriindiigiinde takip edilmeye baslanacak hedef olarak kisi, araba veya tekne secilecektir.
* El hareketleriyle se¢im yapildiginda hedefin 6zellikleri net degilse se¢imin basarisiz olmasina neden
olur.
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Takip hedefi (gimbal izleme modunda)

Gimbal izleme modunda hava araci istikametinin yonii her zaman gimbal ile tutarlidir ve her ikisi de hedefi
hedefler. Bu sirada hedef, ekranin merkezinde olacak seklinde gimbalin durumu otomatik olarak ayarlanacaktir
ve kullanici, gimbal kadranimi kirparak goriis alani {izerinde ince ayar yapabilir; kamera, hedefin boyutunu
uygun hale getirmek i¢in yakinlagtirmayi otomatik olarak ayarlayacaktir. Uzaktan kumanda iizerindeki
Yakinlastirma Meniisii ve sag kadran da hedefin boyutunu ayarlamak i¢in kullanilabilir.

Hedef tahmini: Uygulamadaki goriiniimden bir hedef kayboldugunda hedefin konumunu tahmin edecek ve
geemis hareket yoriingesine gore ekranda goriintiileyecektir.

Hedef arama: Hedef, uygulamadaki goriiniimden kayboldugunda hedefin tahmin edilen konumuna gore hedefi
otomatik olarak arayacaktir. Hedefi bulmak i¢in gimbal dondiirmeyi ve kamera yakinlagtirmasini manuel olarak
da kontrol edebilirsiniz.

Hedef konum: Hedefin GNSS konumu, navigasyon ekraninda ve haritada goriintiilenecektir (H20 serisi gimbal
ve kameranin lazerli mesafe bulucu, gecersiz olmaya devam ettiginde hedef konum yalnizca referans igindir),
hedefin konumu da FPV goériiniimiinde goriintiilenebilir.

Odak takibi: Kamera odagi, hedef nesnenin mesafesine gore aktif olarak gelistirilecektir.
Gimbal izleme modunda takibe girdikten sonra iist ugus durum ¢ubugu ST'yi gosterecektir. Hava aracinin

kontrol modu, normal ugus modundan biraz farklidir. Liitfen asagidaki kontrollere asina oldugunuzdan emin
olun ve dikkatlice ugurun.

Uzaktan kumandanin|Hava aracindaki islem Onemli

calismasi

Duraklatma  diigmesini|Hedef takibinden ¢ikilir ve hedef]....

basili tutun. se¢im asamasina doniiliir.

Sapma ¢ubugu Gimbal sapmasini ayarlar. Ayarlanabilir aralik takip sirasinda sinirlidir.
Adim ¢ubugu Hava aract hedefe dogru veya|Hava araci ile hedef arasindaki yatay mesafe

hedeften Oteye yatay olarak ugcar.
Maksimum ugus hizi 17 m/s'den
azdir. Cubugu siirekli  kontrol
ederek hava araci, hedefi takip
etmeye devam edecektir.

kiiciik oldugunda hedefe yakin yondeki hiz
sinirlanacaktir. Hava araci, asagidaki kosullarda
hedefe yaklasamaz:

a. Hava araci, hedeften 5 metreden daha az
uzaklikta oldugunda

b. Hedef, hava aracinin altinda (gimbalin adim
80°'den biiyiik) oldugunda

Doéndiirme ¢gubugu

Hava araci, hedefi yatay olarak
dondiirmek tizer ugar. Maksimum
ugus hiz1 17 m/s'den azdir.

Hava araci ile hedef arasindaki yatay mesafe
kiigiik oldugunda yoriinge hizi sinirlanacaktir.

Gaz gubugu Hava aract yiksekligini kontrol|....

eder.
Gimbal adimi kontrol|Gimbal adimini ayarlayin. Ayarlanabilir aralik takip sirasinda siirhdir.
kadrani

Gimbal ¢evirme kontrol
kadrani

Kamera yakinlagtirmasini ayarlayimn.

Ayarlanabilir aralik takip sirasinda siirhdir.

Ugus modu T konumuna
gegis

Akalli Takipten ¢ikar.

Acil ¢ikis i¢in kullanilabilir.

Ugus modu S konumuna
£egis

Gimbal serbest moduna geger.

P moduna gectikten sonra gimbal izleme

moduna gegmeyecektir.




-'_ﬁj- * Akilli Takibe girildiginde kamera, otomatik olarak AF-C odak moduna gececektir.
* Dinamik hedefin ¢ekim etkisini saglamak icin hedef takibi sirasinda fotograf ¢ekmek gimbali
kilitlemeyecektir. Bu arada statik arka plan hareket bulanikligina neden olabilir.

ﬂ\_\‘ Asagidaki sahneler, zayif tanima veya takip etkilerine sahip olabilir:
a. Geceleri kullanildiginda tanima kétiilesebilir.
b. Yiik, yiiksek biiyiitmede ¢alistiginda takip etkisi daha da kotiilesebilir.
¢. Yagmur, sis ve pus gibi goriis mesafesinin zayif oldugu bir ortamda takip etkisi daha da kétiilesebilir.
d. Yogun trafige sahip ve benzer nesnelerin kalabalik oldugu sahnelerde takip edilen nesne / hedef

degisebilir.

Takip hedefi (gimbal serbest modunda)

Hava aracinin mevcut durumu, gimbal izleme modunun g¢alisma kosullarini kargilamadiginda otomatik olarak
gimbal serbest moduna gegecektir. Olas1 gecis durumlari sunlardir:

a. Hava arac1 ugus kontrolii ve gimbal kontrolii iki farkli uzaktan kumandaya ait oldugunda
b. Ucus modu anahtar1 S konumunda iken
c¢. Hava araci, durum modunda iken

d 0gesine dokunarak gimbal serbest moda manuel olarak gegilir.
e. Hava araci havalanmadiginda
Gimbal serbest modunda {ist ugus durum gubugu, takibe girdikten sonra degismeyecektir. Hava aracinin kontrol
modu, normal ugus modu ile aynidir.

Uzaktan kumandanin|Hava aracindaki islem Onemli

calismasi

Duraklatma  diigmesini|Hedef takibinden ¢ikilir ve hedef]....

basili tutun. se¢im asamasina doniiliir.

Sapma ¢ubugu Normal ugus modu ile ayni. Hava araci ve gimbal istikameti farklidir, Litfen
Adim ¢ubugu dikkatli ugurun.

Doéndiirme ¢gubugu

Gaz gubugu

Gimbal adimi kontrol|Gimbal adimini ayarlayin. Ayarlanabilir aralik takip sirasinda siirhdir.
kadrani

Gimbal ¢evirme kontrol
kadrani

Kamera yakinlagtirmasini ayarlaymn.

Ayarlanabilir aralik takip sirasinda siirhdir.

Ugus modu T konumuna
gegis

Akalli Takipten ¢ikar.

Acil ¢ikis i¢in kullanilabilir.

& * Gimbal serbest modunda hava aracinin inig takimi goriiniimde goriinebilir.
* Gimbal serbest modunda gimbal doniis aralig1 gimbal mekanik sinir1 ile sinirhdir.




Nokta Tespiti

Nokta tespiti yalnizca H20 serisi gimbal ve kamera ile kullanilabilir. Nokta tespiti, bilgi senkronizasyonu i¢in
uygun olan hedefin yerini belirleyebilir.

1. Hedefi goriinlimiin merkezine hareket ettirmek i¢in hava aracinin ve gimbalin durumunu ayarlaym. Nokta
konumunu kaydetmek i¢in goriiniimiin merkezindeki hedefe dokunun.

2. Noktanin enlem, boylam ve irtifasin1 kaydedin. Su anda yalnizca bir nokta desteklenmektedir. Bir sonraki
nokta kaydedildiginde 6nceki nokta bilgilerinin iizerine yazilacaktir.
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1. Haritanin ortasindaki bir noktay1 kaydetmek i¢in dokunun. Bu noktanin irtifasi o anki hava aracinin irtifasidir.
2. Noktanin koordinatlarin1 goriintiilemek ig¢in dokunun ve noktanin yiiksekligi diizenlenebilir ve silinebilir;
enlem ve boylamini degistirmek i¢in basin ve siiriikleyin.

Hers Qi S @al =W BB

(o ' oY e o

g ALT: 200m / ASL:
5 0 56.096560, -12.98

Oom

N -

4




Konum Paylagimi

Akilli Takip, Nokta Tespiti ve RNG ile tanimlanan hedef nokta konumu, goriintiileme i¢in H20 serisi
kameralarin diger video iletimi, hava aracinin FPV video iletimi, navigasyon ekrani, harita sayfasi ve DJI
FlightHub* vs. ile senkronize edilebilir.

" Yakinda cikacak.

A. H20 serisi kameralarin diger video iletimi

1. Akill Takip etkinlestirildiginde hedef nokta, merkezde yesille isaretlenir.
2. Nokta Tespiti etkinlestirildiginde hedef nokta ekranda goriintiilenir.

3. RNG etkinlestirildiginde hedef nokta merkezde kirmizi ile isaretlenir.

& Akilli Takip ve RNG ayni anda etkinlestirilirse ve hedef nokta goériiniimiin ortasindaysa yalnizca
Akilli Takibin yesil isareti goriintiilenir.
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B. FPV / Navigasyon ekrant
1. FPV'de Akilli Takip, Nokta Tespiti ve RNG'nin hedef noktalarinin konumunu gorebilirsiniz.



2. Navigasyon ekrani, hedef noktasinin hava aracina gore istikametini ve mesafesini gosterir. Mesafe ¢ok uzaksa
(hedef nokta kamera goriiniimiinde degilse), hedef noktanin simgesi navigasyon ekraninin kenarinda kalacaktir.
3. Hava arac1 ile Akilli Takip veya RNG hedefi arasindaki yatay mesafeyi goriintiileyin.

4. Hava Araci ile Nokta Tespiti hedefi arasindaki yatay mesafeyi goriintiileyin.

& Akallt Takip ve RNG ayni1 anda etkinlestirilirse ve hedef nokta goriiniimiin ortasindaysa yalnizca Akill
Takibin yesil isareti goriintiilenir.
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C. Harita

Akilli Takip, Nokta Tespiti ve RNG'nin hedef noktalarinin konumunu gorebilirsiniz. Hedef koordinati
goriintiilemek i¢in dokunun.

& Akilli Takip ve RNG aymi anda etkinlestirilirse ve hedef nokta goriiniimiin ortasindaysa yalnizca
Akalli Takipteki yesil isaret goriintiilenir.
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Gorev Ugusu
Giris

Gorev kiitiiphanesine girmek i¢in dokunun. Kullanicilar, olusturulan ugus rotalarint veya yeni olusturulan Ara
Nokta Ugusunu, Haritalama veya Yatik Fotograflama gorevlerini goriintiileyebilir. Bunlarin arasinda Haritalama
veya Yatik Fotograflama gorevleri uygulama tarafindan olusturulur ve Ara Noktalart Ayarlama veya Canli
Gorev Kaydi araciligiyla Ara Nokta Ugusu olusturulabilir.

=

Ara nokta Eslestirme Yatik

=

Haritaya diizenlenebilir ara noktalar ekleyerek bir rota olusturmak i¢in Ara Noktalar1 Ayarlama 6gesini kullanin.
Ara noktalar ekleyerek bir rota olusturmak ve rota boyunca fotograftaki hedefi diizenlemek i¢in Canli Goérev
Kaydini kullanin. Ayrica kullanicilar ugus diizenleme modundayken ugus sirasinda gorevi de diizenleyebilir.
Elde edilebilecek iki islev vardir:

Ara noktalar 2.0: Kalkistan 6nce ara noktalar1 diizenleyip kaydedin, ardindan ugurmaya baslayin.

Al nokta kontrolii: Ugus sirasinda ara noktalar1 diizenleyip kaydedin; gorev, ugustan sonra kaydedilecektir.

01 A

Ara Noktalar1 Ayarlama Canli Gorev Kayd1




Ara Nokta Ayarlama

Yeni bir ugus rotast olusturmak ve ara noktalar1 diizenlemek i¢in Rota Olustur, Ara Nokta Ucgusu ve ardindan
Ara Noktalar1 Ayarlama 6gesine dokunun.
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Ara noktalar eklemek i¢in haritaya dokunun, ardindan rotay1 ve ara nokta ayarlarini yapilandirin.

1. flgi Alam (POI)

: POI fonksiyonunu etkinlestirmek i¢in dokunun ve haritada bir POI goériintiilenecektir. Konumunu ayarlamak
icin siiriikleyin.POI islevi etkinlestirildiginde dron sapmasi, POI'ye merkezlenecek sekilde ayarlanabilir ve
boylece hava aract burnu gorev sirasinda POI'yi gosterir.POI iglevini devre dist birakmak i¢in bu simgeye tekrar
dokunun.

2. Ters Yol

Q:;'.'n: Ugus yolunu tersine ¢evirmek lizere baslangi¢ ve bitis noktalarini degistirmek i¢in buna dokunun."S",
baslangic noktasini ifade eder.

3. Ara Noktalarim Temizleme

a. Eklenmis ara noktalarinin hepsini temizlemek i¢in dokunun.

4. Segili Ara Noktay1 Silme

[i] : Secili ara noktayi silmek i¢in dokunun.

5. Parametre Listesi
Rota admu diizenleyin, hava araci tipini M300 RTK olarak ayarlayin ve gimbal ile kameray1 yapilandirin.

6. Rota Ayarlar1
Ayarlar; hava araci hizi, yiikseklik, hava araci sapmasi, gimbal kontrolii, ara nokta tiirii, gii¢ tasarrufu modu ve
tamamlama eylemi dahil olmak iizere tiim rotaya uygulanir.

7. Ara Nokta Ayarlar

Bir ara nokta secin ve ardindan ara nokta parametrelerini ayarlaymn. Onceki veya sonraki gegis noktasina gecmek
icin "<" veya ">" diigmesine dokunun. Ayarlar; hava araci hizi, yilikseklik, hava araci sapmasi, ara nokta tipi, ara
nokta eylemleri, enlem ve boylam dahil olmak iizere secilen ara noktaya uygulanir.

8. Gorev Bilgileri
Ugus uzunlugunu, tahmini ugus siiresini, ara nokta miktarini, fotograf adedini, enlem ve boylami gosterir.



9. Gergeklestirme

°: Diigmeye dokunun ve ardindan agilir kontrol listesinde hava aracinin ayarlarini ve durumunu kontrol
edin.Gorevi gergeklestirmek i¢in "Ugurmaya Bagla" diigmesine dokunun.

10. Kaydet

8 . Mevcut ayarlari kaydetmek i¢in dokunun.
Canli Gorev Kaydi

Fotograf ¢ekme gibi eylemleri kaydetmek i¢in Rota Olustur, Ara Noktasi Ugusu ve ardindan Canli Goérev Kaydi
iizerine dokunun.

BePs N T @

1. Bir noktay1 isaretlemek veya bir fotograf ¢ekmek i¢in C1 diigmesine dokunun, ara nokta numarasi ve fotograf
numarasi artacaktir.

2. Ara nokta numarasi.
3. Fotograf numarasi.

4. Diizenlemek tizere harita sayfasina girmek igin dokunun. Mevcut ayarlar1 kaydetmek i¢in ® tizerine dokunun
ve bir ugus rotast olusturulur. H20 serisi gimbal ve kamera ile kullanildiginda diizenleme i¢in Al Nokta kontrolii
sayfasina girmek i¢in Ileri'ye dokunun.

Al Nokta kontrolii

M300 RTK'yi H20 serisi yiik ile eslestirirken Al Nokta kontrolii kullanilabilir. AT Nokta kontrolii sayfasinda
farkli fotograflardan gegis yapabilir, fotograflari siirliikleyerek secebilir ve boyutunu ayarlayabilirsiniz. Rota
yiritildiigiinde segilen nesne dogru bir sekilde fotograflanacaktir.

a. Geri.

b. Ara nokta numarasini ve fotograf numarasini goriintiiler.

c. Fotografin gimbalini ve lensini goriintiiler.

d. Fotograf kii¢lik resimleridir; dogru diizenlenmesi gereken fotografi segmek i¢cin dokunun. Fotograf, AI Nokta

kontrolii tarafindan diizenlenmistir ve ile isaretlenir.

e. Fotograftaki nesneyi se¢gmek, secim kutusu boyutunu ayarlamak, se¢im kutusunu siiriiklemek veya silmek icin
el hareketi kullanin; se¢im kutusu, biiyiitiilecek veya kiigiiltiilecek sekilde resmi takip edecektir. Ekrandaki diger
diigmeleri ve araglari gizlemek / gostermek i¢in resme bir kez dokunun.

f. Ucus rotasi ayarlarimi ve Al Spot-check yapilandirmalarini kaydetmek i¢in dokunun ve bir ugus rotast
olusturulur.



& * Al Nokta kontrolii yalnizca yakinlastirmali kamera goriiniimiinde H20 serisi yiik ile kullanilabilir.
» Al Nokta kontrolii odak uzakliginin 10 katina kadar fotograf ¢eker.
* RTK, AI Nokta kontroliiniin fotograf ¢ekimi ve Planlanan Rota ugusu i¢in kullanilmali ve fotograf
¢ekimi ile Planlanan Rota ugusunun RTK baz istasyonu koordinatlari ayn1 olmalidir.
» Al Nokta kontrolii, 750 kadar fotografi destekleyebilir.
» Al Nokta kontrolii kullanilirken fotografin se¢im kutusu boyutunun tiim fotografin alanina orani 1/25'ten
az olamaz.
* Se¢im kutusunun konumu, goriiniimiin ortasinda olmali ve boyut, hedef boyutla ayni olmalidir.
¢ Gelismis Cift Operatdor Modu kullanimdaysa Demo Ugusunu ve gorev yiiklemesini tamamlamak i¢in A
Kumandasi kullanilmalidir.
* H20 ve H20T gimbali ve kamera 1. gimbal portuna takilmalidir.

Ugus Sirasinda Diizenleme

Gorev kitapligina girin, olusturulmus bir ugus rotasi segin, gorevi baglatmak i¢in segenegine dokunun veya

ucus rotasini diizenlemek igin  #

segenegine dokunun.
1. Ugus Sirasinda Diizenleme sayfasina girmek i¢in dokunun. Diizenlemeler, kaydedildikten sonra orijinal rotaya
katilacaktir.
2. Ara Noktalar1 Ayarla sayfasina girmek i¢in dokunun.
3. Al Nokta kontrolii sayfasina girmek i¢in dokunun.
4. Ugus sinir1 bilgileri
: Ugus sinir1 bilgilerini gérmek igin dokunun.
5. Konum

@ : Haritay1 hava araci konumuna gore ortalamak i¢in dokunun.
6. Harita Kilidi

A
"« : Harita dondiirme varsayilan olarak kilitlidir.Kuzey en iisttedir.Dondiirmenin kilidini agmak igin diigmeye
dokunun.Kullanicilar, harita tizerinde iki parmakla dokunup dondiirerek harita istikametini ayarlayabilir.



7. Harita Modu

¢

: Standart ve Uydu modu arasinda gecis yapmak i¢in dokunun.

8. Ekrani Temizleme

(’ : Halihazirda haritada gosterilen ugus yolunu temizlemek i¢in dokunun.
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IHA Saglik Yoénetim Sistemi (HMS)

HMS; hata ekranlari, hata kayitlar1 saglayabilir, giinliikleri ve bakim talimatlarini yonetebilir.

Hava Araci Saglik Yonetim Sistemi
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1. Hata ekranlar1

Hava aracinin her bir modiiliiniin mevcut saglik durumunu kontrol edin ve kullanici, mesaja gore ilgili
anormalligi ¢ozebilir.

Renk Durum Renk Durum
Yesil Normal Turuncu Dikkat
Sar1 Bildirim Kirmizi Uyari

2. Hata kayitlar1

Hava aracinin ge¢mis verilerinin kayitlari, hava aracinin kullanimi sirasinda ciddi bir sorun olup olmadigini
dogrulamak i¢in kullanilir. Bu, kullanicinin hava aracinin stabilitesini degerlendirmesini ve bir analiz
gergeklestirirken satis sonrasi destek saglamasini kolaylastirir.

3. Giinliikleri yonetme

Son hava araci kayitlarini tutun. Bu veriler, hava araci anormalliklerini tanimlamak ve hava araci yonetimini
gelistirmek i¢in kullanilabilir. Kullanicilar, giinliikleri Uygulama araciligiyla dogrudan DJI satis sonrast ekibine
gonderebilir.

4. Bakim talimatlar

Kullanicilar, gegmis ugus verilerini ve bakim kilavuzunu goriintiileyebilir, ardindan bakim gerekip
gerekmedigini belirleyebilir.

Albiim

Basyapitlarinizi tek bir yerde goriintiileyin. Fotograflari veya videolar: mobil cihaziniza kaydedebilirsiniz.

DJI FlightHub

DIJI FlightHub ile ilgili igerik, kullanilan DJI hesabinin FlightHub lisans1 varsa burada gosterilecektir.

DIJI FlightHub, kullanicilara ger¢ek zamanli izleme, ugus giinliikleri ve verileri, ekip yonetimi ve daha fazlasim

saglayan web tabanli bir dron yonetim platformudur.
Daha fazla bilgi i¢in su adresi ziyaret edebilirsiniz: www.dji.com/flighthub

Menii

Cevrimdisi haritalar, ugus kayitlari, GEO kilit agma, gizlilik ayarlar1 ve daha fazlasi i¢in meniisiine girmek iizere
sag list kosedeki = simgesine dokunun.




Ucus

Bu boliimde giivenli ugus uygulamalari ve ugus kisitlamalart agiklanmaktadir.




Ucus

Ugus oncesi hazirlik tamamlandiktan sonra Matrice igin DJI Assistant 2'deki ugus simiilatoriinii kullanmaniz,
ugus becerilerinizi gelistirmeniz ve giivenli bir sekilde ugus pratigi yapmaniz onerilir. Tiim uguslarinizi agik bir
alanda yaptigmizdan emin olun. Hem sizin hem de g¢evrenizdekilerin giivenligi i¢in temel ugus kurallarini
anlamak dnemlidir. Daha fazla bilgi i¢in Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallaria bakiniz.

Ugus Ortami1 Gereksinimleri

1. Hava aracini giddetli hava kosullarinda KULLANMAYIN. Bu kosullara 15 m/s hiz1 asan riizgar, kar, yagmur
ve sis dahildir.

2. Acik alanlarda ugururken yiiksek yapilar ve biiyliik metal yapilar aractaki pusula ve GNSS sisteminin
dogrulugunu etkileyebilir. Uygulamadaki mesajlari izleyerek hava aracini ¢aligtirdiginizdan emin olun.

3. Engeller, kalabalik insan kiimeleri, yiiksek gerilim enerji hatlari, agaclar ve su kiitlelerinden kaginin.

4. Baz istasyonlar1 ve radyo iletim kuleleri dahil olmak iizere yiiksek diizeyde elektromanyetizma olan
alanlardan kaginarak paraziti en aza indirin.

5. Hava araci ve pil performansi, hava yogunlugu ve sicaklik gibi ¢evresel faktorlere tabidir. Pil ve hava aract
performansi etkilenebileceginden yiiksek irtifalarda ugururken ¢ok dikkatli olun.

6. Pusula ve GNSS, Kutup Bolgelerinde ¢aligmayacaktir. Dikkatli ugurun.

GEO (Cografi Ortam Cevrimici) Sistemi
Giris

DJI'nin Cografi Ortam Cevrimici (GEO) Sistemi, uluslararasi yasa ve yonetmelikler kapsaminda gergek zamanl
hava sahasi bilgileri saglamay1 taahhiit eden kiiresel bir bilgi sistemidir. GEO, Insansiz Hava Araci (IHA)
kullanicilarinin kisisel IHA kullanimlariyla ilgili en iyi kararlar1 vermelerine yardimei olmak igin ugus bilgileri,
ugus siireleri ve konum bilgileri saglar. Ayrica gercek zamanli ugus giivenligi ve kisitlama giincellemeleri
saglayan ve [HA'larm kisith hava sahasinda ugmasmi engelleyen benzersiz bir Bolgesel Ugus Kisitlamalar
ozelligine sahiptir. Giivenlik ve hava trafik kontrol yasalarina uymak en 6nemli konu oldugu ic¢in DIJI &zel
kosullar altinda istisnalarin yapilmasi ihtiyacinin farkindadir. Bu ihtiyaci karsilamak i¢in GEO, kullanicilarin
kisith alanlar iginde uguslarin kilidini agmasimi saglayan bir Kilit Agma Ozelligine de sahiptir. Uguslarini
yapmadan once kullanicilar, bolgelerindeki mevcut kisitlama diizeyine gore bir kilit agma talebi gondermelidir.

GEO Bolgeleri

DIJI'nin GEO Sistemi, giivenli ugus konumlari belirler, bireysel uguslar i¢in risk seviyeleri ve giivenlik konular
saglar ve kullanicilar tarafindan DJI Pilot uygulamasinda ger¢cek zamanli olarak goriintiilenebilen kisitli hava
sahasi bilgileri sunar. GEO tarafindan belirlenen konumlara GEO Bolgeleri denir. GEO Bolgeleri, ugus
diizenlemeleri ve kisitlamalarina gore kategorize edilen belirli ugus alanlaridir. Ugusu yasaklayan GEO
Bolgeleri; havalimanlari, enerji santralleri ve hapishaneler gibi yerlerde uygulanmaktadir. Ayrica biiyiik stadyum
olaylari, orman yanginlart veya diger acil durumlar g¢evresinde gegici olarak da uygulanabilir. Bazi GEO
Bolgeleri ugusu yasaklamaz, ancak kullanicilar1 potansiyel riskler konusunda bilgilendiren uyarilar verir. Tiim
kisith ugus alanlar1 GEO Bdlgeleri olarak adlandirilir ve ayrica Uyar1 Bolgeleri, Gelismis Uyar1 Bolgeleri, Yetki
Bolgeleri, Irtifa Bolgeleri ve Kisitli Bolgeler olarak ayrilir. Varsayilan olarak GEO, emniyet veya giivenlik
endiselerine neden olabilecek bolgelere giris veya bu bolgelerin i¢inde kalkis ucuslarini sinirlar. Resmi DJI web
sitesinde kapsamli kiiresel GEO Bolge bilgilerini igeren bir GEO Bolge Haritast bulunmaktadir:
https://www.dji.com/flysafe/geo-map



GEO Sistemi yalnizca tavsiye amaglidir. Bireysel kullanicilar, resmi kaynaklart kontrol etmek ve uguslart igin
hangi yasa veya diizenlemelerin gegerli olabilecegini belirlemekten sorumludur. Bazi durumlarda DJI, bu
kilavuzlarin belirli kullanicilar i¢in gegerli olan diizenlemelerle eslesip eslesmedigine dair herhangi bir belirleme
yapmadan yaygin olarak dnerilen genel parametreleri (havalimanlarinda 1,5 millik yarigap gibi) se¢mistir.

GEO Bolge Tanimlari
Uyar1 Bolgeleri: Kullanicilar, uguslartyla ilgili bilgileri igeren bir uyar1 mesaji alirlar.

Gelismis Uyar1 Bolgeleri: Kullanicilar, ugus sirasinda GEO Sisteminden bir uyart alir. Ugus rotalarini
onaylatmalar1 gereken bolgede ugmak igin bir kilit agma talebi gondermeleri gerekir.

Yetki Bolgeleri: Kullanicilar bir uyart mesaji alir ve ugus varsayilan olarak yasaktir. Yetki Bolgelerinin kilidi,
DIJI tarafindan dogrulanmis bir hesaba sahip yetkili kullanicilar tarafindan agilabilir. Cevrimici i¢in Kendi
Kendine Kilit Agma ayricaliklari uygulanmalidir.

Irtifa Bolgeleri: Uguslar belirli bir irtifa ile stirlidir.

Kisith Bolgeler: Ucuslar tamamen yasaktir. {HA'lar bu bélgelerde ugamaz. Kisith Bélgede ucurma izni
aldiysaniz liitfen https://www.dji.com/flysafe adresine gidin ya da bolgenin kilidini agmak i¢in flysafe@dji.com
iizerinden irtibat kurun.

DJI GEO Béolgeleri, kullanicinin ugus giivenligini saglamay1 amaglamaktadir ancak yerel yasa ve yonetmeliklere
tam olarak uygun oldugu garanti edilemez. Kullanicilar, her ugustan 6nce yerel yasalari, diizenlemeleri ve
diizenleyici gereksinimleri kontrol etmelidir ve ugus giivenliginden sorumludur.

DIJI hava araci yakinlarda veya GEO Bolgelerine ugtugunda tiim akilli ugus 6zellikleri etkilenecektir. Bu tiir bir
miidahale; sayilanlarla sinirli olmamak {izere hizin azalmasi, kalkis yapilmamasi ve ugusun sonlandirilmasini
igerir.

Ugus Kisitlamalari

Giris

IHA operatérleri, ICAO ve FAA dahil olmak iizere ilgili hiikiimet ve diizenleyici kurumlar tarafindan belirlenen
tim ugus diizenlemelerine uymalidir. Giivenlik nedenleriyle uguslar varsayilan olarak kisitlanmistir ve bu,
kullanicilarin DJI {iriinlerini glivenli ve yasal olarak ¢alistirmalarina yardimer olur. Ugus kisitlamalari; irtifa ve
mesafe siirlarin1 ve GEO Bolgelerini igerir.

Kiiresel Navigasyon Sistemi Hizmeti (GNSS) kullanilabilir oldugunda ugus giivenligini saglamak igin irtifa
sinirlar1, mesafe sinirlar1 ve GEO Bdlgelerinin hepsi dikkate alimir. Aksi takdirde yalnizca irtifa sinirlart gegerli
olur.

Maksimum irtifa ve Yaricap Kisitlamalar

Maksimum ugus irtifasi, bir hava aracinin ugus irtifasinm kisitlarken maksimum yarigap, mesafesini kisitlar. Bu
sinirlar, DJI Pilot uygulamasi kullanilarak ayarlanabilir.



Maksimum Ucus Irtifas
Maksimum Yarigap

Kalkis Noktasi

Acildiginda hava aracinin

Gii¢lii GNSS Sinyali

Kisitlama Aciklama DJI Pilot Uygulamas1 Mesajt
Maksimum Irtifa Hava aracimin irtifasi, belirtilen Maksimum Ucus Irtifas1 ulasilmistir. Gerekirse,
degeri asamaz. FC Ayarlarimi kullanarak irtifanizi ayarlayin.
Maksimum Yarigap Ugus mesafesi, belirtilen degeri Maksimum Ugus Mesafesine ulagilmistir.
asamaz. Gerekirse, FC Ayarlarini kullanarak mesafenizi
ayarlayin.

Zayif GNSS Sinyali

Kisitlama Aciklama DJI Pilot Uygulamas1 Mesajt
Maksimum Irtifa GNSS sinyali zayifken ve Goriis Sistemi Maksimum Ugus Irtifas1 ulagilmistir.
etkinlestirildiginde irtifa, 26 ft (8 m) ile Gerekirse, MC Ayarlarin kullanarak

sinirlandirilmigtir. GNSS sinyali zayifken ve irtifan1z1 ayarlayin.
Gortis Sistemi etkin olmadiginda irtifa, 98 ft (30
m) ile simirlandirilmustir.

Maksimum Yaricap  Sinir yok. Ilgisiz

& * Bir hava araci belirli bir sinirt astiginda pilot yine de hava aracini kontrol edebilir ancak daha uzaga
ugamaz.
* Giivenlik nedeniyle havalimanlarina, otoyollara, tren istasyonlarina, tren hatlarina, sehir merkezlerine
veya diger hassas alanlara yakin UCURMAYIN. Hava aracini yalnizca dogrudan goriis alaniniz dahilinde
olan alanlarda ugurun.




GEO Bolgesi Ucus Kisitlamalari

GEO Bolgesi

Aciklama

Kisith Bolge

Kalkis: Hava aracinin motorlari ¢alistirilamaz.

Ucus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliiye degistiginde DJI Pilot'ta bir geri
sayim baglar. Geri sayim bittiginde hava araci hemen yari otomatik al¢alma
moduna iner ve yere indikten sonra motorlarini kapatir.

Ucus sirasinda: Hava araci, Kisitl Bolge smirina yaklastiginda otomatik olarak
yavaglar ve havada askida kalir.

Yetki Bolgesi

Kalkis: Hava aracinin motorlar1 ¢aligtirllamaz. Kalkis, yalmizca kullanicinin
telefon numarasiyla bir kilit agma istegi gonderdikten sonra kullanilabilir.

Ucus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliiye degistiginde DJI Pilot'ta bir geri
sayim baglar. Geri sayim bittiginde hava araci hemen yari otomatik al¢alma
moduna iner ve yere indikten sonra motorlarini kapatir.

Geligmis Uyar1 Bolgesi

Hava araci normal olarak ugar ancak kullanicinin ugus yolunu onaylamasi gerekir.

Uyar1 Bolgesi

Hava arac1 normal olarak ugar ancak kullanici uyart mesajlar alir.

Irtifa Bolgesi

GNSS sinyali gii¢lii oldugunda hava araci belirtilen irtifay1 gegemez.
Ugus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliiye degistiginde hava araci, yiikseklik
sinirindan daha yiiksekse hava araci algalacak ve irtifa sinirimin altinda askida

kalacaktir.

GNSS sinyali giiclii oldugunda hava araci, Irtifa Bolgesi sinirma yaklagir. Irtifa
sinirindan yiiksek oldugunda hava araci yavaslar ve havada askida kalir.

GNSS sinyali zayiftan giicliiye degistiginde hava araci, yiikseklik sinirinin
iizerindeyse DJI Pilot uygulamasinda bir geri sayim baslar. Geri sayim bittiginde
hava araci, algalacak ve irtifa sinirinin altinda askida kalacaktir.

Serbest Bolge

Hava araci, herhangi bir kisitlama olmaksizin normal sekilde ugar.

(:}_ Yar1 Otomatik Algalma: Algalma ve inis sirasinda gaz komutu ve RTH diigmesi disinda tiim ¢ubuk
komutlar1 kullanilabilir. Hava aracinin motorlari, indikten sonra otomatik olarak kapanir. Hemen inmek
i¢in hava aracinin giivenli bir yere ugurulmasi tavsiye edilir.




GEO Kilidini A¢gma

Ulkeler ve bolgeler arasindaki farkli kanunlar ve diizenlemeler ve GEO Bélgeleri arasindaki farkli ugus
kisitlamalar1 nedeniyle DJI, kullanicilara GEO Bélgelerinin kilidini agmak i¢in iki yontem sunar: Kendi Kendine
Kilit Agma ve Ozel Kilit A¢gma.

Kendi Kendine Kilit A¢ma, kullanicinin kayith bir DJT hesab1 igin telefon numarasini dogrulayarak bir kilit agma
talebi gondermesinin gerektigi Yetki Bolgeleri i¢in kullanilir. Bu 6zellik yalnizca belirli iilkelerde kullanilabilir.
Kullanicilar, https://www.dji.com/flysafe internet sitesinden (Programli Kendinden Kilit A¢gma) ya da DJI Pilot
uygulamasi (Canli Kendinden Kilit A¢ma) ile kilit agma taleplerini géndermeyi segebilir. Ozel Kilit A¢ma,
bireysel kullanicilar i¢in 6zel gereksinimleri temel alir. Kullanicilarin ugus izin dosyalarint kendi GEO
Bolgelerine ve diger gereksinimlerine gore saglayarak agabilecekleri 6zel bir ugus alani belirler. Tiim tilkelerde
mevcuttur ve web sitesinde uygulanabilir: https://www.dji.com/flysafe.

Kilit agma hakkinda daha fazla bilgi i¢in liitfen su adresi ziyaret edin:
https://www.dji.com/flysafe ya da flysafe@dji.com tizerinden irtibat kurun.

Ucus Oncesi Kontrol Listesi

1. Uzaktan kumanda, Akilli Ugus Pili ve ekran cihazi tamamen sarj edilmistir.

2. Cergeve kollar1 agilir ve sikica kilitlenir, inig takimlart sikica monte edilir ve piller sikica kilitlenir.

3. Tiim cihazlarin donanim yazilimi giinceldir.

4. microSD kart gerekirse takilmistir.

5. Gimbal normal ¢aligmaktadir.

6. Motorlar baslayabilir ve normal sekilde ¢aligmaktadir.

7. DJI Pilot uygulamasi hava aracina basariyla baglandi.

8. Goriis ve Kizilotesi Algilama Sistemleri sensorlerinin temiz oldugundan emin olun.

9. Pil konnektdriine toz veya su girmesini onlemek icin pil konnektoriinii yere dogru bakacak sekilde
TUTMAYIN.

10. Gimbal soniimleyicinde belirgin bir aginma ve yipranma olmadigindan ve gimbal diisiirme dnleme halatinin
takildigindan emin olun.

Pusulanin Kalibre Edilmesi

Pusulayi sadece DJI Pilot uygulamasi veya durum gostergesi bunu yapmanizi istediginde kalibre edin. Pusulanizi
kalibre ederken asagidaki kurallara uyun:

.,;;5. * Pusulamizi miknatislar, park yapilari veya yer altindaki gelik takviyeler gibi gii¢li manyetik parazit
olasiligimin oldugu yerlerde kalibre ETMEYIN.

« Kalibrasyon sirasinda yaninizda cep telefonlart gibi ferromanyetik malzemeler TASIMAYIN.

e Pusulanizin giicli parazitten etkilenmesi durumunda DJI Pilot uygulamasi, kalibrasyon
tamamlandiktan sonra sizi bilgilendirecektir. Pusula sorununu ¢6zmek igin ¢ikan yonergeleri izleyin.




Kalibrasyon Prosediirleri

Asagidaki prosediirleri uygulamak icin agik bir alan bulun.

1. Uygulamada Hava Aract Durum Cubuguna dokunun ve Kalibrasyon 6gesini segin, ardindan ekrandaki
talimatlar1 izleyin.

2. Hava aracimi yatay olarak tutun ve 360 derece dondiiriin. Hava Araci Durum Gostergeleri sabit yesil
yanacaktir.

3. Hava aracini, burnu agag1 bakacak sekilde dikey olarak tutun ve merkez eksen etrafinda 360 derece dondiiriin.
Hava arac1 durum gostergeleri kirmizi renkte yanip soniiyorsa hava aracini yeniden kalibre edin.

T Hava Aract Durum Gostergesi kalibrasyon prosediiriinden sonra kirmizi ve sar1 renkte yanip sonerse
hava aracinizi farkli bir konuma hareket ettirin ve tekrar deneyin.

* Pusulay1 metal kprii, arabalar, iskele gibi metal nesnelerin yakininda kalibre ETMEYIN.
* Hava araci yere yerlestirdikten sonra hava araci durum gostergeleri doniisiimlii olarak kirmizi ve
sar1 yanip soniiyorsa pusula manyetik parazit algilamistir. Konumunuzu degistiriniz.

<F




Motorlart Calistirma/Durdurma

Motorlar1 Calistirma
Motorlart ¢aligtirmak i¢in Kombine Cubuk Komutu (CSC) kullanilir. Motorlart ¢aligtirmak igin her iki ¢ubugu
da alt i¢ veya dis koselere itin. Motorlar donmeye basladiktan sonra her iki ¢cubugu da ayni anda serbest birakin.

Motorlar1 Durdurma

Motorlart durdurmanin iki yontemi vardir:

1. Hava araci indiginde sol ¢ubugu asagi dogru itin ve tutun. Motorlar {i¢ saniye sonra duracaktir. (Tavsiye
edilir).

2. Hava araci indiginde sol ¢ubugu asagiya dogru itin (1), ardindan yukarida tarif edildigi gibi motorlar
calistirmak igin kullanilan ayn1 CSC'yi uygulayin (2). Motorlar hemen duracaktir. Motorlar durduktan sonra her
iki gubugu da serbest birakin.

VEYA

1. Yontem 2. Yontem

Acil Pervane Durdurma
Ugus kontrolorii ugus sirasinda kritik bir hata tespit ettiginde acil pervane durdurma islemini yiiriitmek igin
Kombine Cubuk Komutu (CSC) kullanilabilir.

- N -
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Ugus Testi
Kalkis/inis Prosediirleri

1. Hava aracini, pil seviyesi gostergeleri size bakacak sekilde agik ve diiz bir alana yerlestirin.

2. Uzaktan kumanday1 a¢in ve ardindan hava aracini agin.

3. DJI Pilot'u ¢alistirin ve Kamera goriiniimiine girin.

4. Hava Araci Durum Gostergeleri yesil yanip sonene (tek nokta konumlandirma ile) veya doniisiimlii olarak
yesil ve mavi (RTK) yanip sonene kadar bekleyin.

5. Akilli Ugus Pili sicakligr diisiikse sicakligin, hava aracinin kalkisina uygun oldugundan emin olmak igin pilleri
1sitmak iizere kendini 1sitma fonksiyonunu kullanin.

6. CSC kullanarak motorlari agin ve kalkis yapmak i¢in sol gubugu yavasca yukart itin.

7. Indirmek i¢in diiz bir yiizeyin iizerine gelin ve algalmak i¢in sol cubugu yavasca asag1 cekin.



8. 1pisten sonra motorlar durana kadar CSC komutunu uygulayin ya da sol gubugu en diisiik konumunda tutun.
9. Once Akilli Ugus Pilini, ardindan uzaktan kumanday1 kapatin.

» Hava Araci Durum Gostergeleri ugus sirasinda hizli bir sekilde sar1 renkte yanip sondiigiinde hava araci,
Ariza Giivenli moduna girmistir.

« Diigiik pil seviyesi uyarisi, ugus sirasinda yavasga veya hizli bir sekilde kirmizi renkte yanip sénen Hava
Aract Durum Gostergeleri ile gosterilir.

* Daha fazla ugus bilgisi i¢in egitim videolarimizi izleyin.

Ug Pervaneli Acil inis

Ugus sirasinda hava aracinda bir kaldirma ¢ikigi yoksa (6rnegin, bir motorun tahrik sistemi arizasi) otomatik
olarak Ug Pervaneli Acil Inis Moduna gececektir. Ugus kumandasi, durum ve hizin dengesini ve kontrol
edilebilirligini korumaya ¢alisacak ve bu modda hava aracini otomatik olarak algalmasini saglayacaktir. Bu mod,
bir kullanicinin hava aracini kontrol ederek hava aracini giivenli bir bolgeye indirmesini saglar, hava araci ve
yiikiin diisme ve yerdeki insanlara ve miilklere zarar verme olasiligini azaltmaya yardimci olur.

Hava araci, Ug Pervaneli Acil Inis Moduna girdiginde uzaktan kumanda titreyerek kullaniciy1 uyaracaktir. Bu
sirada hava araci, hizli doniise girecek ve varsayilan olarak otomatik olarak alcalacaktir. fleri geri hareketini
kontrol eden ¢ubuk, kuzey-giiney hareketini kontrol edecek sekilde ayarlanacak ve sol ve sag hareketi kontrol
eden ¢ubuk, bati-dogu hareketini kontrol edecek sekilde ayarlanacaktir. Kullanici, hava aracini en kisa siirede
uygun inis alanina hareket ettirmek i¢in gubuklari kullanabilir. Hava araci yere yaklastiginda kullanici, hava
aracinin doniisiiniin neden oldugu diisme kaybini en aza indirmek i¢in hava aracini indirmek iizere Acil Pervane
Durdurma 6zelligini kullanabilir.

& » Ug Pervaneli Acil Inis, hava aracimin kalkis agirhgmin 7,7 kg'dan az olmasini ve 10 m'yi asan ucus
yiiksekligi ile acik alanda ¢aligmay1 gerektirir.
* Boyle bir ariza meydana geldiginde liitfen hava aracini insanlardan ve degerli esyalariizdan derhal
uzaklagtirin ve hava aracinin zarar gérmesini azaltmak i¢in diiz ve yumusak bir yiizeye (6rnegin ¢imen)
indirin.
» Bir pervane hasarliysa ancak motor hala normal ¢alistyorsa hava araci, Ug Pervaneli Acil Inis Moduna
girmeyecektir.
» Uc Pervaneli Acil Inis, yalnizca tahrik sistemi arizalandiginda acil durum koruma islevi olarak
kullanilir. Liitfen aktif olarak tetiklemeyin.
* Tiim donanim yazilimlarimin giincel oldugundan emin olun.
» Inisten sonra tahrik sistemi bakimi i¢in miimkiin olan en kisa siirede DJI destegi ile iletisime gecin.
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Teknik Ozellikler

Hava Araci

Boyutlar 810x670x430 mm (UxGxY)
(Katlanmamus, pervaneler harig)

Boyutlar (Katlanmis) 430x420x430 mm (UxGxY)
Capraz Aks Mesafesi 895 mm

Agirlik (Piller harig) 3600 g

Maksimum Yiik 2700 g

Maksimum Kalkis Agirligi 9000 g

Calisma Frekansi
Verici Giicii (EIRP)

Asili Kalma Hassasiyeti (Riizgarsiz
veya esintili)

Maksimum Agisal Hiz
Maksimum Adim Agist
Maksimum Yiikselme Hizi
Maksimum Algalma Hiz1 (dikey)
Maksimum Algalma Hiz1 (egim)
Maksimum Yatay Hiz

Deniz Seviyesinden Yukarida

Maksimum Hizmet Tavam

Maksimum Riizgar Direnci

Maksimum {leri Ugus Siiresi (Deniz

seviyesi)

Maksimum Askida Kalma Siiresi

(Deniz seviyesi)

Motor Modeli

Pervane Modeli
Desteklenen DJI Gimballer

Desteklenen Gimbal Konfigiirasyonlari

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5.725-5.850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)
Dikey:

+0,1 m (Goriis Sistemi etkin)

+0,5 m (GPS ile P modu)

+0,1 m (D-RTK)

Yatay:

+0,3 m (Goriis Sistemi etkin)

+1,5 m (GPS ile P modu)

+0,1 m (D-RTK)

Adim: 300 °/s, Sapma: 100 °/s

30° (P modu ve ileri Gériis Sistemi etkin: 25°)

6 m/s

Sm/s

7 m/s

23 m/s

5000 m (2110 Pervanelere sahip ve kalkis agirhigi1 <7 kg) /

7000 m (2195 Yiiksek Irtifa Diisiik Giiriiltiilii Pervanelere sahip ve
kalkis agirhigi <7 kg)

15 m/s

45 dakika (Yik agirligi 700 g)

43 dakika (Yik agirligi 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z730/H20/H20T

Cifte Asagi Gimbal, Tekli Yukart Gimbal, Tekli Asagi Gimbal, Tekli
Asagi Gimbal + Tekli Yukart Gimbal, Cifte Asagi Gimbal + Tekli
Yukart Gimbal



Desteklenen Diger DJI Uriinleri
Giris Koruma Derecesi

GNSS

Caligma Sicakligt

Akillh Kumanda

OcuSync Enterprise Calismasi
Frekans Araligi

Maksimum iletim Mesafesi
(Engelsiz, parazitsiz)

Verici Giicii (EIRP)

Harici Pil

Yerlesik Pil

Caligsma Siiresi

Gii¢ Kaynagi Gerilimi / Akimi
(USB-A Portu)

Calisma Sicakligi Aralig
Depolama Kapasitesi

Goriis Sistemi

Engel Algilama Aralig1

Goriig Alani

Calisma Ortami

Kizilotesi Algilama Sistemi
Engel Algilama Araligi
Goriig Alani

CSM Radar, Manifold 2

1P45
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20 °ila 50 °C (-4 ° ila 122 °F)

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz*

NCC/FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2.400 - 2.4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm
(MIC)

5.725-5.850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Adi: WB37 Akilli Pil

Kapasite: 4920 mAh;

Gerilim: 7,6 V

Pil Tipi: LiPo;

Enerji: 37,39 Wh

Sarj Siiresi (BS60 Akill Pil Istasyonu Kullamilarak): 70 dakika (15 ° ila 45
°C); 130 min (0 ° ila 15 °C)

Pil Tipi: 18650 Li-ion (7,2 V'de 5000 mAh)

Sarj Tipi: 12 V /2 A dereceli USB sarj cihazini destekler

Anma Giicii: 17 W**

Sarj Stiresi: 2 saat 15 dakika (12 V /2 V dereceli bir USB sarj cihazi
kullanarak)

Yerlesik Pil: Yaklagik 2,5 saat
Dahili Pil + Harici Pil: Yaklasik 4,5 saat
5V/15A

-20 °ila 40 °C (-4 ° ila 104 °F)
Rom: 32 GB + MicroSD ile artirilabilir

Ileri / Geri / Sol / Sag: 0,7 - 40 m

Yukari / Asagi: 0,6 - 30 m

Ileri / Geri / Asag1: 65° (Y), 50° (D)

Sol / Sag / Yukari: 75° (Y), 60° (D)

Acikli desenli ve yeterli aydinlatmaya (>15 liikks) sahip yiizeyler

0,1 -8m
30°



Calisma Ortami1 Biiyiik, daginik ve yansitici engeller (yansiticilik >%10)
Akilh Ucus Pili

Kapasite 5935 mAh

Gerilim 52,8V

Pil Tipi LiPo 12S

Enerji 274 Wh

Net Agirlik (Tek Bir) Yaklagik 1,35 kg

Caligma Sicakligt -4 °ila 122 °F (-20 ° ila 50 °C)
Saklama Sicaklig1 71,6 ° ila 86 °F (22 ° ila 30 °C)
Sarj Sicaklig 41 °ila 104 °F (5 ° ila 40 °C)
Maksimum Sarj Giicli 470 W

Yardima Isik

Etkili Aydinlatma Mesafesi S5m

Aydmlatma Modu 60 Hz, siirekli agik

FPV Kamera

Coziiniirlik 960p

Goriig Alani 145°

Kare hiz1 30 fps

* Bazi lilkelerdeki yerel yonetmelikler 5,8 GHz ve 5,2 GHz frekanslariin kullanilmasini yasaklamaktadir ve
bazi bolgelerde 5,2 GHz frekans bandina sadece i¢ mekan kullanimui i¢in izin verilmektedir.

** Akilli Kumanda, yukarida belirtilen teknik ozellikleri etkileyebilecek sekilde takilan mobil cihaz igin gii¢
saglayacaktir.

Donanim Yazilimi Giincellemesi

Uzaktan kumanda, hava araci ve diger bagli DJI cihazlarmi giincellemek i¢in DJI Pilot uygulamasini veya
Matrice i¢in DJI Assistant 2'yi kullanin.

Zenmuse Z30, XT S ve XT2 i¢in yalnizca hava aract donanim yazilimi, Matrice igin DJI Assistant 2 veya DJI
Pilot uygulamasi araciligiyla ayni anda giincellenebilir. Gimbal donanim yazilimi bir microSD kart araciligiyla
giincellenmelidir.

DJI Pilot'u Kullanarak

1. Hava araci ile uzaktan kumanda ve hava araci ile kullanilan diger DJI cihazlar1 arasinda, 6rnegin iyi bir
baglant1 oldugundan ve tiim cihazlarin agik oldugundan emin olun.

2. Uygulamaya gidin. Indirilebilecek yeni bir donamim yazilimi varsa bir mesaj goriinecektir. Donamm
yazilimmi giincellemek igin ekrandaki talimatlari izleyin. Donanim yazilimim indirirken Internete
baglandiginizdan emin olun.

:Q- Zenmuse H20, H20T ve DJI ENTERPRISE X-Port i¢in giincellemeler uygulama araciligiyla
desteklenmektedir. Hava arac1 ve gimbal donanim yazilimi ayn1 anda giincellenecektir.




Matrice icin DJI Assistant 2'yi Kullanarak

Uzaktan kumanda, M300 RTK hava araci, H20 serisi ve X-Port yiikii* i¢in kullanicilar, her cihazi yazilima
baglayabilir ve ardindan cihazlardaki donanim yazilimini uygun sekilde giincellemek i¢in bir donanim yazilimi
giincellemesi galistirabilir.

Uzaktan Kumanda Donanim Yazilimi Giincellemesi

1. Uzaktan kumandayi ve hava aracini agin. Uzaktan kumandayi ¢ift A portlu bir USB kablosuyla bir bilgisayara
baglayin.

2. Uzaktan kumandanin Hizli Ayarlarinda USB veri disa aktarma modu olarak ayarlamak i¢in i-i Ogesine
dokunun.

3. Ilgili cihaz adina ve ardindan iiretici yazilimi giincelleme sekmesine tiklayn.

4. Gereken donanim yazilimi siiriimiinii se¢in. Donanim yazilimini indirirken Internete baglandigmizdan emin
olun.

5. Donanim yazilimi giincellemesi tamamlandiktan sonra cihazi yeniden baslatin.

Hava Aract Donanim Yazilimi Giincellemesi

1. Hava aracim ¢alistirin. Hava aracini bir bilgisayara Tip-C USB kablosuyla baglayin.

2. DJI Assistant 2'yi ¢alistirin. Ilgili cihaz adina ve ardindan tiretici yazilimi giincelleme sekmesine tiklayimn.

4. Gereken donanim yazilimi siiriimiinii se¢in. Donanim yazilimini indirirken Internete baglandigiizdan emin
olun.

5. Donanim yazilimi giincellemesi tamamlandiktan sonra cihazi yeniden baslatin.

H20 Serisi Donanim Yazilimi Giincellemesi

1. H20 serisi yiikiini hava aracina takin. Hava aracini ¢aligtirmn. Hava aracini bir bilgisayara Tip-C USB
kablosuyla baglaym.

2. DJI Assistant 2'yi ¢alistirin. Ilgili cihaz adina ve ardindan H20 serisi donanim yazilini giincelleme sekmesine
tiklaym.

4. Gereken donamim yazilimi siiriimiinii se¢in. Donanim yazilimini indirirken Internete baglandiginizdan emin
olun.

5. Donanim yazilimi giincellemesi tamamlandiktan sonra cihazi yeniden baslatin.

& e Pil donanim yazilimi, hava aract donanim yazilimina dahildir. Tim pillerin donanim yazilimini
giincellediginizden emin olun.
* Donanim yazilimi giincelleme islemi igin hava araci pil seviyesi %25'in lizerinde ve uzaktan kumanda
pil seviyesi %50 in lizerinde olmalidir.
* Gilincelleme sirasinda tiim cihazlarin normal sekilde baglandigindan emin olun.
» Gimbalin gevsemesi normaldir, hava araci yeniden baslatildiginda hava araci durum gostergesi anormal
sekilde yanip soner. Giincelleme tamamlanana kadar sabirla bekleyiniz.
e Donanim yazilimi giincellemesi, sistem kalibrasyonu ve parametre ayari sirasinda hava aracini
insanlardan ve hayvanlardan uzak tuttugunuzdan emin olun.
* Ugus giivenligini saglamak i¢in donanim yazilimini en son siiriime giincellediginizden emin olun.
* Donanim yazilimi giincellemesi tamamlandiktan sonra uzaktan kumanda ve hava aracinin baglantisi
kesilebilir. Gerekirse yeniden baglayin.




Yukar1 Gimbal Konnektoriiniin Kullanilmasi

Matrice 300 RTK Yukar1 Gimbal Konnektorii, Matrice 300 RTK hava aracinin iistiine uyumlu bir yiik takmak
icin kullanilir. Tasarimi, kiiresel IEC 60529 standardina uygun olarak P44 Giris Korumasi (yalnizca su
gecirmez yiik ile donatildiginda) saglar.

Cifte Gimbal Konnektdriiniin Kullanilmasi

Matrice 300 RTK Cifte Gimbal Konnektorii, Matrice 300 RTK hava aracinin altina uyumlu bir yiik takmak i¢in
kullanilir. Tasarimi, kiiresel IEC 60529 standardina uygun olarak P44 Giris Korumasi (yalnizca su gegirmez
yiik ile donatildiginda) saglar. 1. Tekli asag1 gimbal konnektoriinii ¢ikarin.




2. Cifte Gimbal Konnektdriinii takin ve kablolar1 baglayn.

Tork: 6+0,2 kgf.cm —a, \@f f,"lf/?ﬂﬁ_%

1. gimbal portu



CSM Radarinin Kullanilmasi

Kurulum ve Baglanti

CSM Radar, M300 RTK ile kullanilabilir. Kurmak ve baglamak i¢in asagidaki adimlari izleyin.

Kullanim

Ek bir giivenlik 6nlemi i¢in hava aracinin tepesine 1 ila 30 m arasinda bir algilama menziline sahip Dairesel
Taramali Milimetre Dalga (CSM) Radar monte edilebilir.

Algilama Aralig1

Algilama agisi: Yatay yonde 360°, dikey yonde 30° ve yukart yonde 24°. Algilama mesafesi: 1,5 - 30 m.
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* Hava aracinin, algilama menzilinde olmayan engelleri algilayamayacagini unutmaym. Dikkatli ugurun.
+ Etkili algilama mesafesi, engelin boyutuna ve malzemesine bagl olarak degisir. Ornegin giiclii
yansitici nesneleri (binalar gibi) algilarken etkili algilama mesafesi yaklagik 15 m'dir. Zayif yansitici
nesneleri (kuru agac dallarn gibi) algilarken mesafe yaklagik 10 m'dir. Engel algilama, etkili algilama
mesafesi disindaki alanlarda hatali ¢alisabilir veya gegersiz olabilir.

Engelden Kaginma Fonksiyonu Kullanimi

Radar engelinden kaginma iglevi DJI Pilot Uygulamasinda etkinlestirilmelidir. Uygulamada hava aract emniyet
mesafesini (2,5 metreden fazla olmasi dnerilir) ayarlaym. Daha iyi engellerden kaginma performansi elde etmek
icin 4 metreden daha yiliksege ugurmaniz dnerilir.

VAN

» Giicii agarken veya ugustan hemen sonra sicak olabileceginden ellerinizin veya viicudunuzun radar
modiiliiniin metal pargalartyla temas etmesine izin VERMEYIN.

* Manuel ¢alistirma modunda kullanicilar, hava araci iizerinde tam kontrole sahiptir. Calistirirken ugus
hizina ve yoniine dikkat edin. Cevre ortamina dikkat edin ve radar modiiliiniin kor noktalarindan kaginin.
* Hava aracinda baska bir cihaz kurulursa (Manifold 2 gibi) litfen radar goriis alanin1 engellemekten
kaginin. Radar goriis alan1 engellenirse radarin engellerden kaginma performansi diisebilir. Liitfen
dikkatli ugurun.

* Durum modunda Engelden Kaginma devre dis1 birakilir.

* Hava aracinin tam kontroliinii her zaman koruyun ve radar modiiliine ve DJI Pilot uygulamasina
GUVENMEYIN. Hava aracim her zaman VLOS icinde tutun. Engellerden kaginmak icin hava aracim
manuel olarak kullanmak i¢in takdir yetkinizi kullanin.

» Radar modiiliiniin hassasiyeti, kisa bir mesafede birkag hava araci ile ¢aligtirilirken azalabilir. Dikkatli
caligin.

* Kullanmadan once radar modiiliiniin temiz oldugundan ve dis koruyucu kapagin c¢atlamadigindan,
yontulmadigindan, batmadigindan veya sekli bozulmadigindan emin olun.

* Radar modiiliiniin, tarafiniza génderilmeden dnce monte edilmis olan herhangi bir par¢asim s6kmeye
CALISMAYIN.

¢ Radar modiilii hassas bir alettir. Radar modiiliinde sikma, dokunma ve vurma YAPMAYIN.

» Radar modiilii engelleri sik sik yanlis algilarsa baglanti pargasinin ve hava araci inig takiminin uygun
sekilde sabitlendiginden emin olun. Radar modiilii yine ¢aligmiyorsa DJI Destek veya DIJI yetkili bayisi
ile iletisime gegin.

» Radar modiiliiniin koruyucu kapagini temiz tutun. Yiizeyi yumusak nemli bir bezle temizleyin ve tekrar
kullanmadan 6nce havayla kurutun.




Tasima Cantasi1 Ag¢iklamasi

Bu diyagram, M300 RTK pargalarinin ve bilesenlerinin nasil yerlestirilecegini gdstermeyi amaglamaktadir. Kutu
icerigi dgeleri, alinan igerige tabidir.

1. Pervane x 4 8. USB Sarj Cihazi

2. Inis Takimi 9. Hava Arac1 Gévdesi

3. Hava Araci Koruyucu 10. CSM Radar

4. Uzaktan Kumanda 11. Mobil Cihaz (6rnegin iPad)

5. Uzaktan Kumanda Kordon 12. Gimbal ve Kamera (H20 / H20T)
6. Yukar1 Gimbal Konnektorii 13. TB60 Akilli Ugus Pili

7. WB37 Akl Pil

(l\. Tasima cantast kapaliyken pervanelerin zarar gormesini 6dnlemek igin inig takimlarinin mansonlarinin
diyagramda gosterilen sekilde yerlestirilmesi gerektigini liitfen unutmayn.




Hava Araci Besiginin Kullanim

Hava aracinin bas asagi calistirilmasi gerektiginde koruma igin hava araci besigini kullandigimizdan emin olun.

Ek Vida Delikleri Agiklama

Vida deliginin disine zarar vermemek i¢in belirtilen vidayr kullanin. Aksesuarlarin sikica takildigindan emin
olun.




DIJI Destek

https://www.dji.com/support

Bu igerik degismis olabilir.
En son siirtimii indirmek igin:
https://www.dji.com/matrice-300/downloads

Bu belge ile ilgili herhangi bir sorunuz varsa liitfen DocSupport@dji.com adresine e-posta gondererck DJI ile
iletisime gegin.

Telif hakki © 2020 DJI Tim Haklar1 Saklidir



GARANTI BELGESI



DJI TEKNiK SERVIS BiLGILERI

SAYIN MUSTERIMIiZ; DJI Cihaziniz ile ilgili olarak ihtiya¢ duyabileceginiz servis hizmetine
iliskin agagidaki iletisim numaralari ve web sayfasindan destek alabilirsiniz.

Teknik Servis Adresi:

Firma: Refleks Magazacilik

Adres: Alaybey Mah Cemal Giirsel Cad No:80 Karsiyaka izmir
Telefon: 0850 80 80 354

Web Sayfasi: www.providyo.com/destek

Cihaz gonderileriniz igin kullanabileceginiz Yurtigi Kargo Anlasma Numarasi: 379 013 381

SERVIS ve DESTEK

Telefon destegi veren iletisim Merkezimiz (0 216 909 25 56), Giriiniiniiz ile ilgili her tir destek
ve yardim icin hizmetinizdedir. Servis ve/veya destek istediginizde dogrudan iletisim
Merkezimizi arayiniz. Sorununuzun ¢ézimii i¢in servise gerek olmasi halinde iletisim
Merkezimiz sizi en uygun servis merkezine yonlendirecektir. Eger gerekli ise yetkili
servislerine basvurun. DJI Grinlndz ile birlikte gelen servis ve destek bilgilerini inceleyin.

Sorulariniz ve énerileriniz igin destek@bilkom.com.tr adresine e-posta gonderebilirsiniz.

Liatfen telefon ederken ya da e-posta gonderirken Griintinzin alim tarihini ve seri
numarasini hazir bulundurun



Uretici Firma:

Shenzhen RYZE Tech Co., Ltd.

10th floor, West Wing,

Skyworth Semiconductor

Design Building NO.18 Gaoxin South 4th
Ave Nanshan District,

Shenzhen, China

ithalatgi Firma

Bilkom Bilisim Hizmetleri A.s.
Mabhir iz Caddesi No: 26 Kat: 2 34662 Altunizade /Uskiidar / istanbul

Telefon: 0216.554-9000

Faks: 0216.651-8900

www.bilkom.com.tr

C€ H




GARANTI BELGESI

Bu belgenin kullaniimasina; 6502 sayili Tuketicinin Korunmasi Hakkinda Kanun ile bu
Kanun’a dayanilarak diizenlenen Garanti Belgesi Yonetmeligi uyarinca T.C. Gimrik ve
Ticaret Bakanligi, Tlketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel MudurlGgu tarafindan
izin verilmigtir.

Sanayi Sicil No: 413718-36130

Garanti Uygulamasi ile ilgili Dikkat Edilmesi Gereken Bazi Onemli Bilgiler

Tiketicinin mali tanitma ve kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri olarak
kullanmasindan kaynaklanan arizalar da dahil olmak tizere, asagidaki nedenler sonucu
olusacak arizalarin giderilmesi garanti digi olup ek licret karsihigi yapilir. Kaza, Grlinin
Uzerinde degisiklik yapilmis olmasi, kullanici tarafindan yapilan uygun olmayan bakim ya
da firmamizin sorumlulugu dahilinde olmayan bir Griinden kaynaklanan arizalar, arizali
Grtndn servis vermeye yetkili olmayan bir satici ya da servis istasyonuna teslim edilmesi
veya arizaya yetkili olmayan kisilerin veya firmalarin midahale etmesi.

FIRMA YETKILISININ iMZASI VE 4




GARANTI SARTLARI

O N,

10.

11.

6502 sayih Tiketicinin Korunmasi Hakkindaki Kanun kapsaminda garanti
suresi, malin teslim tarihinden itibaren baslar ve 2 (iki) yildir.

Malin bitlin pargalari dahil olmak izere tamami garantisi kapsamindadir.

Malin garanti siresi icerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gecen siire garanti
suresine eklenir. Malin tamir siresi en fazla 20 (yirmi) is glinidir. Bu sire, garanti
suresi icerisinde mala iligkin arizanin yetkili servis istasyonuna veya saticiya bildirimi
tarihinde, garanti siresi disinda ise malin yetkili servis istasyonuna teslim
tarihinden itibaren baglar. Malin garanti siiresi igerisinde yetkili servis istasyonuna
veya saticlya tesliminden itibaren arizasinin on is glinii igerisinde giderilememesi
halinde, Uretici veya ithalatginin; malin tamiri tamamlanincaya kadar, benzer
ozelliklere sahip baska bir mali tiiketicinin kullanimina tahsis etmesi zorunludur.

Satici; garanti belgesi kapsamindaki mallarin, garanti siiresi icerisinde arizalanmasi
halinde mali iscilik masrafi, degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad
altinda higbir licret talep etmeksizin tamir ile yikimluddr.

Tuketicinin, Gcretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

Garanti sliresi icinde tekrar arizalanmasi,

Tamiri igin gereken azami sirenin agilmasi,

Tamirinin mimkun olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalatgi
tarafindan bir raporla belirlenmesi, durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip
oraninda bedel indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistirilmesini
saticidan talep edebilir.

Malin kullanim kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullaniimasindan
kaynaklanan arizalar garanti kapsami disindadir.

Garanti suresi icerisinde, servis istasyonlari tarafindan yapilmasinin zorunlu oldugu,
imalatgl veya ithalatgl tarafindan sart kosulan periyodik bakimlarda; verilen hizmet
karsiliginda tiiketiciden iscilik UGcreti veya benzeri bir licret talep edilemez.

Garanti belgesi ile ilgili olarak ¢ikabilecek sorunlar icin GUmriik ve Ticaret Bakanhgi
Tiketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel MudurlGgld’ne basvurulabilir.



iMALATCI / ITHALATCI FIRMANIN
UNVANI : Bilkom Bilisim Hizmetleri A.S. MERKEZ ADRESI : Mahir
iz Caddesi No: 26 Kat:2 Altunizade 34562 istanbul

TELEFON : 0216 554 90 00
FAKS : 0216 651 89 00
DESTEK TEL: 0216 909 25 56

WEB:

URUNUN
CiNSI :
MARKASI :

MODELI :

GARANTI SURESI: 2 YIL

SATICI FIRMANIN

FATURA TARIH / NO & oo eeene

TARIH - IMZA - KASE :



TUKETICININ SECIMLIK HAKLARI

1. Mahn aynpl oldigunun anlasismasi durumunda tiiketici

a. Satilan geri vermeye hazir oldugunu bildirerek s6zlesmeden dénme

b. Satilani alikoyup ayip oraninda satis bedelinden indirim isteme,

c. Asirni bir masraf gerektirmedigi takdirde, butiin masraflari saticiya ait olmak tzere
satilanin Gcretsiz onarilmasini isteme,

d. imkan varsa, satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme, secimlik
haklarindan birini kullanabilir. Satici, tiketicinin tercih ettigi bu talebi yerine
getirmekle yakumladdr.

2. Ucretsiz onarim veya malin ayipsiz misli ile degistirilmesi haklarindan birinin
secgilmesi durumunda bu talebin saticlya, Ureticiye veya ithalatgiya
yoneltilmesinden itibaren azami otuz is giini, icinde yerine getirilmesi zorunludur.
Ancak, bu Kanunun 58inci maddesi uyarinca gikarilan yonetmelik eki listede yer
alan mallarailiskin, tliketicinin Ucretsiz onarim talebi, yonetmelikte belirlenen
azami tamir sliresi icinde yerine getirilir. Aksi halde tiiketici diger se¢imlik haklarini
kullanmakta serbesttir.

3. Segimlik haklarin kullanilmasi nedeniyle ortaya ¢ikan tim masraflar tiiketicinin
sectigi hakki yerine getiren tarafca karsilanir.

6502 Sayili Yasaya Gore Tiiketici Hakem Heyetine Basvurlar

Tiketicinin satin aldigi ve sikayet konusu olan mal veya hizmet ile ilgili olarak tiiketici;
sorunlari igin hakem heyetleri ve/veya tiiketici mahkemelerine basvurabilir. Tiketici
Mahkemeleri ise her il ve ilcenin Adliye binalarinda bulunmaktadir (ilcelerde Asliye
Hukuk Mahkemeleri Tuketici Mahkemesi sifati ile calismaktadir). Sikayet konusunu
iceren dilekce ve ekinde konuya ait belgelerle (fatura, satis fisi, garanti belgesi s6zlesme
vb.) bizzat basvurabilirsiniz.
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Uygunluk Beyam
Uriin: Matrice 300 RTK
Model Numaras:: Ek 1'e bakin
Verilen Aksesuarlar: Ek 1'e bakin
Ureticinin Adi: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Uretici Adresi: 1dth floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building

NO. 18 Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, Cin

Biz, SZDJI TECHNOLOGY CO., LTD., yukanda belirtilen {iraniin aga@isda belirtilen direktiflenn
gecerh gerekhliklerine uygun oldufunu yalmz kends sorumlulugumuz altsda beyan edenz
RED Direktifs: 2014/53/EU

Algk Voltay Direkufi: 2014/35/EU
EMC Direkufi: 2014/300EU
RoHS Degigiklik Direkufli 2011/65/EU
WEEE Direkuifi: 2012/19EU
REACH Yonetmeligi 2006/ 19097/EC

Asafidaks ortak standartlara ve/'veya yoaetmelklere uygun olarak bu irin bu direktiflere uygunluk

degerlendinlmagtr:
Radyo ENIO 440 VI (2018.07) EN3O328VZ22(2019.07)
Spektrumu EN 33 413 VILLI(2007-06)  ENM3 213-5-1 V1.1.1 (2020-03)
Givealik EN 62368-1: 2014+ All: 2017
Suplik EN 62311: 2008
EMC EN 301 4891 V2.2.5(2019-11)  EN 501 489.3 V21,1 (2019-03)

EN 301 439-17V3.2.2 (2019-12)  EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04)

RoHS 201 1/65EU

WEEE 2012/19EU

REACH 2006/1907EC

Onaylanmg kurulug olan Bay Area Compliance Laboratonies Corp.(BACL), onaylanmig kurulug
numarast: 1313, AB tp incelemesni Konsey Darekufi 2014/53/EU Ek 111, Moditl B'ye uygun
sekilde yapmis ve AB tp incelemes: sertifikasim dizenlemigtic: B2004177 & B2004221

Sunun adina ve namna imzaksnmagr:  SZ DU TECHNOLOGY CO., LTD.

Yer: Shenzhen, Cin Tarith: 2020.5-7

Isim: Fajia Wang Girev: Certification Manager
P -

Imza: Wi ;1 ,h jm

Ek 1 Aksesuarlar
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Ofe Model Numaras: Miktar Yazhm* Not
Matnice 300 RTK M300 1 V01.00.00.00 | Essential
DJI SMART CONTROLLER

RMSOO-ENT 1 V01.00.00.00 | Essential
ENTERPRISE
Power Adapter QC24-EU 1 ! Accessory
BS60 Intelligent Bat
- gent Battery BS60 1 Accessary
Station
Intelligent Flight Battery TB60-5935mAh-46.2V | 2 ! Accessory
Intelligent Battery WB37-4920mAhk-7.6V | 1 ! Accessory
USB-C Cable / 1 ! Accessory

*Not: Urin piyasaya strilldokien sonra sorunlan gidermek ve performanst iylegtirmek i gn dretici
tarafindan  gincellestinlms  yaziim  yaymnlanscaktr.  Uretici  tarafindsn  yayinlanan  tiim
gancellestinlmeg sariimlermn  gegerl yonetmeliklere uygun oldufu dogrulanmugur. Tam RF
parametrelen (dmegin, RF giica, frekans) son kullanscilar tarafindan engilebilir deildir ve hig bir

iigtnci tarafga degistnlemez




