PHANTOM 4 RTK

Kullanim Kilavuzu
Model No: WM334R
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‘.{  Anahtar Kelime Arama
Bir konuyu bulmak igin, "pil" ve "kurulum" gibi anahtar kelimelerle arama yapin. Bu belgeyi okumak igin
Adobe Acrobat Reader kullaniyorsaniz arama yapmaya baslamak icin Windows'ta Ctrl+F tuslarina veya
Mac'te Command+F tuglarina basin.

{" Bir Konuya Gitme

igindekiler bélimiinden konularin tam listesine bakin. ilgili béliime gitmek icin bir konuya tiklayin.

dib Bu Belgeyi Yazdirma

Bu belge, ylksek ¢ozlnirliikli yazdirmay desteklemektedir.



Bilgi

DJI GS RTK uygulamasinda gosterilen iki tiir irtifa s6z konusudur: mutlak irtifa ve goreceli irtifa.

Mutlak irtifa: Enlem ve boylamla iligkili cografi irtifa.

Goreceli irtifa: Operasyon gorevlerinin Kalkis Noktasina gore irtifa verileri. Ayni operasyonda, operasyon sirasinda ayni nokta igin s6z konusu

olan mutlak irtifa, farkh kotlara sahip yerlerden kalkarken degisiklik gdsterecektir.
Bu Kilavuzun Kullanimi

@ Uyari A Onemli 'f:",r ipuglari ve Oneriler EE Kaynakgca

ilk Ugustan Once Okuyun

PHANTOM™ 4 RTK'y1 kullanmadan 6nce asagidaki belgeleri okuyun:

1. Kutu Igerigi

2. Kullanim Kilavuzu

3. Hizli Baslangig Kilavuzu

4. Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallari

5. Akilli Ugus Pili Guvenlik Kurallari

Ugus 6ncesinde resmi DJI™ internet sitesindeki tiim egitim videolarini izlemeniz ve sorumluluk reddi ve giivenlik kurallarini okumaniz
tavsiye edilir. ilk ugusunuza Hizl Baslangig Kilavuzu'nu inceleyerek hazirlanin ve daha fazla bilgi icin bu Kullanim Kilavuzu'na bakin.

Ogretici videolar izleyin

Phantom 4 RTK'nin giivenli bir sekilde nasil kullanilacagini gosteren agsagidaki baglantida yer alan &gretici videolari izleyin: E E
http://www.dji.com/product/phantom-4-rtk/info#video

Phantom igin DJI Assistant 2'nin indirilmesi

Phantom igin DJI ASSISTANT™ 2'yi yandaki adresten indirebilirsiniz: http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

& Bu Urtintin galisma sicakhgi 0 ° ila 40 °C'dir. Daha yliksek gevresel degiskenlige dayanmak igin gereken askeri sinif uygulamalarini (-
55 ° ila 125 °C) karsilamaz. Uriinii uygun sekilde ve yalnizca séz konusu sinifin calisma sicakhigi araligi gereksinimlerini karsiladigi
uygulamalar igin galistirin.
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Uriin Profili

Bu bolimde Phantom 4 RTK tanitiimakta
ve hava araci ile uzaktan kumandanin
bilesenleri listelenmektedir.
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Uriin Profili

Giris

Phantom 4 RTK, son derece hassas haritalama fonksiyonlarina sahip akilli bir haritalama ve gorintlleme dronudur. Hava aracinda,
santimetre duzeyinde konumlandirma dogrulugu igin hassas veriler saglayan yerlesik bir DJI Onboard D-RTK™ bulunmaktadir.* Goris ve
kizilotesi sensorler araciliglyla elde edilen ¢ok yonli engel algilama, ugus ve i¢ mekanda havada durma ve ugus sirasinda engellerden akillica
kaginilmasini saglar. Phantom 4 RTK, videolari 4K olarak kaydeder ve 20 megapiksel fotograflar geker. Hem hava aracinda hem de uzaktan
kumandada yerlesik olan OCUSYNC™ HD video yer baglantisi, dengeli ve glvenilir aktarim saglar.

One Cikan Ozellikler

Phantom 4 RTK hava aracinda, A§ RTK hizmeti veya bir DJI D-RTK 2 ile kullanildiginda santimetre dizeyinde konumlandirma igin yiiksek
hassasiyetli veriler saglayan yerlesik bir DJI Onboard D-RTK bulunur. Ham uydu gozlemleri ve pozlama olay kayitlari, islem sonrasi kinematik
(PPK) diferansiyel duzeltmeleri igin kullanilabilir.

Phantom 4 RTK, son derece disiik irtifada ve kapali ortamlarda havada asili kalabilir ve ugabilir ve ¢ok yonli engel algilama ve goris
konumlandirma fonksiyonlari saglar. Genis menzil ve inis korumasinda engel algilama ve kaginma, ugus glvenligini artirir.

Phantom 4 RTK, havadan fotograf analizi agisindan en iyisini sunmak amaciyla 24 mm (35 mm format esdegeri) genis acili kamera, yiksek
hassasiyetli ve sarsinti 6nleyici gimbal, 1 ing CMOS sensor ve mekanik deklansér ile donatiimistir.

Daha kararli ve daha piiriizsiiz bir video yer baglantisi saglamak igin gelismis parazit nleme &zelligine sahip en yeni DJI OcuSync teknolojisi
uzaktan kumandada yerlesik olarak bulunur. Hava aracinda aliciyla birlestirildiginde uzaktan kumanda, 4,3 mil / 7 km'ye kadar (FCC uyumlu
stirim) bir iletim araligina sahiptir. Uzaktan kumandada, 5,5 ing yiiksek parlakliga sahip bir monitor ve gergek zamanli HD goriintii saglayan
entegre bir DJI GS RTK Uygulamasi mevcuttur. Kullanicilar, uygulamada Fotogrametri, Ara Nokta Ugusu, Dogrusal Ugus, Arazi Farkindalik
Modu, Blok Segmentasyonu, Dogrusal Ugus (Ayarlanabilir Yukseklik) ve Agili Ugus Rotasi ¢alisma turleri igin ugus rotalarini planlayabilir ve
ucguslari gergeklestirebilir. Fotogrametri, Dogrusal Ugus, Arazi Farkindaligi Modu ve Blok Segmentasyon operasyonlarinda, bir ugus alani
ayarlamak igin uygulamadaki haritaya dokunmaniz veya dosyalariige aktarmaniz yeterli olacaktir. Ara nokta operasyonlariigin ise Hava Aracini
ara noktalarini ayarlamak ve ara nokta eylemlerini yapilandirmak igin ugurun, bunun sonrasinda Hava Araci otomatik operasyonlar
gerceklestirebilecektir.

Uzaktan kumandanin Coklu Hava Araci Kontrollii modu, ayni anda bes adede kadar Hava Aracinin operasyonunu koordine etmek igin
kullanilabilir ve pilotlarin son derece verimli calismasina olanak tanir.

Phantom 4 RTK'dan gelen gorintu verileri, bir DJI AGRAS™ Hava Araci galistirirken saha planlamasi igin haritalar olusturmak uzere
kullanilabilir. Kullanicilar ayrica, farkli uygulamalar igin yiiksek dogrulukta haritalar olusturmak amaciyla DJI PC GS Pro uygulamasina veya
Giclincu taraf haritalama yazilmlarina da fotograflari aktarabilirler.

Kurulum

Hava Aracinin Hazirlanmasi -~
1. Gimbal kiskacini asagida gosterildigi gibi kameradan gikarin:

* Bu, Ag RTK hizmeti, bir DJI D-RTK 2 Yiiksek Hassasiyetli GNSS Mobil istasyonu (ek olarak satin alinir) veya islem sonrasi kinematik (PPK)
verileri (RTK sinyali calisma sirasinda zayif oldugunda 6nerilir) ile birlikte kullaniimalidir.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

2. Pervanelerin Takilmasi
Siyah renkli pervane halkalarina sahip pervaneleri siyah noktali motorlara monte edin. Gimis renkli pervane halkalarina sahip pervaneleri
siyah noktasiz motorlara monte edin. Pervaneyi montaj plakasina bastirin ve sabitlenene kadar kilitleme yéniinde dondurin.

3. Pil Takma
Pili, asagida gosterildigi gibi ok yonline gore pil bdlmesinin igine kaydirarak yerlestirin.

Pilin Ust ve alt tokalari yerine takildiginda ¢ikan tik sesi, pilin glivenli bir sekilde takildigini gésterir. Bunun yapilmamasi, hava
aracinizin ugus glivenligini etkileyebilir.

Uzaktan Kumandanin Hazirlanmasi
1. Uzaktan Kumanda Pilinin Takilmasi
Uzaktan kumanda, uzun siireli ¢alisma igin tasarlanmis kolayca gikarilabilen degistirilebilir bir Akilli
Pil kullanir.
@ Kapagi agmak icin uzaktan kumandanin arkasindaki pil bélmesi kapagi kilidini asag1 kaydirin.
@ Akill pili bdlmeye yerlestirin ve yukariya dogru ittirin.
@ Kapagi kapatin.

9‘:.'(- Akill pili gikarmak igin kapagi agin, pil serbest birakma diigmesini basili tutun ve sonrasinda ise pili agsagi dogru itin.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

2. Program Kilidi ve SIM Kartinin Takilmasi

@ Program kilidi bélmesi kapagini sag alt kdsesindeki bosluktan kaldirin, ardindan gikarin.

@ Program kilidini SIM karti program kilidine takili olarak USB portuna takin ve test edin.

@ Kapagi yeniden takin. Kapagi sabitlemek igin, tizerindeki silikon koruyuculari agin, iki Phillips vidayi takip sikin, ardindan koruyuculari
kapatin.

- = ; >

4

* Test prosediirii: Uzaktan kumandanin giic dugmesine bir kez basin, ardindan uzaktan kumandayi agmak igin tekrar basin ve basil tutun. DJI
GS RTK uygulamasinda = = #&* 6gesine dokunun ve Ag Tanilamayi segin. Ag zincirindeki tim cihazlarin durumlari yesil renkte gosteriliyorsa,
Program Kilidi ve SIM kart diizgiin ¢alisiyor demektir.

;_;-:E_ » Phantom 4 RTK uzaktan kumanda, SIM kartli veya Wi-Fi sinyalli bir 4G Program Kilidi kullanarak internete erisebilir. BK, AB, ACUK
veya ACEU suriimleri igin, bir A§ RTK sunucusuna yalnizca SIM kartli bir 4G program kilidi kullanilarak erisilebilir. NA, AU veya AFUS
stirimleri iginse SIM karth bir 4G program kilidi kullanilmasi &nerilir, ancak Wi-Fi sinyali de kullanilabilir. Uriiniiniiziin versiyonunu
onaylamakigin, Griin ambalaji Gzerindeki etikette bulunan Griin adindan sonra gelen siirim koduna bakabilirsiniz. Sistem gtinliklerini
veya operasyon verilerini yiiklerken veya indirirken, internet erisimi igin Wi-Fi sinyalinin kullaniimasi dnerilir.
 Yalnizca DJI onayli bir program kilidi kullanin.

* Program kilidi, gesitli ag standartlarini destekler. Segilen mobil ag saglayicisiyla uyumlu bir SIM kart kullanin ve planlanan kullanim
diizeyine uygun bir mobil veri plani segin.

* Program kilidi ve SIM kart, uzaktan kumandanin DJI AG platformu gibi belirli aglara ve platformlara erisimini saglamak igin kullanihr.
Bunlari dogru sekilde taktiginizdan emin olun, aksi takdirde ag erisimi miimkiin olmayacaktir.

3. Uzaktan Kumandayi Agma
Uzaktan kumanda tizerindeki goriintiileme cihazini istenen konuma egin, ardindan antenleri disa bakacak sekilde ayarlayin.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Hava Aracinin Genel Goranimii

[N

. Yerlesik D-RTK Anteni

N

Pervaneler

w

Motorlar

. On LEDIler

IS

o

ileri Goriis Sistemi

o

. Gimbal ve Kamera

~

. Akilli Ugus Pili

I

Hava Araci Durum Gostergesi

9. Arka Goris Sistemi

10. Kizil6tesi Algilama Sistemi

11. Kamera/Baglanti Durumu Géstergesi ve Baglanti Digmesi
12. Mikro USB Portu

13. Kamera microSD Kart Yuvasi

14. Asag1 Gorus Sistemi
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Uzaktan Kumanda Genel Goruniimii
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1. Antenler

Hava Aracinin kontrol sinyallerini iletir.

2. Goriintiileme Cihazi

DJI MG uygulamasini ¢alistirmaya yonelik Android tabanh cihaz.
3. Hoparlér

Ses ¢ikisl.

4. Kumanda Gubuklari

Hava aracinin hareketlerini kumanda eder. Mod 1, Mod 2 ya da
Ozel bir moda ayarlanabilir.

5. Kordon Eklentisi

Uzaktan kumanda kordonunu takmak igin kullanilir.

6. Gli¢ Digmesi

Uzaktan kumandayi agmak ve kapatmak igin kullanilir.

7. Durum LED'i

Uzaktan kumandanin hava aracina baglanip baglanmadigini
gosterir.

8. USB-C Portu

Yapilandirma igin bir USB-C kablosuyla bir bilgisayara baglanir.
Hava Araci Donanim Yazilimi giincellemesi igin bir USB-C OTG
kablosu ve bir Mikro USB kablosuyla Hava Aracina baglanir.

9. 3,5 mm Ses Jaki

Ses giris/cikis ekipmanlarini baglamak icin kullanilir.

10. Pil Seviyesi LED'leri

Mevcut pil seviyesini gosterir.

11. MicroSD Kart Yuvasi

Goruntuleme Cihazina 128 GB'a kadar ekstra depolama alani

saglar.
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12. RTH Durum LED'i

RTH digmesinin etrafindaki dairesel LED. RTH durumunu
gorintiler.

13. RTH Digmesi

Kalkis Noktasina Donuis'ti (RTH) baslatmak igin bu dugmeyi basili
tutun.

14. Gimbal Kadrani

Gimbalin egimini kontrol etmek icin bu kadrani kullanin.

15. Video Kaydetme Diigmesi

Video kaydetmeye baslamak icin basin. Kaydi durdurmak igin
tekrar basin.

16. Duraklatma Anahtari

Bir Fotogrametri veya Ara Nokta operasyonu sirasinda
operasyonu duraklatmak igin kullanilir. RTH sirasinda, RTH'yi
duraklatmak igin kullanilir.

17. Uyku/Uyandirma Digmesi

Ekrani uykuya almak/uyandirmak icin basin; yeniden baslatmak
icin basili tutun.

18. Deklangdr Digmesi

Fotograf cekmek igin basin.

19. Ayrilmig Digme

20. Hava Araci Kontrol Anahtari Kadrani

Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonunu kullanirken Hava Araglari

arasinda gegis yapmak igin kadrani gevirin ve basin.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

22 C

Hava Araci

Bu bolimde hava araci bilesenleri, 6zellikleri ve
fonksiyonlari tanitilmaktadir.

21. C1 Dagmesi
Harita Gorinimi ve Kamera Goriinim arasinda gegis yapmak igin C1
Digmesine basin.

22.C2 Dugmesi
Bir Ara Nokta Ugus operasyonu planlarken, bu diigme ara nokta eklemek igin
kullanilir. Diger operasyonlarda bu digme etkin degildir.

23. Pil BoImesi Kapagi
Akilli Pili uzaktan kumandaya takmak veya gikarmak igin kapagi agin.

24. Pil Bolmesi Kapak Kilidi
Kapagi agmak igin kilidi agagi kaydirin.

25. Program Kilidi BoImesi Kapagi
Program kilidini takmak veya ¢ikarmak igin kapagi agin.
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Hava Araci

Profil

Phantom 4 RTK hava aracinda bir ugus kumandasi, bir iletisim sistemi, bir konumlandirma sistemi, bir tahrik sistemi ve bir Akilli Ugus Pili
bulunur. Bu bélimde bu bilegenlerin fonksiyonlari agiklanmaktadir.

Ugus Modlari

Phantom 4 RTK, asagidaki ugus modlarini saglayan DJl'ya 6zel bir ugus kumandasi kullanir:

P modu (Konumlandirma): P modu en iyi GNSS sinyali gligli oldugunda galsir. Hava araci, kendisini otomatik olarak dengelemek, engeller
arasinda gezinmek ve bir Fotogrametri veya Ara Nokta Ugus operasyonu gergeklestirmek igin GNSS / RTK moduliinii ve Goris Sistemini
kullanir.

GNSS sinyali gligli oldugunda hava araci, konumlandirma igin GNSS kullanir. RTK modull etkinlestirildig§inde ve diferansiyel veri iletimi iyi
oldugunda santimetre diizeyinde konumlandirma saglar. GNSS zayifken ve aydinlatma kosullari yeterli oldugunda hava araci,
konumlandirma igin Goris Sistemi kullanir.

ileri engel algilama etkinlestirildiginde ve aydinlatma kosullari yeterli oldugunda maksimum 31 mph (50 km/sa) ugus hizi ile maksimum ugus
durumu agisi 25°'dir. ileri engel algilama devre disi birakildiginda maksimum ugus durumu agicisi 35 ° ve maksimum ugus hizi 36 mph (58
km/sa) olur.

A modu (Durum): Konumlandirma igin GNSS ve Gorus Sistemi KULLANILMAZ ve hava araci, barometreyi kullanarak yalnizca irtifayi korur. A
moduna yalnizca zayif GNSS sinyali oldugunda ya da Gorusg Sisteminin kullanilabilir olmadigi halde pusulada parazit s6z konusu oldugunda
girer.

Durum Modu Uyarisi

Hava Araci, varsayilan olarak P modunda ugar. A moduna yalnizca zayif GNSS sinyali oldugunda ya da Goriis Sisteminin kullanilabilir olmadigi
halde pusulada parazit s6z konusu oldugunda girer.

A modunda Goris Sistemi ve bazi gelismis 6zellikler devre disidir. Dolayisiyla hava araci bu modda konumlandirma veya otomatik frenleme
yapamaz ve gevresinden kolayca etkilenerek yatay suriiklenme ile sonuglanabilir. Hava aracini konumlandirmak igin uzaktan kumandayi
kullanin.

Hava aracini A modunda manevra ettirmek zor olabilir. Kapali alanlarda veya GNSS sinyalinin zayif oldugu alanlarda ugurmaktan kaginin. Aksi
takdirde hava araci, A moduna girmeye zorlanarak olasi ugus risklerine yol agacaktir, litfen mimkiin olan en kisa stirede glivenli bir yere
indirin.



Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Hava Araci Durum Gostergeleri

Phantom 4 RTK, On LED'lere ve Hava Araci Durum Géstergelerine sahiptir. Bu LED'lerin konumlari asagidaki sekilde gdsterilmektedir:

On LEDler

Hava Araci Durum Gostergeleri

On LED'ler, hava aracinin yéniinii gésterir. On LED'ler, hava araci agildiginda hava aracinin 8niinii (veya burnunu) belirtmek igin siirekli kirmizi
renkte yanar. Hava Aracinin Durum Gostergeleri, ugus kumanda sisteminin durumunu bildirir. Hava Araci Durum Gostergeleri hakkinda daha

faz

la bilgi igin asagidaki tabloya bakin.

Hava Araci Durum Goéstergesi Agiklamasi

Normal
SIS (IS A Sirasiyla kirmizi, yesil ve sari yanip séntyor
QLYY oo ‘Srastyla yesil ve sari yanip séniiyor
G Yavasca yesil yanip soniiyor
GIx2ewe i ez yesil yanip séner
""" Yavasca sari yanip sonuyor
G Hizlica yesil yanip sénilyor
Uyari
E e Hizlica san yanip s6niyor
B Yavasca kirmizi yanip séniyor
(@ “""Hizhca kirmizi yanip séniiyor
Bifo0000c Kirmizi yanip séniyor
R — Sabit kirmizi
i1 547% oooon

Sirasiyla kirmizi ve sari yanip séniyor

Acma ve Kendi Kendini Tanilama Testi

Hazirlaniyor

GNSS veya RTK ile P modu

GOris Sistemi ile P modu

A modu var ancak GNSS veya Goris Sistemi Yok

Frenliyor

Uzaktan Kumanda Sinyali Kayip

Dusuk Pil Uyarisi

Kritik Pil Uyarisi

Diiz Olmayan Yerlestirme veya Bliylik Sensér Yanliligi

Kritik Hata

Pusula Kalibrasyonu Gerekli

14
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Kalkis Noktasina Déniis (RTH)

Kalkis Noktasina Déniis (RTH) fonksiyonu, hava aracini en son kaydedilen Kalkis Noktasina geri getirir. Ug tiir RTH mevcuttur: Akilli RTH,

Dustk Pilde RTH ve Ariza Givenli RTH. Bu bdlimde bu li¢ senaryo ayrintili olarak agiklanmaktadir.

GNSS Aciklama

Kalkis Noktasi h ||| Kalkistan 6nce giigli bir GNSS sinyali alinmissa Kalkis Noktasi, hava aracinin ugusa basladigi konumdur.
il

GNSS sinyal glicti, GNSS simgesiyle gosterilir (Bl 4 cubuktan azi zayif bir GNSS sinyali olarak kabul edilir.
Kalkis noktasi kaydedildiginde hava araci durum gostergeleri hizlica yanip sénecektir.

 Hava araci, ileri Gériis Sistemi etkinlestirildiginde ve aydinlatma kosullar yeterli oldugunda engelleri algilayabilir ve bunlardan
kagimnabilir. Hava araci, engellerden kaginmak igin otomatik olarak yukari tirmanacak ve Kalkis Noktasina geri donerken yavasca
alcalacaktir. Hava aracinin kalkis noktasina ileri dénmesini saglamak igin ileri Géris Sistemi etkinken RTH sirasinda dénemez veya

sola ve saga ugamaz.

Kalkis Noktasini Giincelleme

Ugus sirasinda DJI GS RTK uygulamasinda Kalkis Noktasini glincelleyebilirsiniz. Kalkis Noktasini ayarlamak igin iki segenek s6z konusudur:

1. Hava Aracinin mevcut koordinatlari Kalkis Noktasi olarak ayarlanabilir.
2. Uzaktan kumandanin mevcut koordinatlari Kalkis Noktasi olarak ayarlanabilir.

ﬁh Kalkis Noktasini glincellerken, uzaktan kumandanin GNSS modulinin (DJI logosunun altinda bulunur) tizerindeki boslugun
engellenmediginden ve etrafta yiiksek binalar bulunmadigindan emin olun.

Kalkis Noktasini glincellemek igin asagidaki talimatlari izleyin:
1. DJI GS RTK> Fly (Ugus) segenegine gidin.

2. Hava Aracinin mevcut koordinatlarini Kalkis Noktasi olarak ayarlamak icin Kalkis Noktasi ayarlarinda®®® > ¥ . selsct ‘:"'9 ogesine
dokunun.

3. Uzaktan kumandanin mevcut koordinatlarini Kalkis Noktasi olarak ayarlamak igin Kalkis Noktasi ayarlarinda ®®® > 3€ . select e
0gesine dokunun.
4. Hava Araci Durum Géstergesi, yeni Kalkis Noktasinin basariyla ayarlandigini belirtmek igin yesil yanip sénecektir.

Ariza Glivenli RTH

ileri Goriis Sistemi, hava aracinin ugarken ugus rotasinin gercek zamanl bir haritasinin olusturulmasini saglar. Kalkis Noktasi basariyla
kaydedilmisse ve pusula normal galisiyorsa uzaktan kumanda sinyali li¢ saniyeden fazla kaybolduktan sonra Ariza Glvenli RTH otomatik olarak
etkinlesecektir. Hava araci, donis rotasini planlayacak ve orijinal ugus rotasini geri takip edecektir. RTH sirasinda uzaktan kumanda sinyali

geri kazanilirsa kullanicilar, hava aract irtifasini ve hizini kontrol edebilir. RTH'yi iptal etmek i¢in RTH diigmesine bir kez basin.
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Ariza Guvenli Gosterimi

1 Kalkis Noktasinin Kaydi 2 Kalkig Noktasinin Dogrulanmasi 3 Uzaktan Kumanda Sinyal Kaybi
h |I|| ® m
iE H o
E . B
Yesil Yanip Séniyor Yesil Yanip Sonlyor Hizlica Sari Yanip Séniyor
4 Sinyal Kaybi Surtyor (3 sn. sonra) 5 RTH (ayarlanabilir irtifa) 6 inis (5 saniye asili kaldiktan sonra)
= s T T T PP TET M !

) T DT *

1z W P . H 1]
Hizlica Sari Yanip Soniyor Hizlica Sari Yanip Soniyor Hizlica Sari Yanip Soniyor
Akilli RTH

Akilli RTH'yi baslatmak igin GNSS mevcut oldugunda uzaktan kumanda lizerindeki RTH diigmesini kullanin. Hava araci, daha sonra otomatik
olarak son kaydedilen Kalkig Noktasina geri donecektir. Akilli RTH islemi sirasinda bir ¢garpismayi 6nlemek igin hava aracinin hizini veya irtifasini
kontrol etmek igin uzaktan kumandayi kullanin. Hava araci geri dondiiglinde éndeki 300 metreye kadar olan engelleri tespit etmek igin birincil
kameray! kullanarak kalkis noktasina giivenli bir rota planlanmasina olanak saglayacaktir. islemi baslatmak igin Akilll RTH digmesini bir kez
basili tutun ve prosediirii sonlandirmak ve hava aracinin tam kontroliini yeniden kazanmak igin Akill RTH diigmesine tekrar basin.

Dusuk Pilde RTH
DJI Akill Ugus Pili, hava aracinin giivenli bir sekilde donusiiniin etkilenebilecegi noktaya kadar tiikendiginde diisiik pilde RTH devreye girer.

Kullanicl, uzaktan kumandadaki RTH diigmesine basarak RTH prosediirii iptal edebilir. Bu uyarilarinin esikleri, hava aracinin mevcut irtifasina
ve Kalkis Noktasindan uzakli§ina gére otomatik olarak belirlenir. Disilk Pilde RTH, ayni ugus sirasinda yalnizca bir kez devreye girecektir.

Mevcut pil seviyesi, hava aracinin mevcut irtifasindan inmesine yetecek kadar bir siireyle hava aracini destekleyebilecekse ancak hava araci
otomatik olarak inecektir. Kullanici otomatik inisi iptal edemez ancak inis islemi sirasinda hava aracinin istikametini degistirmek igin uzaktan

kumandayi kullanabilir.

Pil Seviyesi Gostergesi, DJI GS RTK uygulamasinda goriintilenir ve asagida agiklanmistir:

Kritik Dusuk pil seviyesi uyarisi
Yeterli pil seviyesi (Yesil)

K
(Kirmizi) Kalan ugus sresi

Dustik pil seviyesi uyarisi (Sari)

Kalkis noktasina donmek igin gereken gig

Pil seviyesi gostergesi
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Pil Seviyesi Uyarisi Aciklama Hava Araci Durum DJI GS RTK Ugus Talimatlari
Gostergesi Uygulamasi
Dusuk pil seviyesi Pil glicti distktar. Hava araci durum iLGisiz Hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina
uyarisi Hava aracini geri gostergesi yavasca donecek ve Kalkis Noktasinin 2 metre
ugurun. KIRMIZI yanip soéner. yukarisinda asili kalacaktir. Kullanicilar ayrica
RTH sirecini iptal edebilir ve manuel olarak
indirebilir. Not: Kullanicilar, RTH'yi iptal
ettikten ve kontroli yeniden kazandiktan
sonra Dislk Pil Seviyesi Uyarisi gelmeyecektir.
Kritik Dusuk pil Hava araci hemen Hava araci durum DJI GS RTK Hava aracinin otomatik olarak algalmasina ve

seviyesi uyarisi

indirilmelidir.

gostergesi hizlica

KIRMIZI yanip soéner.

uygulamasi ekrani
kirmizi renkte

yanip

sdnecek ve

hava araci

al

¢almaya

baglayacaktir.
Uzaktan

kum

andada bir

alarm galar.

inmesine izin verin.

Tahmini kalan ugus
suresi

Mevcut pil
seviyesine gore
tahmini kalan ugus.

iLGisiz

iLGisiz

iLGiSiz

_Q o Kritik duisuk pil seviyesi uyarisi tetiklendiginde ve hava araci, otomatik olarak inis yapmaya basladiginda hava aracinin mevcut
irtifasinda asili kalmasini saglamak igin sol gubugu yukari dogru iterek size daha uygun bir inis konumuna gitme firsati verin.
o Pil seviyesi gosterge cubugundaki renkli bolgeler ve isaretler, tahmini kalan ugus sliresini yansitir. Hava aracinin mevcut konumuna
ve durumuna gore otomatik olarak ayarlanirlar.
¢ Uygulamadaki Hava Araci Pil ayarlari sayfasinda ayarlanan Dustik Pil Uyarisi esigi yalnizca bir uyari icindir ve RTH'yi devreye

almayacaktir.

Hassas inis

Hava araci, Kalkis Noktasina Dénis sirasinda altinda bulunan araziyi otomatik olarak tarar ve 6zelliklerini eglestirmeye galisir. Mevcut arazi,
kalkis noktasina donis arazisiyle eslestig§inde hava araci, hassas inisi saglamak icin hemen inige baslayacaktir.




© 2020 DJI Tim Haklari Sakhdir 17

Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

& « inis Korumasi, hassas inis sirasinda etkindir.
 Hassas inis performansi asagidaki durumlara baglhdir:
a) Kalkis noktasi kalkis sirasinda kaydedilir ve ugus sirasinda yenilenemez.
b) Hava araci dikey olarak kalkmalidir. Kalkis irtifasi 7 metreden fazla olmalidir.
c) Kalkig noktasi arazi 6zellikleri buyuk 6lgtide degistirilmemelidir.
d) Belirgin 6zellikleri olmayan kalkis noktasi arazisi performansi etkileyecektir.
e) Aydinlatma kosullari ne gok aydinlik ne de gok karanlik olabilir.

« inis sirasinda agagidaki islemler gerceklestirilebilir:

a) inisi hizlandirmak igin gaz gubugunu asagi gekin.

b) Kumanda gubuklarini diger herhangi bir ydnde hareket ettirmek, Hassas inisi durduracaktir. Hava araci dikey olarak algalacak ve
inis Korumas aktif kalacaktir.

RTH Giivenlik Bildirimleri

Hava araci, ileri Gériis Sistemi devre digi birakildiginda RTH sirasinda engellerden kaginamaz.
Kullanicilar, hava araci irtifasini ve hizini kontrol etmek igin uzaktan kumandayi kullanabilir. Her
ugustan énce uygun bir Ariza Glvenliirtifaya ayarlamak dnemlidir. DJI GS RTK uygulamasini galistirin,

. (%]
= = & simgesine dokunun ve Ariza Givenli Irtifasini ayarlamak igin 2% simgesine dokunun.

Hava araci 65 fit (20 metre) altinda uguyorsa ve RTH (Akilli RTH, Distik Pilde RTH ve Ariza Givenli
RTH) devreye girerse hava araci, mevcut irtifadan 65 fit'e (20 metre) kadar 6nce otomatik olarak
yukselecektir. Yukselisi yalnizca RTH'den ¢ikarak iptal edebilirsiniz.

RTH devreye girerse hava araci, Kalkis Noktasinin 16 fitlik (5 metre) bir yarigap iginde ugtugunda ve
hava araci irtifasi 98 fit (30 metre) altinda oldugunda ya da engel algilama fonksiyonu devre disi
oldugunda hava araci otomatik olarak algalacak ve inecektir. Hava araci yikselmeyecek ve hemen
mevcut konuma inecektir.

GNSS sinyali zayif oldugunda (L% 11l 1 gri renkte goriiniir) veya modiil kullanilabilir olmadiginda
hava araci, Kalkis Noktasina dénemez.

Hava araci 65 fit (20 metre) tizerine ¢ikip 6nceden ayarlanmis Ariza Guvenli RTH irtifasinin altinda
oldugunda gaz ¢ubugunu hareket ettirirseniz hava araci, yiikselmeyi durduracak ve derhal Kalkis
Noktasina geri donecektir.
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RTH Sirasinda Engelden Kaginma

Hava araci artik, i1siklandirma kosullarinin ileri Gériis Sistemi igin yeterli olmasi kosuluyla RTH sirasinda engelleri algilayabilir ve bunlardan
aktif olarak kaginmaya galisabilir. Bir engel algilanmasi tizerine hava araci, asagidaki gibi hareket edecektir:

1. Hava araci, 6ndeki 984 fite (300 metre) kadar olan engelleri tespit etmek igin birincil kamerayi kullanarak kalkis noktasina gtivenli bir rota
planlanmasina olanak saglayacaktir.

2. Hava araci, 49 fit (15 metre) ileride bir engel algilandiginda yavaslar.

3. Hava araci durur ve askida kalir, ardindan engelden kaginmak igin dikey olarak yikselmeye baslar. Sonunda hava araci, tespit edilen
engelin en az 16 fit (5 metre) Gzerinde oldugunda tirmanmayi durduracaktir.

4. Ariza glvenli RTH prosediri devam eder; hava araci, mevcut irtifada Kalkis Noktasina ugmaya devam edecektir.

i T 5 meters ":L
1 |
i .
.‘—
Qﬂ o 300 meters @ +—
15 meters

f ¢ Engel Algilama fonksiyonu, RTH algalma sirasinda devre disi birakilir. Dikkatle galisin.
« Hava aracinin kalkis noktasina ileri dogru dénmesini saglamak igin; ileri Gériis Sistemi etkinken RTH sirasinda dénemez.
¢ Hava araci, hava aracinin tizerindeki, yanindaki veya arkasindaki engellerden kaginamaz.

inis Korumasi Fonksiyonu

inis Korumasi, otomatik inis sirasinda etkinlestirilecektir.

1. inig Korumasi, zeminin inig igin uygun olup olmadigini belirler. Uygun olmasi durumunda hava araci yavasga inecektir.

2. inis Korumasi, zeminin inis icin uygun olmadigini belirlerse hava araci, havada asili kalacak ve pilot onayini bekleyecektir. Hava araci, kritik
distk pil uyarisiyla bile zeminin inis icin uygun olmadigini tespit ederse havada asili kalacaktir. Yalnizca pil seviyesi %0'a diistiglinde ancak
hava araci iner. Kullanicilar, hava araci ugus istikametinin kontroliini elinde tutar.

3. inis Korumasi etkin degilse hava araci, 0,3 metrenin altina alcaldiginda DJI GS RTK uygulamasinda bir inis istemi gériintiilenir. Ortam inise
uygun oldugunda inmek igin onaylamak i¢in dokunun veya kumanda gubugunu 2 saniye asagi ¢ekin.

« inis Korumasi asagidaki durumlarda aktif olmayacaktir:
& a) Kullanici, adim / dénme / gaz gubuklarini kontrol ettiginde (Kumanda gubuklari kullanilmadiginda inis yeri tespiti, yeniden
etkinlegecektir)
b) Konumlandirma sistemi tam olarak islevsel olmadiginda (6rnegin surtikleme konumu hatasi)
c) Asag1 Gorus Sisteminin, yeniden kalibrasyona ihtiyaci oldugunda
d) Asagi Gorus Sistemi igin 1sik kosullari yeterli olmadiginda
® Hava aracinin 1 metrelik yakininda bir engel varsa hava araci, yerden 0,3 m yiikseklige algalacak ve havada asili kalacaktir. Hava
araci, kullanici onayi ile inis yapacaktir.
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Endiistriyel Uygulamalar

Phantom 4 RTK, fotogrametri ve enerji hatti denetimleri dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tizere endustriyel uygulamalar igin kullanilabilir.
Fotogrametri, Yol Noktasi Ugusu, Dogrusal Ugus, Arazi Farkindaligi veya Blok Segmentasyonu sectiginizde, ugus yollarini planladiginizda ve
parametreleri ayarladiginizda Hava Araci otomatik operasyonlar gergeklestirecektir. Operasyona devam etme ve engellerden kaginma
segenekleri mevcuttur. Kullanicilar, farkl uygulamalar igin yliksek dogrulukta haritalar olusturmak amaciyla DJI PC GS Pro uygulamasina veya
Gguncu taraf haritalama yazilimlarina gérseller aktarabilirler. KML/KMZ dosyalari, operasyonlari planlamaya yardimci olmak tzere DJI GS
RTK uygulamasina aktarilabilir.

KML / KMZ Dosyasi ice Aktarma

Operasyonlari planlamak amaciyla, KML/KMZ dosyalarini iceren microSD karti, dosyalari DJI GS RTK'ye aktarmak lizere uzaktan kumanda
Uzerindeki microSD kart yuvasina takin. Cokgenler igeren dosyalar igin, kullanicilar harita tGzerindeki verileri gériintileyebilir ve bunlari ugus
alanlarini planlamak igin kullanabilir. Devamli gizgiler iceren dosyalar igin, kullanicilar verileri yalnizca harita Gzerinde goriintiileyebilir, ancak
planlama igin kullanamaz.

Dosyalari Hazirlama
1. MicroSD kartin kék dizininde "DJI" adli bir klasér olusturun. Daha sonra bu klasériin altinda "KML" adli bir klasér olusturun. (Buyuk/kiigiik

harf duyarli degildir.)
2. KML/KMZ dosyalarini yukarida olusturulan "KML" klasériine kaydedin.

Dosyalari ice Aktarma
1. MicroSD karti, uzaktan kumanda tizerindeki microSD kart yuvasina takin. Bunun tzerine DJI GS RTK uygulamasinin ana ekraninda bir agilir

pencere goralir. Agilmazsa, = simgesine ve ardindan B " simgesine dokunun.

2. Segmek igin penceredeki dosyaya dokunun. Dosyayi silmek igin sola kaydirin ve @ simgesine dokunun. Dosyalari segin ve ardindan
dosyalari ice aktarmak igin Gzerine dokunun. Uygulama, i¢e aktarmanin basarili oldugunu gosterene kadar bekleyin.

Dosyalari Gorilintiileme

1. DJI GS RTK ana ekrani tizerinden > = EI ogesine gidin, dosyalari goriintilemek igin Ustteki aciir mentiden KML Dosyalarini segin.
Zamana gore siralidirlar. Uygulamada goriintiilenen KML dosya adlari, dosyalarin orijinal adlaridir. KMZ dosyalari sirayla adlandirilacaktir:
doc, doc (1), doc (2), vb.

2. Harita Goruiniimiine girmek ve verileri harita izerinde gériintiilemek igin her dosyanin sagindaki simgeye dokunun.

& Kullanicilar ayrica Kamera Gortinimiinde veya Harita Gortiniminde sol taraftaki EI ogesine dokunabilir ve ardindan dosya
listesi sayfasina girmek igin agilir mentiden KML Dosyasini segebilir.

3. Ara nokta numarasi 125'ten azsa fotogrametri operasyon planlamasi igin ara noktalari dizenlemek amaciyla Duzenle'ye (Edit) dokunun.
Operasyon planlamasiyla ilgili ayrintilar icin asagidaki Fotogrametri bolimine bakin. Ara nokta sayisi 125'ten fazlaysa, kullanicilarin
gereksinimleri karsilayan KML/KMZ dosyalarini yeniden ice aktarmasi gerekir.

Fotogrametri

Operasyon alani belirlendikten ve ayarlar yapilandirildiktan sonra DJI GS RTK uygulamasi, kullanicinin girisine gére bir ugus rotasi olusturur.
Planlamadan sonra Hava Araci, ugus rotasini takip eden otomatik operasyonlar gerceklestirebilecektir. Ug tiir Fotogrametri operasyonu
mevcuttur: 2D, 3D (Cift Kilavuz) ve 3D (Cok yonli). 2D ugus rotasi s seklindedir ve dijital ortofoto harita (DOM) igin kullanilabilir. 3D (Cift
Kilavuz) ugus rotasi, 3D modeller olusturmak igin ¢apraz olarak kesisen s seklindeki rotalardan olusur. Bu iki tip igin gimbal adim agisinin
varsayilan degerleri farklidir. 3D (Gok yonlu) ugus rotalari, daha dogru 3D modeller olusturmak igin tek bir nadir (en alt nokta) gériiniim ugus
yolu ve dort egik ugus yolundan olusur.
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Ugus Rotasi Planlama

1. Asagidaki iki yontemi kullanarak operasyon alaninin kenar noktalarini ekleyin:

* ige aktarilan KML/KMZ dosyasini gériintiileyin ve ardindan Diizenle'ye (Edit) dokunun. Dosyadaki gokgenin kdseleri operasyon alaninin
kenar noktalarina donustirilecektir.

¢ DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Goriinlimiine girmek i¢cin Fotogrametri'yi segin. Ardindan kenar
noktalari eklemek igin haritaya dokunun.

2. Kenar noktalarini diizenleyin

Tagima: Tasinacak noktayi siriikleyin.

ince Ayar: ince Ayar diigmelerini gdstermek icin noktaya dokunun. Ayarlamak icin dokunun. Silme: Bir noktayi silmek igin iki kez hafifce
dokunun.

3. Ayarlar: Noktalar eklendikten sonra, sag ekranda bir ayarlar listesi gériinecektir. Ayarlari yapilandirdiginizda uygulama ilgili bir ugus rotasi
olusturacaktir.

4. Rota yoniini ayarlayin: Olusturulan rotanin ugus yoniini ayarlamak igin rotanin yanindaki simgesine dokunun ve sirikleyin.

5. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Ara Nokta Ugusu

Hava aracini istenen konumlara ugurun, ara noktalar ekleyin ve her ara nokta igin ayarlari ve eylemleri yapilandirin. Ara noktalar sirayla
dizilerek bir ugus rotasi olusturacaktir. Operasyon basladiktan sonra, Hava Araci rota boyunca ugacak ve her ara noktada énceden
belirlenmis eylemleri gergeklestirecektir.

Rota Planlama

1. « DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Gériiniimiine girmek igin Ara Nokta Ugusu'nu segin.

2. Hava Aracini istenen konuma ugurun ve bir ara nokta eklemek igin uzaktan kumanda tizerindeki C2 Diigmesine bir kez kisa streli basin.

& Eklenen ara noktalarin konumu ayarlanamaz. Kullanicilar, diger konfiglirasyonlar igin ara noktayi diizenleyebilirler. Asagidaki
detaylara bakiniz.

3. Ara noktalari diizenleme

Haritaya eklenen ara noktaya dokundugunuzda ekranda bir ayar listesi gériinecektir. Her bir ara noktayi diizenlemek zere ara noktalar
arasinda gecis yapmak icin </> 6gesine dokunun.

irtifa: Secilen ara noktada Hava Araci ile Kalkis Noktasi arasindaki géreceli irtifa. iki ardigik ara noktadaki degerler farkliysa, Hava Araci bir
sonraki ara noktada dnceden ayarlanan irtifaya kademeli olarak yiikselecek veya algalacaktir. Digmeye hafifce dokunun ve ardindan degeri
ayarlamak igin ekranin herhangi bir yerinde yukari veya asagi kaydirin.

istikamet: Hava aracinin segilen ara noktadaki istikameti. Kuzey, 0°'dir, pozitif bir deger saat ydniinii gdsterir ve negatif bir deger saat ydniiniin
tersini gdsterir. iki ardigik ara noktadaki degerler farkliysa, Hava Araci bir sonraki ara noktada énceden ayarlanan istikamete kademeli olarak
ddénecektir. Digmeye hafifce dokunun ve ardindan degeri ayarlamak igin ekranin herhangi bir yerinde yukari veya asagi kaydirin.

Adim: Segilen ara noktadaki gimbal adim agisi. Adim agisi -90° ile 0° arasinda degisebilir, asagi yon -90° ile ve ileri yon 0° ile temsil edilir.
Gimbal, secilen ara noktaya ulastiktan sonra dnceden ayarlanan agiya egilecektir. Digmeye hafifce dokunun ve ardindan degeri ayarlamak
icin ekranin herhangi bir yerinde yukari veya asagi kaydirin.

Eylem: Ara nokta eylemleri sunlari igerir: tek ¢ekim, 3 ardisik cekim ve higbiri.

ﬁ : Segili ara noktayi silmek i¢in dokunun.
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& Kullanicilar, Diizenleme Modundayken ara noktalar ekleyemez. Ara noktalar, ayarlar listesinde Kaydet veya iptal'e dokunduktan
sonra eklenebilir.

4. Rota Ayarlari: Ara noktalar eklendikten sonra, bir gérev igin bir bitis eylemi, RC sinyalinin kaybolmasi durumunda yapilacak eylemi, Hava
aracinin istikametini, seyir hizi ve rota kaydini ayarlamak igin sag alt késedeki rota ayarlari digmesine dokunun. (Rota kaydi etkinlestirilirse,
tim ara noktalar igin ayarlanan gekim eylemlerinin devre digi birakilacagini ve ham uydu go6zlemlerinin kaydedilmeyecegini unutmayin.)
Konfiglirasyon sonrasinda meniiyl kapatin.

5. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Dogrusal Ugus Gorevi

DJI GS RTK uygulamasi, kullanici dogrusal ugus noktalarini, genisleme mesafesini ve dogrusal ugus kesme mesafesini ayarladiktan sonra
otomatik olarak dogrusal ugus alani ve birkag bagimsiz ugus yolu olusturur. Kullanicilar operasyonu yiirittiiglinde hava araci otomatik olarak
dogrusal ugus alani igerisinde segilen ugus yollari boyunca ugar.

Ugus Rotasi Planlama

1. Asagidaki adimlari izleyerek dogrusal ugus noktalari ekleyin:

« ice aktarilan KML/KMZ dosyasini gériintiileyin ve ardindan dosyadaki noktalari dogrusal bir ugus gérevindeki noktalara dénistirmek igin
Diizenle'ye (Edit) dokunun.

¢ DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Gériinimine girmek icin Dogrusal Ugusu segin. Ardindan dogrusal
ucus noktalari eklemek igin haritaya dokunun.

2. Dogrusal ugug noktalarini diizenleyin. Tagsima: Tasinacak noktayi suriikleyin. Silme: Bir noktayi silmek igin iki kez hafifge dokunun.

3. Noktalar eklendikten sonra, ekranin sag tarafinda bir ayarlar listesi gériinecektir. Ayarlari uygun sekilde yapilandirin.

Sola veya Saga Genisletme Mesafesi: Dogrusal ugus alaninin soluna veya sagina genisleme mesafesini ayarlar; burada 6n kisim, dogrusal ugus
yolu tzerindeki herhangi bir noktanin dnceki nokta ile olusturdugu gizgi ile tanimlanir.

Dogrusal Ugus Kesme Mesafesi: Uzun bir merkez hatti olan dogrusal ugus alanlarini bu ayara goére birden ¢ok béliime ayrilabilir.

4. Ugus Rotasi Olustur'a dokunun. Uygulama, ilgili ugus rotasini olusturacaktir. Dogrusal ugus alaninin béliinmis olmasi halinde, her bélimin
bagimsiz bir ugus rotasina sahip bir alt gérevi s6z konusu olacaktir. Kullanicilar operasyonu gergeklestirmeden 6nce istedikleri ugus rotasini
segebilirler. Dogrusal ugus noktalarini ve gerekirse yukarida belirtilen ayarlari diizenlemek icin Geri'ye dokunun.

5. Ugus rotasi olusturulduktan sonra, ekranin sag tarafinda bir ayarlar listesi goriinecektir. Ayarlari uygun sekilde yapilandirin. Alt gérevler
olusturulacak olursa, ayarlar bu gérevlerin hepsi icin gegerli olur.

Yikseklik: Operasyon sirasinda hava aracinin irtifasi.

Hiz: Operasyon sirasindaki ugus hizi.

Calisma Modu: Goriintilerin toplandigi alan ve olusturulan ugus rotasi farkli calisma modlarinda degisiklik gosterir. Tam Kapsama segildiginde,
ucgus rotasi dogrusal ugus alaninin her iki tarafinda ekstra bir yol igerir. Verimlilik segildiginde ise, ugus rotasi sadece dogrusal ugus alanini
kapsar.
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Cekim Modu: Zamanli Cekim ve Uzaktan Cekim arasinda segim yapin.

Bitis: Operasyon tamamlandiktan sonra hava aracinin yapacagi hareket. Kullanicilar RTH, havada asili durma, inis ve ilk ugus noktasina geri
dénmeyi segebilirler.

Merkez hat boyunca olusturulan ugus rotasi: Olusturulan ugus rotasinin merkez hatti icerip icermeyecegini segin. Merkez hat, ugus rotasi
planlanirken eklenen dogrusal ugus noktalarinin birlestirilmesiyle olusturulan gizgiyi ifade eder.

Kamera Ayarlari: Fotograf orani, beyaz dengesi, gimbal agisi, deklansor dnceligi ve bozulma diizeltmesini igerir.

_-gr_ Bozulma dizeltmesi etkinlestirildiginde, islemeye bagli olarak gorintl kalitesi daha dislk olabilecektir. Orijinal gorintilerin
* sonradan islenmesi gerekli oldugunda bu segenegi devre disi birakmaniz énerilir.

Gelismis Ayarlar: Yatay Ust Uste binme oranini ve dikey Ust tste binme oranini igerir. Dikey Ust UGste binme orani, ugus yolu boyunca ayni
istikamette pegpese gekilen iki resmin Ust lste binme oranidir. Yatay st liste binme orani ise iki paralel yolda gekilen iki resmin Ust tste
binme oranidir. 6. Kaydet'e hafifge dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Arazi Farkindalik Modu
Bir Arazi Farkindalik Modu operasyonu planlamak ve hassas arazi takip ugusu gergeklestirmek igin irtifa bilgilerini iceren DSM dosyalarini ice
aktarin.

Dosyalari Hazirlama

1. MicroSD kartin kék dizininde "DJI" adl bir klasér olugturun. Daha sonra bu klasérin altinda "DSM" adli bir klasér olusturun. (Buyuk/kugiik
harf duyarli degildir.)

2. Onceki adimda olusturulan DSM klasériinde, her DSM veri seti igin bir klasér olusturun ve ardindan TIF ve TFW dosyalarini veya TFW
dizelerini igeren bir TIF dosyasini bu klasorlere yerlestirin.

,@. Her klasérde yalnizca bir TIF dosyasi ve bir TFW dosyasi olmalidir. Aksi takdirde dosyalar ige aktarilirken tanimlanamayabilir.

Dosyalari ice Aktarma
1. MicroSD karti, uzaktan kumanda Uzerindeki microSD kart yuvasina takin. DJI GS RTK uygulamasinin ana ekraninda bir agilir pencere

gorilecektir. Agllmazsa, == simgesine ve ardindan ﬂ simgesine dokunun.
2. Segmek icin penceredeki dosyaya dokunun. Segildikten sonra, dosyayi silmek igin sola kaydirin ve @ Uzerine dokunun veya dosyalari ice
aktarmak icin ice Aktar'a (Import) dokunun. Uygulama, ice aktarmanin basarili oldugunu gésterene kadar bekleyin.

Ugus Rotasl Planlama

1. DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Gériinimiine girmek igin Arazi Farkindalik Modunu segin. Ekranin
sag tarafinda ige aktarilan DSM dosyalarinin bir listesi goriinecektir.

2. istenen DSM dosyasina ve ardindan Gérev Planla'ya dokunun.

3. Haritanin ortasindaki beyaz noktali bir kutu, ilgili DSM dosyasi tarafindan kapsanan alani gosterecektir. Operasyon alaninin kenar
noktalarini beyaz noktali kutuya ekleyin ve diizenleyin:

e Ekranin Gst kismindaki KML simgesine dokunarak KML/KMZ dosyasini segin ve ardindan ige Aktar'a dokunun. Dosyadaki noktalar operasyon
alaniigin kenar noktalarina dénusturilecektir.

¢ Ardindan kenar noktalari eklemek igin haritaya dokunun.
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Operasyon alaninin konumunu ve seklini ayarlamak igin kenar noktalarini diizenleyin. izlenmesi gereken talimatlar, Fotogrametri
operasyonlari igin olanlara benzer.

.@__ KML/KMZ dosyasi araciligiyla ige aktarilan noktalar noktali kutunun digindaysa, operasyonun gergeklestirilebilmesi igin beyaz
o noktall kutu igerisinde olduklarindan emin olmak i¢in bu noktalari diizenleyin.

4. Kenar noktalar eklendikten sonra, uygulama, ugus rotasini otomatik olarak olusturacaktir. TUm ugus rotasinin irtifasinin egrisi ekranin alt
kisminda gériintilenecektir. ilgili noktanin irtifasini géstermek igin egri Gizerindeki ilgili noktaya dokunun; ugus rotasindaki ilgili ara nokta
maviye dénecektir.

5. Diger ayarlari da uygun sekilde yapilandirin.

6. Kaydet'e hafifce dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Dogrusal Ugus (Ayarlanabilir Yiikseklik)

Hava Aracini hedef nesneye ugurun ve Hava Aracinin konumunu ve irtifasini ugus alanindaki bir nokta olarak ayarlayin veya yeni noktalar
eklemek igin bir KML dosyasini ige aktarin ve ardindan uzatma uzunlugunu ve diger ayarlari yapilandirin. Uygulama, ilgili dogrusal ugus
alanini ve ugus rotalarini otomatik olarak olusturacaktir. Gorev, segildikten sonra, dogrusal ugus alanindaki ugus rotasini takip ederek
otomatik olarak gergeklestirilecektir. Bu 6zellik, elektrik hatti koridorlari, otoyollar veya nehirler gibi ylikseklikte blytiik degisikliklerin oldugu
koridor alanlarini en iyi sekilde yakalar.

Rota
___\\._‘Sd\'_'__; Gorev Yitksekligi
H - QR Hedef Yiizey

Nesne 4 (Nokta 4 en yiiksek noktasidir)

Zemin

Uzatma: kaydedilen noktalari baglayan ¢izginin soluna ve sagina
1-4 arasi noktalar sirasiyla 1-4 nolu Nesnelerin en yiksek noktalarinda
bulunur

Ugus Rotasl Planlama

DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Gérinumine girmek igin Dogrusal Ugus (Ayarlanabilir Yiikseklik)
segenegini segin. Planlama 6ncesinde uygulamadaki talimatlari dikkatlice okuyun.

1. Eklenen noktalar igin yikseklik modunu segin: Goreceli Yukseklik, kalkis noktasinin tGzerindeki goreceli yiksekligi ifade eder. Mutlak
Yukseklik, gercek yiiksekligi ifade eder. Bu yiiksekligin referans noktasi, CGCS2000 veya WGS84 sistemindeki elipsoidal yiikseklik gibi, Hava
Aracinin konumlandirmasi igin kullanilan irtifa referans noktasi ile tutarh olmalidir.

2. Asagidaki iki yontemden birini kullanarak dogrusal ugus alanina noktalar ekleyin:

* KML/KMZ dosyalarini yukarida belirtilen talimatlara gore ige aktardiginizdan emin olun. Planlama Gériinimuniin sagindaki KML digmesine
dokunun ve dosyadaki noktalari bir Dogrusal Ugus (Ayarlanabilir Yukseklik) operasyonunun noktalarina dénustirmek igin istediginiz dosyayi
segin.

¢ Hava Aracini hedef nesnenin Ustline ugurun ve ardindan uzaktan kumanda tzerindeki C2 diigmesine bir kez basin.

3. Noktalari diizenleyin: Segmek ve yiiksekligini ayarlamak i¢in noktaya dokunun. Bir noktay silmek igin iki kez hafifce dokunun.
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A o Mutlak Yikseklik modunda, RTK konumlandirmayi kullandiginizdan emin olun. Goreceli Yikseklik modunda, gérevleri planlamak
ve gorevleri yuritmek igin kalkis noktalari ayni ylikseklikte olmalidir.
¢ KML/KMZ dosyalarini ige aktarirken, dosyadaki koordinat tirintn "LineString" (devamli gizgi) ve irtifa modunun "mutlak"
oldugundan emin olun. irtifa modu "mutlak" degilse veya irtifa modu icin herhangi bir bilgi yoksa, yalnizca enlem ve boylam verileri
ice aktarlacaktir. Kullanicilar, DJI GS RTK uygulamasinda dnceden ayarlanmis yikseklik moduna gére her nokta igin yiksekligi
ayarlayabilir.
e Mutlak Yiikseklik modunda, ugus alanindaki nokta igin daha kesin bir mutlak yiikseklik elde etmek lzere asagidaki talimatlari
izleyin. Oncelikle Hava Aracini noktaya ugurun ve hava aracinin enlem ve boylamini kullanarak noktayi ekleyin. Ardindan, hedef
nesnenin bir tarafina ugun, gimbal agisini 0'a ayarlayin, bu, gimbalin Hava Aracinin 6n tarafina baktig anlamina gelir ve sonrasinda
ise Hava Aracini, Kamera Goriinimiiniin merkezini nesnenin Ustline hizalamak igin hareket ettirin. Ekranin sol alt késesindeki rtkH
degerini isaretleyin ve karsilik gelen noktanin yiksekligini bu rtkH degerine ayarlayin.

4. Uzatma uzunlugunu ayarlayin: Uzatmaya dokunun ve dogrusal ugus alanini olustururken uzatma uzunlugunu sola ve saga ayarlayin. Sol
veya sag, kaydedilen noktalari birlestiren ¢izginin yan taraflarini ifade eder. Yapilandirmadan sonra ekranda gorintilenen noktali kutu,
dogrusal ugus alaninin genisliginin bir 6n izlemesidir.

5. ileri'ye dokundugunuzda uygulama otomatik olarak tiim dogrusal ugus alanini kapsayan tek bir ugus rotasi olusturacaktir.

6. Ugus rotasi olusturulduktan sonra, ekranin sag tarafinda bir ayarlar listesi gériinecektir. Ayarlari uygun sekilde yapilandirin.

Avyarlar listesindeki ylkseklik, hava aracinin, dogrusal ugus alanina eklenen noktanin operasyonu gergeklestirirken bulundugu dizleme gére
olan dikey yiiksekligini ifade eder. Diger ayarlar, diger operasyon tirleri igin olan ayarlarla benzerdir.

7. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Agili Ugus Rotasi

Acili Ugus Rotasi operasyonlarinda, A, B ve C noktalari, kullanicilarin gérevleri planlayip yiriitebilmesi igin egimli veya dikey hedef duizlemi
tanimlayabilir. Hava araciniistenen konumlara ugurun ve agili diizlemi tanimlamak igin Hava aracinin konumunu ve irtifasini A, B ve C noktalari
olarak ayarlayin veya noktalar eklemek igin bir KML dosyasini ice aktarin ve ardindan uzatma uzunlugunu ve diger ayarlari yapilandirin.
Uygulama, ilgili ugus alanini ve ugus rotalarini otomatik olarak olusturacaktir. Gorev, ilgili veriler secildikten ve yapilandirildiktan sonra,
dogrusal ugus alanindaki ugus rotasini takip ederek otomatik olarak gergeklestirilecektir. Bu ayar, yamaglarin ve binalarin yeniden
yapilandirilmasina yonelik fotogrametrik veri toplama igin uygundur.

Ugus Yuzeyi
C
C L i Gimbal Yonu
. I\\
|
i ]
i
1
I
1
! “*h
! S e Gorev Mesafesi
: g BT
| axt 1207 .
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Hedef Yiizeye Dik . . o
Hedef Yiizeye Dik (Yandan Goriinim)
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Planlama Yontemi 1 - Rota

Ugus Yuzeyi

C'den A'ya Uzatma Hatti
Gimbal Yonu
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Planlama Yéntemi 2 e it
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Zemine Dik

Ugus Rotasl Planlama

e DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Gériinimiine girmek igin Agili Ugus Rotasini segin. Planlama
oncesinde uygulamadaki talimatlari dikkatlice okuyun.

1. A, B ve C noktalari igin ylkseklik modunu segin: Goreceli Yikseklik, kalkis noktasinin tGzerindeki goreceli ylksekligi ifade eder. Mutlak
Yukseklik, gercek yiiksekligi ifade eder. Bu yiiksekligin referans noktasi, CGCS2000 veya WGS84 sistemindeki elipsoidal yiikseklik gibi, Hava
Aracinin konumlandirmasi igin kullanilan irtifa referans noktasi ile tutarh olmalidir.

2. Asagidaki iki yontemden birini kullanarak noktalari ekleyin:

* KML/KMZ dosyalarini yukarida belirtilen talimatlara gore ige aktardiginizdan emin olun. Planlama Gériinimuniin sagindaki KML digmesine
dokunun ve dosyadaki noktalari A, B ve C noktalarina déniistirmek igin istediginiz dosyay! segin.

¢ Hava Aracini istenen konuma ugurun ve ardindan uzaktan kumanda tizerindeki C2 diigmesine bir kez basin.

3. Noktalari diizenleyin: Segmek ve yiiksekligini ayarlamak igin noktaya dokunun. Bir noktayi silmek igin iki kez hafifce dokunun.

o Mutlak Yikseklik modunda, RTK konumlandirmayi kullandiginizdan emin olun. Goreceli Yukseklik modunda, gérevleri planlamak
W~  ve gorevleriylritmek igin kalkis noktalari ayni yiikseklikte olmahdir.

e KML/KMZ dosyalarini ice aktarirken, dosyadaki koordinat tiiriiniin "LinearRing" (kapal devre devamli ¢izgi) ve irtifa modunun
"mutlak” oldugundan emin olun. irtifa modu "mutlak" degilse veya irtifa modu igin herhangi bir bilgi yoksa, yalnizca enlem ve
boylam verileri ige aktarilacaktir. Kullanicilar, DJI GS RTK uygulamasinda énceden ayarlanmis yiikseklik moduna gére her A, B ve C
noktalari ¢in yiiksekligi ayarlayabilir.

4. Uzatma uzunlugunu ayarlayin: Uzatmaya dokunun ve ugus alanini olustururken uzatma uzunlugunu C noktasindan soluna ve sagina
ayarlayin. C'den A'ya Uzatma Uzunlugu, AB gizgisine paralel yonde C noktasindan A'ya olan uzunlugu, C'den B'ye Uzatma Uzunlugu ise C
noktasindan B'ye olan uzunlugu ifade eder. Yapilandirma sonrasinda ekranda goérintilenen noktali kutu, ugus alaninin 6n izlemesidir.

5. ileri'ye dokundugunuzda uygulama otomatik olarak segilen noktalara karsilik gelen bir ugus rotasi olusturacaktir.

6. Ugus rotasi olusturulduktan sonra, ekranin sag tarafinda bir ayarlar listesi gériinecektir. Ayarlari uygun sekilde yapilandirin. Kullanicilar,
ekranin altinda ayrica agilan pencerede ugus rotasinin gercek seklini &n izleyebilir. On izlemeyi daraltmak veya genisletmek icin bu alttaki

pencerenin sag alt kosesindeki msimgesine dokunun.

Mesafe: Gimbal modu Hedef Yiizeye Dik olarak ayarlandiginda, bu deger, operasyon gergeklestirilirken Hava Araci ile ABC ylzeyi arasindaki
ABC yiizeyine dik yondeki mesafeyi ifade eder. Gimbal modu Zemine Dik olarak ayarlandiginda, bu deger, operasyon gergeklestirilirken Hava
Aracl ile ABC yiizeyi arasindaki dikey mesafeyi ifade eder.
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Gimbal Modu: Hedef Yiizeye Dik, gimbalin ABC yiizeyine baktigi anlamina gelir. Zemine Dik, gimbalin yere baktigi anlamina gelir. Diger
ayarlar, diger operasyon tirleri igin olan ayarlarla benzerdir.

L Hava aracini A, B ve C noktalarini ayarlamak igin kullanirken, Hava Aracini hedef yiizeydense kesin bir konuma ugurmak zor
Qf olabilir, zira bu durum Hava Aracinin hedef yizeyden farkl bir yiikseklikte olabilecegi anlamina gelir. Bu durumda, gergek Ust
Uste binme orani ayarlanan degerden daha disik olabilir. Kullanicilar tst Gste binme oranini gerektigi sekilde artirabilir.

7. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Operasyonlarin Yuriitiilmesi

Operasyon planlamadan hemen sonra gergeklestirilebilir. Operasyon planlamadan hemen sonra kullaniimiyorsa asagidaki talimatlari izleyin.
1. Uzaktan kumandayi ve hava aracini agin.

2. DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin ve ardindan Ugus'a dokunun.

3. Kamera ayarlari igcin Kamera Gériinimiinde = ogesine dokunun. Sol taraftaki & 6gesine dokunun, agilir meniiden Plan'i segin ve
ardindan bir operasyon rotasi segin. Ara noktalari ve operasyon ayarlarini dizenlemek amaciyla Durumu Diizenle'ye girmek igin haritaya
dokunun ve ardindan ayarlari kaydedin.

4. Cagir'a ve ardindan Baglat'a dokunun. Hava aracina ugus rotasinin yiiklenmesini bekleyin.

5. Kalkis yapin ve operasyonu gergeklestirin.

@ Hava aracini manuel olarak uguruyorsaniz, operasyonu baglatmak igin kaydirin.

@ Hava Araci zemin Uzerinde ise, kalkis ve operasyona baslamak igin kaydirin.

Blok Segmentasyonu

Blok Segmentasyon operasyonlari, operasyon alani biiylik oldugunda operasyon alanini birkag kiigiik bloga bélmek icin kullanilabilir.
Kullanicilar daha sonra her blogu kapsayacak sekilde tek bir Hava Araci ile veya Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonunu kullanarak farkl
bloklari kapsayacak sekilde birkag hava aracini ugurabilirler.

Ugus Rotasl Planlama

1. Asagidaki yontemlerle operasyon alaninin kenar noktalarini ekleyin:

* ige aktarilan KML/KMZ dosyasini gériintiileyin ve ardindan Diizenle'ye dokunun. Dosyadaki noktalar operasyon alaninin kenar noktalarina
donistirilecektir.

¢ DJI GS RTK uygulamasinda ana ekrana gidin, Plan'a dokunun ve Planlama Goriinimiine girmek icin Blok Segmentasyonu segin. Ardindan
kenar noktalari eklemek igin haritaya dokunun.

2. Kenar noktalarini diizenleyin

Tagima: Tasinacak noktayi siriikleyin.

ince Ayar: ince Ayar diigmelerini gdstermek icin noktaya dokunun. Ayarlamak icin dokunun. Silme: Bir noktayi silmek igin iki kez hafifce
dokunun.

3. Haritada bir segmentasyon kilavuzu goriintiilenecektir. Kilavuzu asagidaki gibi yapilandirin:

Segmentasyon alanini ayarlayin: Kilavuz boyutu, segmentasyon igin olan alan degerine gore degisecektir.

Kilavuzu tagiyin: Tasinacak kilavuzu sirikleyin.

Kilavuz gizgilerinin yoniini ayarlayin: Kilavuz gizgilerinin yénini ayarlamak igin kilavuzun yanindaki
ince ayar igin - /+ &gesine dokunun.

simgesine dokunun ve sirikleyin.
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4. Operasyon alanini daha kiigiik bloklara bélmek igin ileri'ye dokunun. Her blok bir alt gérevi ifade eder. Se¢mek ve blogu bélmek veya
bloklari birlestirmek igin ilgili bloga dokunun. Gerekirse kilavuzu yeniden ayarlamak igin Geri'ye dokunun.

5. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

6. Kilavuzu tekrar ayarlamak igin Dlizenle'ye dokunun. Yiksekligi, hizi, gekim modunu, eylemi sonlandirmayi, kamera ayarlarini, ist Gste binme
oranlarini ayarlamak ve irtifa optimizasyonunu etkinlestirmek igin Parametre Yapilandirmasi'na dokunun. Rotanin ugus yéniini ayarlamak

icin rotanin yanindaki .27 simgesine dokunun ve siiriikleyin. Bu ayarlar tiim gorevler igin gegerli olacaktir.
7. Kaydet'e hafif¢e dokunun, operasyonu isimlendirin ve ardindan Tamam'a dokunun.

Gorev Atama

Operasyonlari gergeklestirmek igin yalnizca tek bir hava araci kullanmasi durumunda, operasyon listesinden operasyonu segtikten sonra
istenen bloklari hava aracina atayin.

Operasyonlari gergeklestirmek igin birden fazla Hava Araci kullaniimasi halinde, Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonuna yonelik talimatlari
izleyerek tlim Hava Araglarini tek bir uzaktan kumandaya baglayin ve ardindan operasyon listesinden ilgili operasyonu segin. Bu durumda,
ilgili gorevi atamak igin hava araci listesindeki her bloga bir hava araci baglayin.

& Birden fazla hava araci ile Blok Segmentasyon operasyonlari gergeklestirmeye yonelik 6nemli talimatlar:
¢ Uzaktan kumandayi, en iyi iletimi saglayacak sekilde alt gorevleri gergeklestirecek tiim hava araglarinin merkezi bir konumunda
galistirin.
¢ Ugus giivenligini saglamak amaciyla tim durumlarini kontrol etmek igin hava araglari arasinda gegis yapin.
¢ Hava araglari arasindaki mesafenin 5 m'den fazla oldugundan emin olun. Tim hava araglarinin ayni anda kalkmasini istiyorsaniz
aralarindaki mesafe daha fazla olmalidir.

Operasyonlarin Yiratilmesi

1. Baslat'a dokunun ve ardindan ugus rotalarinin hava aracina yiklenmesini bekleyin.

2. Hava aracina bagh gorevi gergeklestirmek icin her bir hava aracinin kaydiricisini kaydirin.

3. Tim hava araglarina ayni anda kalkig yaptirmak ve tiim gorevleri ayni anda gergeklestirmek icin alttaki kaydiriciyr kaydirin.

.;'Q': Bagli hava araci sayisinin blok sayisini asmasi halinde tiim hava araglarinin ayni anda kalkmasini saglayamazsiniz.

Yiikseklik Optimizasyonu

Fotogrametri (2D), Agili Ugus Rotasi (Yere Dik gimbal modu ile) veya Blok Segmentasyon gorevlerini planlarken, parametreler listesindeki
yukseklik optimizasyonu segenegi varsayilan olarak etkin durumdadir. Hava Araci irtifa dogrulugunu optimize etmek amaciyla ugustan sonra
bir dizi gériintli toplamak igin operasyon alaninda ek bir yoldan ugacaktir.

Bir operasyon planlanirken yiikseklik optimizasyonu devre digi birakilacak olursa, yapilandirma yalnizca mevcut operasyon igin ¢alisir. Yeni bir
operasyonu olusturuldugunda yiikseklik optimizasyonu yine etkin olacaktir.
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Operasyon Giivenligi Uyarilari

A

¢ Sadece acik alanlarda kalkis yapin.

* Operasyona baslamadan 6nce motorlar calistirilacak olursa operasyon otomatik olarak iptal edilecektir. Bu durumda operasyon
listesinden operasyonu geri ¢agirmaniz gerekecektir.

¢ Bir Fotogrametri operasyonu sirasinda, hava aracinin istikameti ugus rotasini takip edecektir. Ancak, kullanicilar istikameti kontrol
edebilirler (6nerilmez) ve kontrol gubuklarini kullanarak ileri veya geri yonlu ugabilirler.

¢ Bir Ara Nokta Ugus operasyonu sirasinda, hava aracinin istikameti ugus rotasini veya Rota Ayarlarinda her bir ara nokta igin
onceden ayarlanmig 6zellestirilmis agilari takip edecek sekilde ayarlanabilir. Ancak, kullanicilar kontrol gubugu ile istikameti kontrol
edemezler, ancak ugus yoniinu (ileri veya geri) kontrol edebilirler.

¢ Operasyon sirasinda, ekrandaki Duraklat'a dokundugunuzda Hava Araci havada asili duracaktir. Kullanicilar, hava aracini ugus
rotasi boyunca ileri veya geri ugurabilirler. Devam Et'e dokundugunuzda operasyon mevcut konumdan rotasina devam edecektir.
¢ Duraklatma anahtari kullanilarak operasyon duraklatilabilir. Bu durumda, hava araci havada asili duracak ve duraksatma noktasini
kaydedecek ve ardindan hava araci manuel olarak kontrol edilebilecektir. Operasyona devam etmek i¢in operasyonu listeden tekrar
secin ve ardindan devam edin. Hava araci otomatik olarak duraksatma noktasina geri déner ve operasyona devam eder.

¢ Hava araci, operasyon tamamlandiginda ug noktada otomatik olarak havada bekler. RTH yerine, hava araci, uygulama igindeki
diger ugus eylemlerini gerceklestirecek sekilde de ayarlanabilir.

Operasyona Devam Etme

Bir operasyondan gikildiginda, hava araci bir duraksatma noktasi kaydedecektir. Operasyona Devam Etme fonksiyonu, bir operasyonu gegici
olarak duraklatmaniza (6rnegin, pili degistirmek ve engelleri manuel olarak 6nlemek igin) ve ardindan duraksatma noktasinda ilgili
operasyona devam etmenize olanak tanir.

Bir Duraksatma NoktasI Kaydetme

Asagidaki yontemlerden birini kullanarak operasyondan ¢iktiginizda hava araci eger GNSS sinyali gliglii ise konumunu bir duraksatma
noktasi olarak kaydedecektir:

1. Ekranin sag alt késesindeki Bitir digmesine dokunun.

2. RTH prosediiriini baglatin.

3. Duraklat anahtarini kullanin.

4. GNSS sinyali zayifsa, hava araci Durum moduna girer ve mevcut operasyondan gikar. Gugli bir GNSS sinyalinin oldugu son konum, bir
duraksatma noktasi olarak kaydedilir.

AN

e Operasyona Devam Etme fonksiyonunu kullandiginiz sirada GNSS sinyalinin gli¢lii oldugundan emin olun. Aksi takdirde, hava
araci duraksatma noktasini kaydedemez ve bu noktaya dénemez.
¢ Duraksatma noktasi yukaridaki kosullardan birini karsiladigi siirece giincellenecektir.

Operasyonu Devam Ettirme

1. Yukaridaki yontemlerden birini kullanarak ilgili operasyondan ¢ikin. Hava araci, gegerli konumu duraksatma noktasi olarak kaydedecektir.
2. Hava araci mevcut operasyonu sonlandiracak ve operasyonun seyrini kaydedecektir. Sonrasinda kullanicilar hava aracini manuel olarak
kontrol edebilir.

3. Operasyon listesinin Yirtutme etiketinde ilgili operasyonu tekrar segin. Hava araci otomatik olarak duraksatma noktasina geri déner ve
operasyona devam eder.
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Sistem Verilerinin Korunmasi

Bir operasyon sirasinda, Sistem Verisi Koruma 6zelligi, DJI GS RTK uygulamasinin, hava araci pil degisimi icin kapatildiktan sonra da 6nemli

sistem verilerini (6rn. operasyonun seyri, duraksatma noktasi vs.) tutmasini saglar. Hava aracini yeniden baglattiktan sonra operasyona devam
etmek icin Operasyona Devam Etme boliminde agiklanan talimatlari izleyin.

Goriig Sistemi ve Kizilotesi Algilama Sistemi

GOrils Sisteminin ana bilesenleri, [1] [2] [4] Ug stereo goriintl sensori ve [3] iki ultrasonik sensor dahil olmak lizere hava aracinin 6niinde,
arkasinda ve altinda bulunur. Goris Sistemi, hava aracinin mevcut konumunu korumasina yardimei olmak igin ultrason ve goériinti verileri
kullanir ve i¢ mekanlarda veya bir GNSS sinyalinin mevcut olmadig1 ortamlarda hassas bir sekilde havada asili kalmayi saglar. Goris Sistemi
stirekli olarak engelleri tarar ve hava aracinin lizerinden gegerek, etrafindan dolasarak veya havada asili kalarak engellerden kaginmasini
saglar.

Kizildtesi Algilama Sistemi, hava aracinin her iki tarafindaki [5] iki adet 3D kizilétesi modiliinden olusur. Bunlar, hava aracinin her iki
tarafindaki engelleri tarar ve belirli ugus modlarinda etkindir.

ENE

Algilama Araligi

Gorus Sisteminin ve Kizildtesi Algilama Sisteminin algilama menzili agsagidaki sekilde gésterilmistir. Hava aracinin, algilama menzilinde
olmayan engelleri algilayamayacagini veya bunlardan kaginamayacagini unutmayin.

& P modunda hiz 13 mph (22 km/sa) igindeyse hem ileri hem de arka Goérig Sistemleri galisir. Daha yiiksek hizlarda yalnizca seyir

yoniine bakan gorus sistemi etkindir.
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Sensorlerin Kalibre Edilmesi

Hava aracina takilan Goris Sistemi kameralari teslimat sirasinda kalibre edilmistir. Ancak bu kameralar asiri darbeye karsi savunmasizdir ve
Phantom icin DJI Assistant 2 aracili§lyla ara sira kalibre edilmesi gerekecektir. Sensorleri kalibre etmek igin asagidaki adimlari izleyin.

01 02 03
Hava aracini ekrana dogru tutun. Kutulari hizalayin.

Goriis Konumlandirmayi Kullanma
Hava araci agildiginda Gériis Konumlandirma otomatik olarak devreye girer. Baska bir isleme gerek yoktur. Goériis Konumlandirma, genellikle
GNSS'nin kullanilabilir olmadigi kapali ortamlarda kullanilir. Goris Sistemi iginde yerlesik olan sensérleri kullanirken hava araci, GNSS olmadan

bile hassas bir sekilde havada asili kalabilir. Asagi Gorus Sistemi, hava araci 33 ft (10 m) altindaki irtifalarda en iyi sekilde gahsir. Dustik
irtifalarda (0,5 m'nin altinda) yuksek hizlarda ugarken hava aracini gok dikkatli kullanin.

\—/

(i

17
11
'\l.

Gorus Konumlandirmayi kullanmak igin agsagidaki adimlari izleyin:

1. Hava aracini agin. Hava araci durum gostergesi, iki kez yesil renkte yanip sénerek Goriis Konumlandirmasinin hazir oldugunu gosterir.
2. Kalkis yapmak igin sol gubugu yavasca yukari itin ve hava araci havada yerinde asili kalacaktir.
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Engel Algilamadan Destekli Frenleme

Engel Algilama ile guglendirilen hava araci, artik hava aracinin gevresinde engeller tespit edildiginde aktif olarak frenleme yapabilecektir. Engel Algilama islevinin,
aydinlatma yeterli oldugunda ve engel agikga isaretlendiginde veya dokulandiginda en iyi sekilde galistigini unutmayin. Hava araci, yeterli fren mesafesine izin
vermek i¢in 31 mph'den (50 km/sa) fazla hizla ugmamalidir.

¢ 3D Kizilotesi Algilama Sistemi yalnizca Baslangig modunda* ve Tripod modunda* etkindir. Dikkatli ugurun.

e Gorls Sisteminizin ve Kizilétesi Algilama Sisteminizin performansi, Gzerinden ugulan yiizeyden etkilenir. Ultrasonik sensorler, ses emici
malzemelerin tizerinde ¢alisirken mesafeleri dogru bir sekilde 6lgemeyebilir ve kamera yetersiz ortamlarda diizglin ¢alismayabilir. Gorus sensorleri
ya da ultrasonik sensorler ve Kizil6tesi Algilama Sistemi kullanilabilir degilse hava araci, otomatik olarak P modundan A moduna gegecektir. Hava
aracini asagidaki durumlarda ¢ok dikkatli kullanin:

a) Tek renkli (6rnegin yalnizca siyah, yalnizca beyaz, yalnizca kirmizi, yalnizca yesil) yiizeyler Gzerinde ugurmak.

b) Yuksek yansiticili ylzeyler tizerinde ugurmak.

¢) 2 metrede 31 mph'nin (50 km/sa) lizerinde veya 1 metrede 11 mph'nin (18 km/sa) lizerinde yiiksek hizlarda ugurmak.

d) Su veya seffaf yiizeyler Gizerinde ugurmak

e) Hareketli ylzeyler veya nesneler tzerinde ugurmak.

f) Aydinlatmanin siklikla ya da buytk 6lgiide degistigi bir alanda ugurmak.

g) Asiri karanhk (<10 ltks) veya parlak (>100.000 liiks) yuzeyler tizerinde ugurmak.

h) Ses dalgalarini emebilen ylzeyler (6rnegin kalin hal) Gzerinde ugurmak.

i) Agik desen veya doku icermeyen yiizeylerin Gizerinde ugurmak.

j) Yinelenen tekrar desenleri veya dokulari olan ylzeyler (6rnegin doseme) tizerinde ugurmak.

k) Ses dalgalarini hava aracindan uzaga saptiracak egimli yiizeyler Gzerinde ugurmak.

1) Cok kuiguk etkili kizilotesi yansiticili ylizeye sahip engellerin tGzerinden ugurmak.

m) 3D kizil6tesi modiiller arasinda paraziti 6nlemek igin iki hava aracinin yanlarini birbirine dogru KONUMLANDIRMAYIN.

n) Kizilétesi moduliin koruyucu camini KAPATMAYIN. Temiz ve hasarsiz tutun.

o) Dusuk irtifada (0,5 m'nin altinda) yiiksek hizda ugurmak.

¢ Sensorleri daima temiz tutun. Kir veya diger atiklar etkinliklerini olumsuz yonde etkileyebilir.

* Gorus Konumlandirma, hava araci 0,3 ila 10 m arasinda irtifada oldugunda etkili olur.

* Gorus Konumlandirma, hava araci su Ustiinde ugarken diizglin ¢alismayabilir.

* GOrus Sistemi, dustik 1sik kosullarinda (100 liiksten az) zemin lzerindeki desenleri taniyamayabilir.
* GOrus Sistemi galisirken 40 kHz frekansli diger ultrasonik cihazlari kullanmayin.

* Bu mod daha sonra desteklenecektir
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RTK Fonksiyonlari

Hava Araci, DJI D-RTK 2 Yiiksek Hassasiyetli GNSS Mobil istasyon veya Ag RTK hizmeti ile kullanildiginda islem hassasiyetini artirmak iizere santimetre diizeyinde
konumlandirma igin daha dogru veriler saglayan yerlesik bir DJI Onboard D-RTK'ya sahiptir. Optimize edilmis algoritmalarla birlikte hassas konum ve hiz bilgileri
saglayan yerlesik D-RTK, standart bir pusula sensoriinden daha dogrudur ve metal yapilardan kaynaklanan manyetik parazitlerde bile is gorerek kararli ugus
saglar. RTK sinyali zayifsa ve bir Fotogrametri veya Ara Noktasi Ugus islemi sirasinda diferansiyel veriler iletilemiyorsa kullanicilar, ugustan sonra hava aracindaki
microSD karta kaydedilen ham uydu goézlemlerini* okuyabilir ve ardindan santimetre diizeyinde konumlandirma elde etmek igin PPK teknolojisini kullanabilir.

RTK'yi Etkinlestirme / Devre Digi Birakma

Her kullanimdan énce "RTK Fonksiyonunun" etkinlestirildiginden ve RTK hizmet tiiriinin dogru sekilde ayarlandigindan (D-RTK 2 Mobil istasyon veya Ag RTK
hizmeti) emin olun. Goriintilemek ve ayarlamak i¢in DJI GS RTK uygulamasinda = *** = RTK Kamera Gérinimi'ne gidin.

Kullanilmiyorsa RTK fonksiyonunu devre disi biraktiginizdan emin olun. Aksi takdirde diferansiyel veri olmadiginda hava araci kalkis yapamayacaktir.

DJI D-RTK 2 Mobile Station ile Kullanma
1. Hava araci ile mobil istasyon arasindaki baglantiyi ve mobil istasyonun kurulumunu tamamlamak igin D-RTK 2 Mobil istasyon Kullanim Kilavuzuna bakin.
2. Mobil istasyonu agin ve sistemin uydulari aramaya baglamasini bekleyin. DJI GS RTK uygulamasinda Kamera Gortiiniminin st kismindaki RTK durum simgesi

hava aracinin mobil istasyondan diferansiyel verileri aldigini ve kullandigini belirtmek igin durumu Ml olarak gosterecektir.

Hava Aracinin RTK modiiliiniin baglatmayi bitirmesinin ve uygulamadaki RTK / GNSS sinyal giicii simgesinin FIX
gostermesinin beklenmesi gereklidir.

f RTK fonksiyonunu etkinlestirdikten ve bir veri kaynagina baglandiktan sonra, Hava Aracinin kalkabilmesi igin

Girisi Yapilan D-RTK 2 Koordinatlarinin Kaydi

DJI GS RTK uygulamasi, kullanicilar tarafindan D-RTK 2 Mobil istasyonuna girilen birden fazla koordinati kaydedebilir, bu da gelecekteki gorevlerde kullanilmak
izere giris gegmisini yonetmeyi kolaylastirir.

1. D-RTK 2 Mobile Station'a baglandiktan sonra, uygulamada RTK Ayarlari'ndan Gelismis Ayarlar'a gidin.

2. D-RTK 2 Mobil istasyonunun élgiilen enlem, boylam ve yiiksekligini ilgili metin kutusuna girin ve koordinatlar icin notlar ekleyin. Koordinat girisinin, D-RTK 2
Mobil istasyonun gercek konumundan 50 m'den fazla uzakta olmamasi gerektigini unutmayin.

3. Koordinatlari D-RTK 2 Mobile istasyona yazmak icin Ayarlar'a dokunun. Koordinatlar Gegmis listesine kaydedilecektir.

4. Metin kutularindaki bilgileri temizlemek igin Sifirla'ya (Reset) dokunun.

5. Metin kutularindaki bilgileri doldurmak igin Gegmis listesinden ilgili 6geyi segin. Metin kutularindaki bilgiler degistirilmisse, Ayarlar digmesine dokunduktan
sonra yeni bir 6ge olusturulacaktir.

6. Bu moddaki 6geleri silmek i¢in Gegmis listesinde Diizenleme Modu'na dokunun.

* Ham uydu gozlemleri, hava fotograflariyla ayni dizinde saklanir. Bu veriler yalnizca Fotogrametri veya Ara Nokta Ugusu operasyonlari sirasinda kaydedilecektir.

Ara Nokta Ugusu operasyonu igin rota kaydi Rota Ayarlarinda devre disi birakilmalidir. Aksi takdirde ham uydu gézlemleri kaydedilemez. Hava aracini ugurmak ve
manuel olarak ¢ekim yapmak gibi diger durumlarda veriler kaydedilmeyecektir.
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Ag RTK Hizmeti ile Kullanma

Ag RTK hizmeti, diferansiyel verilere yonelik onaylanmis bir Ag RTK sunucusuna baglanmak igin baz istasyonu yerine uzaktan kumanday: kullanir. Bu fonksiyonu
kullanirken uzaktan kumandayi agik ve internete bagl tutun.

1. Uzaktan kumandanin hava aracina bagli oldugundan ve internete erisiminin oldugundan emin olun.

2. DJI GS RTK uygulamasi = === = RTK'dan Kamera Gortinimu'ne gidin, 6zel ag RTK igin RTK hizmet turlni segin ve ardindan ag bilgilerini girin.

3. Uzaktan kumandanin Ag RTK sunucusuna baglanmasini bekleyin. DJI GS RTK uygulamasinda Kamera Goriniminin Gst kismindaki RTK durum simgesi hava
aracinin sunucudan RTK verilerini aldigini ve kullandigini belirtecektir.

Konumlandirma Hassasiyetini Koruma Modu

Konumlandirma Hassasiyetini Koruma modu, RTK dogru ¢alismadiginda, 6rnegin RTK'nin baglantisi kesildiginde veya uydu sinyali alamadiginda, Hava Aracini RTK
FIX durumunda tutar, bu durumda Hava Araci, konumlamadaki ani bir degisikligi okumayacaktir. Bu, konumlandirma hassasiyetinin degismesi nedeniyle olusacak
ugus tehlikelerini 6nlemeye yardimci olur. Asagidaki talimatlara uyun.

1. RTK moddltnin dogru galistigindan emin olun. DJI GS RTK uygulamasinda, RTK Ayarlarinda Konumlandirma Hassasiyetini Koruma modunu etkinlestirin.

2. Hava aracinin Konumlandirma Hassasiyetini Koruma moduna girdigini gosteren bir uyari goriilecek ve RTK anormal oldugunda ekranin (st kismindaki durum
¢ubugunda bir uyari simgesi (m ) gosterilecektir. Konumlandirma Hassasiyetini Koruma modunun devre disi birakildigi hallerde, mod RTK anormal olduktan
sonra etkinlestirildiginde de hava araci bu moda girebilir.

3. Hava Araci, Konumlandirma Dogrulugunu Koruma moduna girdikten sonra RTK sinyal kaynagi 10 dakika iginde yeniden baglanirsa ve yeniden baglandiktan
sonra RTK durumu FIX ise durum gubugundaki uyari simgesi kaybolacaktir.

4. RTK sinyal kaynagi 10 dakika gegtikten sonra hala yeniden baglanamiyorsa, hava araci otomatik olarak RTK konumlandirmasindan gikacak ve GNSS
konumlandirmasina gegecektir.

& ¢ Hava Araci, RTK anormal olmadan 6nce RTK FIX durumuna hig girmediyse, Konumlandirma Hassasiyetini koruma moduna giremez.
¢ Hava Araci Konumlandirma Hassasiyetini Koruma modundayken asagidakilere dikkat edin:

a) Hava aracinin konumlandirma hassasiyeti kademeli olarak azalacaktir. Dikkatli ugurdugunuzdan emin olun. Ugus tehlikelerinin s6z konusu olmasi
halinde hemen ugusu durdurun veya RTK sinyal kaynagina yeniden baglanin.
b) Hava aracini uzun bir mesafeye ugurmak (6rnegin, planlanan ugus rotasi boyunca operasyonlari otomatik olarak gergeklestirmek) veya Hava
Aracini genis bir gubuk hareketiyle kontrol etmek, daha hizli konumlandirma dogrulugunun azalmasina yol agacaktir.
c) Hava aracinin yakaladigi gorintilerin RtkFlag degeri 16'dir ve bu deger haritalama gerekliliklerini kargilayamaz. Ugus rotasi operasyonlarinda,
ozellikle mutlak irtifali operasyonlarda Konumlandirma Hassasiyetini Koruma modunun kullanilmasi tavsiye edilmez. Bu mod, inceleme veya ara
nokta operasyonlari igin daha uygundur.
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Ugus Kaydedici
Ugus verileri otomatik olarak hava aracinin dahili bellegine kaydedilir. Bu verilere erismek i¢in hava aracini PC'ye Mikro USB portu ile baglayin ve DJI Assistant
2'yi galistirin.

Pervanelerin Takilmasi ve Cikarilmasi
Hava aracinizla birlikte yalnizca DJI onayh pervaneleri kullanin. Pervane Uzerindeki gri ve siyah halka, bunlarin nereye takilmasi gerektigini ve hangi yonde

doénmesi gerektigini gosterir.

Pervaneler GlUmus Halka Siyah Halka
Sekil j :
Takma Siyah noktasiz motorlar Siyah noktali motorlar

Semboller ‘1
B Kilitleme: Takmak ve sikistirmak igin pervaneleri belirtilen yonde gevirin.

"tﬂ Acma: Gevsetmek ve gikarmak icin pervaneleri belirtilen yonde gevirin.

Pervanelerin Takilmasi

1. Pervaneleri takmadan 6nce motorlardan uyari etiketlerini gikardiginizdan emin olun.

2. Siyah renkli pervane halkalarina sahip pervaneleri siyah noktali motorlara monte edin. Gimus renkli pervane halkalarina sahip pervaneleri siyah noktasiz
motorlara monte edin. Pervaneyi montaj plakasina bastirin ve yerine sabitlenene kadar kilitleme yontnde déndurin.

&‘/ ] [ e ; \
Pervanelerin Cikarilmasi
Pervaneleri motorlar yuvasina ve asagi dogru bastirin ve kilit agma yoniinde gevirin.

I

|

A o Pervanelerin keskin kenarlarina dikkat edin. Tutarken dikkat ediniz.
¢ Yalnizca DJI onayli pervaneleri kullanin. Pervane tiplerini karigtirmayin.
* Her ugustan dnce pervanelerin ve motorlarin dogru ve saglam bir sekilde takildigini kontrol edin.
e Her ugustan 6nce tim pervanelerin iyi durumda oldugundan emin olun. Eski, hasarli veya kirik pervaneleri KULLANMAYIN.
¢ Yaralanmalardan kaginmak i¢in dénen pervanelere veya motorlara YAKLASMAYIN ve DOKUNMAYIN.
¢ Daha iyi ve daha guvenli bir ugus deneyimi igin YALNIZCA orijinal DJI pervanelerini kullanin.
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DJI Akilli Ugus Pili

DJI Akilli Ugus Pili, 5870 mAh kapasiteye, 15,2 V gerilime ve akilli sarj/desarj islevine sahiptir. Yalnizca uygun bir DJI onayl giic adaptorii ve sarj istasyonu
kullanilarak sarj edilmelidir.

Akilli Ugus Pili AC Gi¢ Adaptoriu Sarj istasyonu

A o Akilli Ugus Pili, ilk kez kullanilmadan énce tam olarak sarj edilmelidir.
¢ Acikken asla pil takmayin veya g¢ikarmayin.
¢ Pilin sikica monte edildiginden emin olun. Pil yanlis takilirsa hava araci havalanmayacaktir.

DJI Akilli Ugus Pili Fonksiyonlari

1. Pil Seviyesi Gostergesi: LED gostergeler mevcut pil seviyesini gosterir.

2. Otomatik Desarj Fonksiyonu: Sismeyi 6nlemek igin pil, on giinden fazla bosta kaldiginda toplam gticiin %65'inin altina otomatik olarak bosalir. Pilin %65'e kadar
desarj olmasi yaklasik iki glin stirer. Desarj sureci boyunca pilden orta seviyede bir i1si yayildiginin hissedilmesi normaldir.

3. Dengeli Sarj: Sarj olurken her bir pil hiicresinin gerilimini otomatik olarak dengeler.

4. Asiri Sarj Korumasi: Pil tamamen sarj oldugunda sarj islemi otomatik olarak durur.

5. Sicaklik Algilama: Sicaklik yalnizca 5°C (41°F) ile 40°C (104°F) arasinda oldugunda pil sarj olacaktir.

6. Asirt Akim Korumasi: Yiksek amper (8 A'dan fazla) algilandiginda pil sarj olmayi durdurur.

7. Asiri Desarj Korumasi: Asiri desarj zararini 6nlemek igin pil gerilimi 12 V'a ulastiginda desarj islemi otomatik olarak durur.

8. Kisa Devre Korumasi: Kisa devre algilandiginda gl kaynagini otomatik olarak keser.

9. Pil Huicresi Hasar Korumasi: Hasarli bir pil hiicresi tespit edildiginde DJI GS RTK uygulamasinda bir uyari mesaji gériintilenir.
10. Uyku Modu: Gligten tasarruf etmek igin pil, 20 dakika islem yapilmadiginda uyku moduna girer.

11. iletisim: Pilin gerilimi, kapasitesi, akimi vs. ile ilgili bilgiler hava aracinin ana kontrolériine iletilir.

j Kullanmadan énce Phantom 4 Akilli Ugus Pili Glvenlik Yonergelerine bakin. Kullanicilar tim igslemler ve kullanim igin biitiin sorumlulugu stlenirler.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Pilin Kullanilmasi

LED1
LED2

LED3
LED4

Guig Dugmesi (Dahili LED)

Pil Seviye Gostergeleri

Agma / Kapama

Agma: Agmak igin Gii¢ Dugmesine bir kez basin, ardindan tekrar basin ve 2 saniye basili tutun. Giig LED'i yesile dénecek ve Pil Seviyesi Géstergeleri mevcut pil
seviyesini gosterecektir.

Kapama: Kapamak igin Gug Digmesine bir kez basin, ardindan tekrar basin ve 2 saniye basili tutun. Olay kaydi durdurulmadiginda bir kaydin otomatik olarak
durdurulmasini saglamak i¢in Phantom kapatildiginda pil gticti LED'i yanip soner.

Dusuk Sicaklik Uyarisi:

1. Dustuik sicaklikli (<0 °C) ortamlarda ugarken pil kapasitesi onemli 6lgtide azalir.

2. Pilin agir dustik sicaklikli (<-10 °C) ortamlarda kullanilmasi tavsiye edilmez. Pil gerilimi, -10 °Ciile 5 °C arasindaki sicakliklarda galisma ortaminda uygun seviyeye
ulagmalidir.

3. DJI GS RTK uygulamasinda diistik sicakliktaki ortamlarda "Duistk Pil Seviyesi Uyarisi" goriintllenir gérintiilenmez ugusu sonlandirin.

4. Dustik sicaklikli ortamlarda ugurmadan 6nce pili isitmak igin i¢ mekanda tutun.

5. Pilin optimum performansini saglamak igin pil sicakhigini 20 °C'nin Gzerinde tutun.

6. Pil hiicresinin sicakhgi galisma araliginda (0 °C - 40 °C) degilse sarj cihazi pili sarj etmeyi durduracaktir.

f Soguk ortamlarda pili pil bélmesine yerlestirin ve havalanmadan 6nce i1sitmak igin hava aracini 1-2 dakika kadar agik tutun.

Pil Seviyesinin Kontrolii
Pil Seviyesi Gostergeleri, ne kadar gii¢ kaldigini gosterir. Pil kapatildiginda Glg Dugmesine bir kez basin. Pil Seviyesi Gostergeleri, mevcut pil seviyesini
gostermek igin yanacaktir. Detaylar igin asagiya bakin.

Pil Seviyesi Gostergeleri ayrica sarj ve desarj islemleri sirasinda mevcut pil seviyesini gosterecektir. Gostergeler
asagida tanimlanmigtir:

D : LED agik.
* : LED yanip sénuyor.
I._J : LED kapali.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Pil Seviye Gostergeleri

LED1

0
0

LED2

LED3

=

LED4

—

e T s TR s O e S e SR s TR s R e 3

Pil Seviyesi
87.5%-100%
75%—87 0%
62.5%-75%
S50%—-62.5%
37.5%-50%
25%-37.5%
12.5%-25%
0%-12.5%

=0%

Akilli Ugus Pilinin Sarj Edilmesi

A

e Her ugustan sonra Akilli Ugus Pilini havayla sogutun. Sarj etmeden énce sicakli§inin oda sicakligina diigsmesini saglayin. ¢
Sarj sicakhigr araligi 5 ° ila 40 °C'dir. Pil yonetim sistemi, pil hiicresi sicakligi aralik disinda oldugunda pilin sarj olmasini

durduracaktir.

e Pili hava aracina takmadan veya hava aracindan ¢ikarmadan 6nce daima kapatin. Agikken asla pil takmayin veya ¢ikarmayin.

Sarj Etmek igin Yalnizca Glig Adaptdriintin Kullaniimasi
1. AC gii¢ adaptéruni bir giic kaynagina (100-240 V, 50/60 Hz) baglayin.

Akilli Ugus Pili

AC Gug Adaptoru

Elektrik Prizi

2. Sarj etmeye baslamak igin Akilli Ugus Pilini glic adaptoriine baglayin. Pil seviyesi %95'in Gizerindeyse sarj etmeden &nce pili agin.

3. Pil Seviyesi Gostergesi, sarj olurken mevcut pil seviyesini gosterecektir.

4. Akilli Ugus Pili, Pil Seviyesi Gostergelerinin tamami kapaliyken tamamen sarj olur.

Sarj Sirasinda Pil Seviyesi Gostergeleri

LED1

0
{

LED3

LED4

[

Pil Seviyesi
0%:-25%
25%-50%
50%-75%
75%-100%
Fully Charged
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Sarj Etmek icin Giig Adaptdriiniin ve Sarj istasyonunun Kullaniimasi
1. Bir Gli¢ Kaynagina Baglanmasi
Gli¢ adaptériinii bir elektrik prizine (100-240V, 50/60Hz) baglayin, ardindan sarj istasyonunu gii¢ adaptériine baglayin.

1|11} SR

Elektrik Prizi
J

AC Gug Adaptori
Sarj istasyonu

2. Pillerin Sarj Edilmesi

Sarj Modu:
Pili takmak ve sarj etmeye baglamak igin Akilli Ugus Pilinin tGzerindeki oluklari pil yuvasi gentikleri ile hizalayin. En yiksek gig seviyesine sahip Akilli Ugus Pili
once sarj edilecektir. Diger piller guig seviyelerine gore sirayla sarj edilecektir.

Sarj istasyonunun Durum LED Gostergesi sabit yesilse ve Akilli Ugus Pili tizerindeki LED 1giklari sdnerse sarj islemi tamamlanmistir ve Akilli Ugus Pili sarj
istasyonundan gikarilabilir.

Saklama Modu:
Sarj istasyonu, %50'den fazla giice sahip pilleri sarji %50'ye dustirecek sekilde bosaltir. Bu arada %50'den az sarjl piller %50'ye kadar sarj edilecektir.

Pil Yuvasi
Centigi

o Akilli Ugus pili Gizerindeki oluklari batarya yuvasi gentikleri ile hizaladiginizdan emin olun. Pil dogru sekilde takilirsa Durum LED Gostergesi sabit
sariya donecektir.
o Saklama modunda, tim piller %50'den fazla sarjliysa, bir gii¢ kaynagina baglamaniza gerek kalmadan Akilli Ugus Pillerini desarj etmek tzere
acabilirsiniz.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Durum LED Gostergesi Agiklama

Durum LED Gostergesi

Sarj Modu
E — Sabit Sari
3 é ------ Yesil Yanip Séniyor
3 — Sabit Yesil
o — Sabit Kirmizi

ArH |; —

Saklama Modu

Hepsi Kirmizi Yanip Soniyor

Sabit Sari

Mavi Yanip Séniiyor

Sabit Mavi

Sabit Kirmizi

Hepsi Kirmizi Yanip Soniyor

Pil Korumasi LED Ekrani

Asagidaki tablo, pil koruma mekanizmalarini ve ilgili LED modellerini gostermektedir.

Agiklama

Sarj etme sirasinda
Sarj oluyor
Tamamen sarj olmus

Hig pil algilanmadi

Gug kaynagi hatasi, Pil Sarj Cihazi ile olan baglantiyi kontrol ediniz.

Sarj veya desarj etmeye hazir

Sarj veya desarj oluyor

Pilin gii¢ seviyesi %50'dir

Hig pil algilanmadi

Gug kaynagi hatasi, Pil Sarj Cihazi ile olan baglantiyi kontrol ediniz.

Sarj Sirasinda Pil Seviyesi Gostergeleri

LED1

I

ca o o O

LED2 LED3 LED4

F10 |0

{ —|
=

0 I i

Yanip Sénme Tiri

LED2 saniyede iki kez yanip soner

LED2 saniyede Ug kez yanip soner

LED3 saniyede iki kez yanip soner

LED3 saniyede Ug kez yanip soner

LED4 saniyede iki kez yanip soner

LED4 saniyede Ug kez yanip soner

Pil Koruma Ogesi

Asiri akim tespit edildi

Kisa devre tespit edildi

Asiri sarj tespit edildi

Asiri gerilimli sarj cihazi tespit edildi

Sarj sicakhgi cok diistik

Sarj sicakhgi cok yiiksek

Bu sorunlar ¢6zlldukten sonra Pil Seviyesi Gostergesini kapatmak igin Guig Dugmesine basin. Akilli Ugus Pilini sarj cihazindan gikarin ve sarj etmeye devam
etmek igin tekrar takin. Oda sicakligi hatasi olmasi durumunda sarj cihazini gikarip takmaniza gerek olmadigini unutmayin; sicaklik izin verilen aralik dahilinde

oldugunda sarj cihazi, sarj etmeye devam edecektir.

f o DJI, glincli taraf sarj cihazinin neden oldugu hasarlardan sorumlu degildir.

o Pil seviyesi %95'in Uzerindeyse sarj etmeden dnce pili agin.

Ly, Akilli Ugus Pilinizi nasil desarj edebilirsiniz:
Q. Akillt Ugus Pilini pil bolmesine yerlestirin ve agin. Pil seviyesi diisiik olana kadar (6rnegin sarji %20'ye kadar indirene kadar) hava aracini dig ortamda

ugurun.
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Uzaktan Kumanda

Bu bolimde uzaktan kumandanin ozellikleri
aciklanmaktadir ve hava aracini ve kamerayi
kumanda etme talimatlari bulunur.

Uzaktan Kumanda
Profil

Phantom 4 RTK uzaktan kumanda, kamera egimi ve fotograf ¢ekimi icin kontrollerle birlikte 4,3 mil / 7 km'ye kadar (FCC uyumlu versiyon) bir iletim araligina
sahiptir. Daha kararli ve daha puriizsiz bir video yer baglantisi saglamak igin gelismis parazit 6nleme 6zelligine sahip en yeni DJI OcuSync teknolojisi uzaktan
kumandada yerlesik olarak bulunur. Uzaktan kumandada, 5,5 ing yiiksek parlakliga sahip bir monitor ve HD gorinti saglayan entegre bir DJI GS RTK Uygulamasi
mevcuttur. Kullanicilar uygulamada ugus rotalarini planlayabilir ve hem Fotogrametri hem de Ara Nokta Ugusu operasyonlarini gergeklestirebilir. Uzaktan
kumandanin Coklu Hava Araci Kontroli modu, ayni anda bes adede kadar Hava Aracinin operasyonunu koordine etmek igin kullanilabilir ve pilotlarin daha
verimli galismasina olanak tanir.

¢ Uygunluk Versiyonu: Uzaktan kumanda yerel uyum ve diizenlemelere uygundur.
* Cubuk Modu: Kontrol, Mod 1 veya Mod 2 ya da 6zel bir moda ayarlanabilir.
e Mod 1: Sag gubuk, gaz gorevi gorir.
* Mod 2: Sol gubuk, gaz gorevi gorir.

Uzaktan Kumandanin Kullanimi

Uzaktan Kumandanin Agilmasi ve Kapatilmasi

Uzaktan kumanda kolayca ¢ikarilabilen degistirilebilir bir Akilli Pil kullanir. Pil seviyesi, pil takildiktan sonra 6n paneldeki Pil Seviyesi LED'leri ile gosterilir. Uzaktan
kumandanizi agmak igin asagidaki adimlari izleyin.

1. Uzaktan kumanda kapaliyken, Pil Seviyesi LED'leriyle gosterilen mevcut pil seviyesini kontrol etmek igin Glig digmesine bir kez basin. Pil seviyesi cok dustikse
kullanmadan 6nce sarj edin.

2. Gug dugmesine bir kez basin. Ardindan uzaktan kumandayi agmak igin basili tutun.

3. Uzaktan kumanda agildiginda bip sesi gikaracaktir. Durum LED'i hizli bir sekilde yesil renkte yanip sénerek uzaktan kumandanin hava araci ile baglanti
kurdugunu gosterir. Baglanti tamamlandiginda ise sabit yesil renkte yanarlar.

4. Uzaktan kumandayi kapatmak igin 2. Adimi tekrarlayin.

Ly Uzaktan kumandanin dahili yedek pili, kullanicilarin uzaktan kumanda agikken ve kullanimdayken harici Akilli Pili takip g¢ikarmasina olanak tanir.
Cihaz, gli¢ tasarrufu i¢in Uyku Moduna girecektir. Kullanicilarin Akilli Pili Gg dakika iginde degistirmeleri gerekir, aksi takdirde uzaktan kumanda
kapanir.

ally
FEn




Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Uzaktan Kumandanin Sarj Edilmesi

Uzaktan kumanda Akilli Pilini, birlikte verilen AC glig adaptoriini ve Sarj Merkezini kullanarak sarj edin.

1. Pili sarj istasyonuna yerlestirin, AC giig adaptériinii Sarj istasyonuna baglayin ve ardindan sarj aletini bir elektrik prizine (100-240V, 50/60Hz) takin.

2. Sarj istasyonu, pil giici seviyelerine gore yiiksekten diisiige dogru olmak tizere pilleri sirayla sarj edecektir.

3. Durum LED'i sarj olurken yesil renkte yanip séner ve sarj tam dolu oldugunda ise sabit yesile déner. Sarj etme islemi tamamlandiginda uyari bip sesi gikarmaya
baslar. Bu sesi durdurmak igin pili gikarin veya zili kapatin.

I Elektrik Prizi

e AC Gii¢ Adaptéri

Sarj istasyonu

& Akilli Ugus Pilini Akilli Pil ile birlikte SARJ ETMEYiN.

‘E:)' USB gii¢ kaynagi portu, 5 V / 2 A mobil cihazi sarj etmek icin kullanilabilir.

Durum LED'i Agiklama
,\f_i;', ______ Yesil yanip séner sarj oluyor
@ —_— Sabit Yesil Tamamen sarj olmus
ﬁi ...... Kirmizi Yanip Séner Pil Sarj Cihazi Hatasi. Resmi bir pil sarj cihaziyla tekrar deneyin.
I_'@ —_ Sabit Kirmizi Pil Hatas!.
P Sari Yanip Soner Pil sicaklig ok yiiksek/dustik. Sicaklik ¢alisma araliginda (5--40€C) olmalidir.

E —_— Sabit Sari Sarj etmeye hazir
@\ R Sirastyla Yesil Yanip Séner Akilli Pil tespit edilmedi.

Kameranin Kontrolii

Uzaktan kumanda tzerindeki Deklansér Digmesi,
Video Kayit Dugmesi ve Gimbal Kadrani ile video
fotograf ¢ekin ve gimbal adim agisini ayarlayin.

1. Gimbal Kadrani
Gimbalin egimini kontrol edin. Gimbali yukari dogru egmek igin sola, gimbali asagi dogru egmek igin saga gevirin.

2. Video Kaydetme Dugmesi
Kaydi baslatmak igin bir kez basin, sonra kaydi durdurmak igin ise tekrar basin.

3. Deklangor DUgmesi
Fotograf cekmek igin basin.
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Hava Aracinin Kontroli
Bu bolimde hava aracinin yoninin uzaktan kumanda ile nasil kontrol edilecegini agiklanmaktadir. Kontrol, Mod 1, Mod 2 veya Mod 3 ya da 6zel bir moda
ayarlanabilir.

Mod 1 . :
Sol Qubuk lleri ' Sag Cubuk
: Yukari
i |
I .
1
'
1 "'#
1
1
' -
1
1
. ! \ 4
I
\ 4 =
i Yukari
Geri !
1
i
1
1
e i
) | < »
I
i Sag
H Sol s
Sola Dénme Saga Donme
Mod 2
Sol Gubuk i Sag Cubuk ileri
Yukar ! e
—r ]
Py : |
. : |
,_j :
1
. I
| \
I
\ 4 :
1
Asag | '
' Geri
1
1
1
7 !
\ ’ { »
) '
1
'
o i sol sag
Sola Dénme Saga Donme ! °
Mod 3
Sol Gubuk ileri E Sag Cubuk
1
A i Yukari
1
A = 5
I f
1
1
l i -
'
! L 4
1
‘ H Asal
1
Geri !
1
1
1
1
| 7
I &
\ \
i
Sol Sag 1
! Sola Dénme Saga Dénme

Uzaktan kumanda varsayilan olarak Mod 2'ye ayarlanmistir.

Cubuk Notr/Orta Noktasi: Kumanda gubuklari orta konumdadir.
Kumanda Cubugunu Hareket Ettirmek: Kumanda ¢ubugu orta konumdan kenara itilir.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Uzaktan Kumanda Hava Araci (A Burun Yoninii gosterir) Agiklamalar
(Mod 2)

Sol gubugun yukari ve asagi hareket ettirilmesi hava aracinin
yuksekligini degistirir.

Yikselmek igin gubugu yukari, algalmak igin gubugu asagi dogru itin.
Her iki gubuk ortalandiginda hava araci, havada asili duracaktir.
Cubuk, ortadan kenara ne kadar fazla itilirse hava araci o kadar hizli
irtifay1 degistirecektir. irtifada ani ve beklenmedik degisiklikleri
onlemek igin gubugu her zaman hafifge itin.

“

Sol ¢ubugu saga veya sola hareket ettirmek hava aracinin dimenini
ve donlsini kontrol eder. Hava aracini saatin ters yodninde
déndirmek igin gubugu sola dogru itin ve hava aracini saat yoniinde
déndirmek igin gubugu saga itin. Cubuk ortalanmigsa hava araci
mevcut yoninl koruyacaktir. Cubuk ortadan kenara ne kadar fazla
itilirse, hava araci o kadar hizli dénecektir.

Sag cubugun yukari ve asagi hareket ettirilmesi hava aracinin ileri-geri
adimini degistirir.

ileri dogru ugurmak igin gubugu yukari itin ve geriye dogru ugurmak
icin cubugu asag itin. Cubuk ortalanmigsa hava araci havada asili
kalacaktir.

Daha buyik bir adim agisi (maksimum 30°) ve daha hizli ugus igin
¢ubugu merkez konumdan daha kenara dogru itin.

Sag cubuk kumandasini sola ve saga hareket ettirmek hava aracinin
sol ve sag adimini degistirir. Sola ugmak igin sola, saga ugmak iginse
saga itin. Cubuk ortalanmigsa hava araci havada asili kalacaktir.

Otomatik ugus sirasinda otomatik ugustan ¢ikmak icin Duraklatma
Anahtarini  kullanin.  Hava araci mevcut konumunda asili
bekleyecektir.

Kumanda Gubuklarini Ayarlama
Kumanda gubuklarinin uzunlugunu ayarlamak igin kumanda gubuklarini tutun ve saat yoniinde veya saat yoninin
tersine gevirin. Uygun uzunlukta bir kumanda gubugu, kontrol dogrulugunu artirabilir.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

RTH DuUgmesi

Kalkis Noktasina Donlis (RTH) prosediirinii baglatmak i¢in RTH diigmesini basili tutun. RTH Digmesinin etrafindaki LED halka, hava aracinin
RTH moduna girdigini belirtmek igin beyaz renkte yanip sénecektir. Hava araci, daha sonra son kaydedilen Kalkis Noktasina geri dénecektir.
RTH prosediiriinii iptal etmek ve hava aracinin kontroliini tekrar kazanmak igin digmeye tekrar basin.

Optimum iletim Arahg
Hava araci ile uzaktan kumanda arasindaki iletim sinyali, asagida gosterilen alan iginde en giivenilir olanidir:

Guglu Zayif Optimum iletim Araligi

Hava aracinin optimal iletim bolgesi iginde ugtugundan emin olun. Eniyi iletim performansini elde etmek i¢in operatdr ile hava araci arasindaki
uygun iligkiyi strdarin.

Uzaktan Kumanda Durum LED'i

Durum LED'i, uzaktan kumanda ile hava araci arasindaki baglantinin giiciinii yansitir. RTH LED'i, hava aracinin RTH durumunu gosterir.
Asagidaki tabloda bu gostergeler hakkinda daha fazla bilgi yer almaktadir.

A== =4
©@ @

RTH LED

©
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

Durum LED'i Alarm Uzaktan Kumanda Durumu
}-_{ Sabit Kirmizi J\ zil Uzaktan kumandanin hava araci ile baglantisi kesildi. t.
G —  Ssabit Yesil I zil Uzaktan kumanda hava aracina baghdir.
- H tiro o Yavasga Kirmizi Yanip D—D-D---' . Uzaktan kumanda hatasi.
TRHGHAREYE e
Kirmizi ve Yesil / Kirmizi ve Sari Yok HD yer baglanti kesiimistir.

Sirayla Yanip Sénuyor

RTH LED'i S Uzaktan Kumanda Durumu
."I!‘," Sabit Beyaz J"' zil Hava araci kalkis noktasina donmektedir.
'-".i,_" r22xe  Beyaz Yanip Soniiyor D - Hava aracina Kalkis Noktasina Déniis komutu gonderilmektedir.
AT Beyaz Yanip oo - - - Kalkis Noktasina Dénis prosediirii

& Pil seviyesi kritik derecede dusiik oldugunda Uzaktan Kumanda Durum Gostergesi kirmizi yanip sénecek ve bir uyari sesi ¢ikaracaktir.

Uzaktan Kumandanin Baglanmasi

Uzaktan kumanda, varsayilan olarak Hava Araciniza baglidir. Baglama islemi yalnizca yeni bir uzaktan kumanda ilk kez kullanilirken gereklidir.
Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonu kullaniliyorsa, tiim hava araglarinin ayni uzaktan kumandaya baglanmasi gerekir.

1. Uzaktan kumandayi ve DJI GS RTK uygulamasini agin. Hava aracini galistirin.

2. Kamera Goriiniimiine girmek igin Ugus'ave = = = = gr4. simgesine dokunun. Baglanti cihazi olarak Hava Aracini segin, Tekli Baglanti
veya Coklu Baglanti (Coklu Hava Araci Kontrolu kullaniliyorsa) ve ardindan Egleme'ye (Pairing) dokunun. Durum LED'i mavi renkte yanip
soner ve uzaktan kumanda arka arkaya cift bip sesi gikararak uzaktan kumandanin baglanmaya hazir oldugunu gosterir.

m

Baglaniyor

Devam etmek icin hava
aracinin baglanti digmesine
basin
Baglantiyi sonlandir

3. Hava Araci tizerindeki Baglanti (Link) dugmesine basin. Ardindan birakin ve birkag saniye bekleyin.

4. Baglanti basarili olursa durum ve baglanti LED'i sabit yesil renkte yanacaktir. Baglanti LED'i sabit yesil renkte yanmazsa, baglanti hatasi
olusmus demektedir. Baglanti durumuna tekrar girin ve tekrar deneyin.

5. Goklu Baglanti segiliyse, tim hava araglari (en ¢ok bes) ve uzaktan kumanda arasindaki baglantiyi tamamlamak igin 3. ve 4. adimlari
tekrarlayin. Ardindan, Baglantiyi Sonlandir'a dokunun.
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Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonu

Uzaktan kumandanin Coklu Hava Araci Kontroll fonksiyonu, ayni anda bes adede kadar Hava Aracinin operasyonunu koordine etmek igin
kullanilabilir ve pilotlarin son derece verimli galismasina olanak tanir. istenen hava aracinin tek basina kontrolii igin farkli hava araglari
arasinda gegis yapmak amaciyla uzaktan kumandadaki Hava Araci Kontrol Anahtari Kadranini gevirin.

Q Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonunu kullanirken, operasyon gruplari arasinda paraziti énlemek igin 50 metrelik bir yarigap iginde
= (gten fazla grup calistirmayin. Phantom 4 RTK'yl bir DJI D-RTK 2 Mobil istasyon ile kullanmadiginiz siirece, her bir uzaktan
kumandanin seri numarasini DJI GS RTK uygulamasinda manuel olarak yapilandirmaniz gereklidir.

Coklu Hava Araci Kontrol Moduna Girig

1. "Uzaktan Kumandanin Baglanmasi" bolumiindeki adimlara gére tim hava araglarini (en fazla bes adede kadar) ayni uzaktan kumandaya
baglayin.

2. Bagladiktan sonra ayarlar menisiini kapatin. Bagh hava araci, numaraya gore siralanmis sekilde ekranin solunda listelenecektir.

Anahtar Kontrolii

Kullanicilar, uygulamadaki sol ekranda yer alan hava araci durum kutusu veya uzaktan kumandadaki Hava Araci Kontrol Anahtari Kadrani
araciligiyla farkli hava araglarini kontrol edebilirler. Segilen hava aracinin On LED'leri sabit kirmizi, diger hava araglarinin On LED'leri sabit sari
yanacaktir.

Uygulama Uzerinden Gegis Yapilmasi
Uygulamada ilgili numaranin durum kutusuna dokunun. Kutunun yan tarafi maviye dénecek ve Hava Aracinin On LED'leri hizli bir sekilde
kirmizi renkte yanip sénerek ilgili hava aracinin segildigini gosterecektir.

Kadran ile Gegis Yapilmasi

1. Uzaktan kumanda lzerindeki Hava Araci Kontrol Anahtari Kadranini gevirin. Uygulamada ilgili durum kutusunun yaninda bir ok gériinir ve
hava aracinin On LED'leri hizl bir sekilde sari renkte yanip sénerek ilgili hava aracinin énceden segilmis durumda oldugunu gésterecektir.

2. Kadrana bir kez basin. Uygulamada kutunun yan tarafi maviye déner ve hava aracinin On LED'leri birkag saniye hizli bir sekilde kirmizi renkte
yanip soner, ardindan ilgili hava aracinin segildigini gosterecek sekilde sabit kirmiziya déner.
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Coklu Hava Araci Operasyonlari
1. Kontrolii degistirerek istenen hava aracini segin.
2. Segili hava aracinin durum kutusuna dokunun, ardindan ekranin solundaki =l 6gesine dokunun veya Plan etiketinde bir operasyon

segmek ve kullanmak igin ekranin Gst kismindaki "ﬁ“ééesine dokunun. Operasyon parametrelerini ayarladiktan sonra operasyonu
gerceklestirebilirsiniz. Segilen ugus rotalari verileri hava aracina yiklenecektir.

3. Her hava araci igin bir operasyon kullanin. Tim hava araglarinin durum kutularini géstermek igin Ef'—-lijéesine dokunun ve baska bir hava
aracina gegmek igin ilgili durum kutusuna dokunun.

4. Tim hava araglari igin operasyonlarini kullandiktan sonra Baslat'a dokunun. Kullanicilar, agilan pencerede her bir hava aracina yonelik
kaydiricilari kaydirabilir veya tim hava araglarina ayni anda kalkis yaptirmak ve operasyonlari baslatmak igin tim hava araglarina yonelik
kaydiriciyr alt konumda kaydirabilir.

5. Operasyon sirasinda herhangi bir acil durum olmasi halinde, tim hava araglarini frenlemek igin uzaktan kumanda lzerindeki Duraklatma
Anahtarini kullanin. Bunun Gzerine tiim operasyonlar duraklatilacak ve hava araglari yerinde havada asili kalarak manuel olarak kontrol
edilebilecektir. Operasyona devam etmek icin, kullanicilar Yiriitme etiketinde operasyonu tekrar kullanmahdir.

;6—-_ Coklu hava araci operasyonlari sirasinda, hava araglari konumlandirma bilgilerine gére otomatik olarak birbirlerinden kaginacaktir.
- Hava araglari arasindaki mesafe 15 m oldugunda hava araglari yavaslayacak, mesafe 5 m oldugunda ise hava araglari birbirine
daha fazla yaklagamayacaktir.

Coklu Hava Araci Kontrol Modundan Cikis

Kullanicilar, agsagidaki G¢ yontemle ilgili moddan cikabilir.

1. Yontem: Uzaktan kumandayi, 6nceki talimatlara gére istenen hava aracina baglayin (Tekli Esleme segilmelidir).

2. Yontem: Diger hava araglarini silin ve Bagli Hava araci listesindeki tek hava aracinin ilgili hava araci olmasini saglayin. Boylece uzaktan
kumanda yalnizca bu hava aracini kontrol edebilecektir.

3. Yontem: Kontrol edilmesi gerekmeyen diger hava araglarini kapatin ve istenen hava aracini galistirin. Béylece uzaktan kumanda yalnizca
bu hava aracini kontrol edebilecektir. Not: Diger hava araglari tekrar ¢alistirildiginda, uzaktan kumanda ve bagli hava araci otomatik olarak
Coklu Hava Araci Kontrol moduna girecektir. Gerekirse, bu moddan tamamen 1. ve 2. ydntemleri kullanarak gikiniz.

© 2020 DJI Tim Haklari Sakhdir 49



Gimbal ve Kamera
Kamera

Profil
Phantom 4 RTK kamera, 20 M etkin pikselli 1 ing CMOS sensor ve 24 mm (35 mm format esdegeri) genis agili lens kullanir. Gelismis gorinti kalitesi saglamak

amaciyla mavi bir cam filtre ve ek koruma igin UV lens ile donatiimistir. Calisma ortami gok parlak oldugunda bir ND filtresi kullanilabilir.

Phantom 4 RTK, 30fps'de 4K gekim ve maksimum 100 Mbps video bit hizini destekler.

Phantom 4 RTK ile ¢ekilen 20 megapiksel fotograflar, gelismis goriintii isleme tekniginin uygulanmasinin sonucudur. 1/2000 maksimum hiza sahip mekanik
deklangord, hizl hareket eden nesnelerin duragan géruntiilerini yakalarken yuvarlanan deklansér bozulmasi sorununu ortadan kaldirir.

Kamera Mikro SD Kart Yuvasi

Fotograflarinizi ve videolarinizi saklamak igin, microSD karti, hava aracini agmadan 6nce asagida gosterildigi gibi yuvaya yerlestirin. Phantom 4 RTK, 16 GB
microSD kart ile birlikte gelir ve maksimum 128 GB'a kadar olan microSD kartlari destekler. Yiiksek ¢oztinlrltklu video verilerini destekleyen hizli okuma ve
yazma hizlari nedeniyle UHS-1 ve (st microSD kart 6nerilir. Kullanicilar, microSD karttan Fotogrametri ve Ara Nokta Ugus operasyonlari sirasinda fotograflari

ve videolari ve ham uydu gozlemlerini okuyabilir.

, S

@ MicroSD karti gekim yaparken hava aracindan g¢ikarmayin.

Kamera sisteminin dengesini saglamak icin tek video kaydi 30 dakika ile sinirlidir.
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Mikro USB Portu

Hava aracini agin ve donanim yazilimini glincellemek, fotograflari ve videolari ve Fotogrametri ve Ara Nokta Ugusu operasyonlari sirasindaki

ham uydu goézlemlerini okumak igin Mikro USB Portuna bir Mikro USB kablosu baglayin.

EE[I::D’EIE

Kamera Galismasi

Fotograflari veya videolari gekmek igin uzaktan kumandadaki veya DJI GS RTK uygulamasindaki deklansér ve video kayit digmelerini kullanin.

Kamera Durumu LED Gostergesi Agiklamalari
Ucus pili agildiktan sonra Kamera LED Gostergesi yanar. Bu gosterge kameranin galisma durumu hakkinda bilgi saglar.

Kamera LED Gostergesi

(':_:‘- Yesil Hizli Yanip Sénme
© _ Sabit Yesil
G §
1G] Bir Kez Yesil Yanip Sénme
H Yavas Kirmizi Yanip
I TREET]
H Hizli Kirmizi Yanip
H ""Hi' X2 ______ Cift Kirmizi Yanip S6nme
H _ Sabit Kirmizi
G Rl vennen Yesil ve Kirmizi Yanip Sénme
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Kamera durumu

Sistem isiniyor

Sistem 1sindi, microSD kart takildi ve diizguin bir sekilde galisiyor

Tek bir fotograf cekiliyor

Kaydediyor

microSD kart hatasi

Asiri Isinmis Kamera

Sistem hatasi

Donanim Yazilimi Yiikseltmesi
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Gimbal
Profil

3 eksenli gimbal, bagh kamera igin sabit bir platform saglayarak net, sabit gértintiler ve videolar gekmenize olanak tanir. Gimbal adim agisini
ayarlamak igin kadrani gevirin.

Adim agisinin kontrol edilebilir araligi -90° ila +30° arasindadir. Varsayilan aralik -90° ila 0° arasindadir. Bu deger, DJI GS RTK uygulamasinda
ayarlanabilir.

Gimbal Galisma Modlari
iki gimbal calisma modu mevcuttur. DJI GS RTK uygulamasinda gimbal ayarlari sayfasinda farkli operasyon modlari arasinda gegis yapin.
Detaylar icin, asagidaki tabloya bakin.

" Gimbalin yoni ve hava aracinin burnu arasindaki agl her zaman sabit kalir.
- Takip Modu

%. PV Modu Gimbal, birinci kisi perspektif ugus deneyimini saglamak i¢in hava aracinin hareketiyle senkronize olur.

VAN

¢ Gimbal motor hatasi, su durumlarda meydana gelebilir:

(1) Hava araci diiz olmayan bir zemine yerlestirildiginde veya gimbalin hareketi engellendiginde.

(2) Gimbal, bir garpisma gibi agiri bir dis glice maruz kaldiginda. Lutfen diiz, agik zeminden kalkis yapin ve gimbali her zaman
koruyun.

* Yogun siste veya bulutlu havalarda ugurmak, gimbalin i1slanmasina neden olarak gegici arizaya yol agabilir. Gimbal kuruduktan
sonra tam islevselligini geri kazanacaktir.

¢ Gimbalin, baslatildiginda kisa bir bip sesi ¢ikarmasi normaldir.

¢ Daha az maruz kalma siresi (1/200 saniyeden fazla olmamak kaydiyla) veya tam uzaktan kumanda gubugu hareketi ile S-
modunda ugus durumunda, hava aracinin aerodinamik titresimi aerodinamik kuvvetler nedeniyle artabilir. Bu, gimbali riizgara
karsi daha duyarli hale getirerek fotograflarin belirgin bir dinamik deformasyon géstermesine neden olabilir (yani, "yuvarlanan
deklangsor" etkisi). Bu gibi durumlarda, filtre kullanarak veya lens agikhgini azaltarak pozlama siresinin artirilmasi veya daha iyi
resim performansi saglayabilmek icin daha kiigiik uzaktan kumanda gubugu hareketiyle ugmanin azaltiimasi énerilir.
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DJI GS RTK Uygulamasi

DJI RTK uygulamasi, haritalama uygulamalari igin tasarlanmistir. Uygulama, operasyon alanlarini ve ugus rotalarini planlamak, gesitli
parametreleri ayarlamak ve operasyonlarin durumunu gergek zamanli olarak gériintiilemek igin kullanilabilir.

Ana Ekran

)

£
-

1. Alan Planlama | Operasyon Yiritme

Plan: Digmeye dokunun ve ardindan Fotogrametri veya Ara Nokta Ugus operasyonunu segin ve ardindan planlama igin Planlama
GoOrinumine girin.

Ugus: Hava aracinin durumunu goériintilemek, ayarlari yapilandirmak ve operasyonlari gergeklestirmek lizere Kamera Gériiniimiine veya
Harita Gortinimiine girmek i¢in dokunun.

2. Hava Araci Baglanti Durumu

O : Hava aracinin uzaktan kumandaya bagh olup olmadigini gosterir.

3. Meni

Gorevleri ydonetmek, kullanici bilgilerini, hava araci bilgilerini goriintiilemek ve genel ayarlari yapilandirmak icin == simgesine dokunun.
EI Gorev Yonetimi - Operasyonlarin seyrini, planlanan islemleri ve ige aktarilan KML dosyalarini gériintileyin.

& Kullanici Bilgileri - Oturum agilan hesabin kullanici bilgilerini gériintileyin.

% Hava Araci Bilgileri - Bagli hava aracinin bilgilerini gériintileyin.

@ : Genel Ayarlar - Olgii birimleri, ag tanilama ve Android sistem ayarlari gibi ayarlar igin dokunun
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Planlama Goriiniimu

Fotogrametri

R Faheatnd Fight Tone | Phustin/S0 Cand
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1. Ana Ekran

q': Ana ekrana donmek igin bu simgeye dokunun.

2. Operasyon Tiru

: Planlanan mevcut operasyon tiirlini gosterir.

3. Planlama Bilgileri
Haritalama alanini, tahmini ugus siiresini ve fotograf sayisini gosterir.

4. Daha Fazla Ayar
Diger tiim ayarlarin parametrelerini goriintilemek ve ayarlamak tizere genisletilmis meniye girmek icin *™ ® ® digmesine dokunun.
Kamera Gortinimd igin giris bolimine bakin.

5. Konum

. Haritayl hava aracinin konumu veya en son kaydedilen Kalkis Noktasi cevresinde ortalamak igin dokunun.

6. Harita Modu

@ : Standart, Uydu veya Gece modlari arasinda gegis yapmak igin dokunun.

7. Galisma Parametreleri Ayarlari

Bu ayarlar listesi, haritaya dokunarak kenar noktalari eklendikten sonra agilacaktir.

Yikseklik: Operasyon sirasinda hava aracinin irtifasi.

Hiz: Operasyon sirasindaki ugus hizi. Onceden ayarlanmis ugus hizi, Hiz ayarinin {izerinde gériintiilenen maksimum hizi asamaz. Maksimum
hiz, haritalama gereksinimlerini karsilayan gorintilerin yakalanabildigi ugus hizidir ve mevcut ayarlar temelinde uygulama tarafindan
hesaplanir.

Goéreceli Irtifa: Kalkig noktasi ile operasyon alani arasindaki géreceli yiiksekliktir. Gergek operasyon yiiksekligi, hava aracinin yiiksekligi eksi
goreceli yuksekliktir. NOT: Sonuglarin uygun Ust Gste binme oranlariniigerdiginden emin olmak igin dogru goreceli yiiksekligi ayarladiginizdan
emin olun.

Bitis: Operasyon tamamlandiktan sonra hava aracinin yapacagi hareket. Kullanicilar RTH, havada asili durma, inis ve baslangi¢ noktasina geri
dénmeyi segebilirler.
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Kamera Ayarlari: Fotograf orani, beyaz dengesi, 6lgim modu, gimbal agisi, deklansér 6nceligi ve bozulma diizeltmesini igerir.

gj:_ e Varsayilan 6l¢im modu, haritalama uygulamalarina en uygun mod oldugundan ortalama dl¢cimddr.
e Bozulma dulzeltmesi etkinlestirildiginde, islemeye bagl olarak goriintu kalitesi daha diisik olabilecektir. Orijinal goruntllerin
sonradan islenmesi gerekli oldugunda bu segenegi devre disi birakmaniz énerilir.

Gelismis Ayarlar: Yatay Ust Uste binme oranini ve dikey Ust Gste binme oranini ve marji icerir. Dikey Ust tGste binme orani, ugus yolu boyunca
ayni istikamette pespese gekilen iki resmin Ust tGste binme oranidir. Yatay Ust tste binme orani ise iki paralel yolda gekilen iki resmin st tste
binme oranidir.

8. Harita Yakinlagtir/Uzaklastir

..
¥ - Kaydiricly gdstermek igin dokunun ve ardindan yakinlastirmak veya uzaklastirmak igin kaydirin.

9. Rota Yonu
P .
w27 1 Sistem, ug noktalar eklendikten ve parametreler ayarlandiktan sonra otomatik olarak ugus rotalari olusturur. Olusturulan rotanin ugus

yoninl ayarlamak igin bu simgeye dokunup sirtikleyin. Agilir mentiide ince ayar igin simgeye dokunun.

Yukaridaki agiklamalar, 6rnek olarak Fotogrametri operasyonunu kullanir. Arazi Farkindaligi Modu, Blok Segmentasyonu ve digerleri,
Fotogrametri operasyonlari ile benzer araytzlere sahiptir. 3D Fotogrametri (Cok yonli) operasyonlari igin, her bir ugus yolunu 6nizlemek
izere harita gériinimiinde 1 ila 5 arasi sayilara tiklayin. 1, nadir (en alt nokta) gériinim ugus yolunu belirtir ve 2 ila 5, sirasiyla dort egik ugus
yolunu belirtir.

Ara Nokta Ugusu
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1. Planlama Bilgileri
Planlanan rota uzunlugunu, tahmini ugus siiresini ve microSD kartin kapasitesini gosterir.

2. Harita Modu

& Standart, Uydu veya Gece modlari arasinda gegis yapmak icin dokunun.

3. Konum Takibi

v Konum glincellemesinin ardindan haritayi her zaman hava aracinin konumu etrafinda ortalamak igin dokunun.
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4. Konum

O: : Haritayi hava aracinin konumu veya en son kaydedilen Kalkis Noktasi cevresinde ortalamak igin dokunun.
5. Ekrani Temizleme

@ :Halihazirda haritada gosterilen ugus yolunu temizlemek i¢in dokunun.

6. Ara noktalar

e:Uzaktan kumanda tizerindeki C2 Diigmesine basilarak ara noktalar eklenir. Her bir ara noktanin ugus yiiksekligini, ydoniind, hizini, gimbal
acisini ve ara nokta eylemlerini ayarlamak, ara noktalar arasinda gegis yapmak ve ara noktayi silmek i¢in dokunun.
7. Rota Ayarlan | Kaydet

Rota Ayarlari: Gorevi sonlandirma eylemini, uzaktan kumanda sinyal kaybi eylemini, ugus rotasiyla iliskili olarak hava aracinin istikametini,
seyir hizini ve rota kaydini ayarlamak tizere rota ayarlari menisiine girmek i¢in dokunun.

Bu goérunimdeki diger 6geler, Kamera Gortinimi'ndekilerle aynidir.

Kamera Gorliinimii

Ana ekranda Ugusa dokunduktan sonra, kullanicilar Kamera Goriinimi ve Harita Gériiniim arasinda gegis yapabilir. Asagidaki
ac¢iklamalarda 6rnek olarak Kamera Gortinimu kullanilmistir.

11
20 12
19
13
14
15
18 17 16
1. Ana Ekran

q’ * Ana ekrana dénmek icin bu simgeye dokunun.
2. Hava araci Durumu

v *Mevcut ugus modlarini ve uyari mesajlarini gosterir.

3. Pil Seviyesi Gostergesi

——o—a .pj| seviye gostergesi, pil seviyesinin dinamik bir gérinimuni saglar. Pil seviyesi gostergesindeki renkli bolgeler, farkl islevleri

gerceklestirmek icin gereken gii¢ seviyelerini temsil eder.
4. RTK / GNSS Sinyal Giici

=i ¢ Bu simge, RTK etkinlestirildiginde ve diizgiin calismaya basladiginda gériintilenir. Sag Ust kosedeki sayi, bagl uydularin sayisini
gosterir. Asagidaki RTK durumu iki durumu kapsar: FIX, diferansiyel veri analizinin tamamlandigini ve RTK'nin hava araci konumlandirma igin

kullanilabilecegini belirtir. Hava araci ancak bu durumda kalkis yapabilir. FLOAT, diferansiyel verilerin analizde oldugunu gosterir. FIX olmasini
beklemek gereklidir.
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& Bu simge, RTK devre disi birakilirsa gériintiilenir ve mevcut GNSS sinyal gliclinii ve bagli uydu sayisini belirtir.
5. RTK Veri Kaynagi Durumu

RTK verileri kullanilirken gériinttlenen simgelerdir. D-RTK 2 veya Ag RTK Hizmeti kullanilirken ekran degisir.

A 2 D-RTK 2 kullanilirken RTK sinyal glicinl goruntaler.

s ID-RTK 2 ile kurulan baglantinin anormal oldugunu gésterir. Uygulamadaki uyari mesajlarina bakmak gereklidir.

M) -
A * Ag RTK Hizmetini kullanirken RTK sinyal gliclini goriintiler.
_’o’!:‘_k

*Ag RTK sunucusuyla kurulan baglantinin anormal oldugunu gésterir. Uygulamadaki uyari mesajlarina bakmak gereklidir.

6. Kontrol ve HD Video Baglanti Sinyal Glicu
il .
il " Bu simge, hava araci ile uzaktan kumanda arasindaki kontrol ve HD video yer baglantisinin sinyal giiciinu gdsterir.

7. Engel Algilama Fonksiyonu Durumu
®)): Gorusg Sisteminin sagladig 6zellikleri etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin bu diigmeye dokunun.
8. Kamera Parametreleri

Kamera ayar parametrelerini ve MicroSD kartin kapasitesini goriintiler.

9. Pil Seviyesi
BA99% Mevcut pil seviyesini gdsterir. Diisiik Pil Uyarisi sinirini ayarlamak ve pil bilgilerini gériintiilemek i¢in dokunun.

10. Daha Fazla Ayar
Diger tiim ayarlarin parametrelerini goriintilemek ve ayarlamak tizere genisletilmis meniye girmek i¢in = = » digmesine dokunun.

x *Hava Araci Ayarlari - Kalkis Noktasi ayarlari, Kalkis Yiksekligine Doniis, maksimum irtifa, mesafe siniri, uzaktan kumanda sinyali kayip

eylemi, gelismis ayarlar vs. igerir.

RTK: RTK Ayarlari — RTK fonksiyon anahtarini, RTK hizmet tiriini ve bunlara karsilik gelen ayarlari igerir.

.:'}] . S
i,
T Uzaktan Kumanda Ayarlari - Uzaktan kumanda kalibrasyonu, gubuk modu, baglanti vs. igerir.

ensor Ayarlari - Engellerden kaginmayi, radar harita gériintiistind, gelismis gorus ayarlarini vs. igerir.

HD * Gériinti Iletimi Ayarlari - Kanal modunu ve tarama frekansi gizelgesi secimini igerir.

A Hava Araci Pil Ayarlari — Distik pil uyari esikleri, pil bilgileri vs. icerir. Yiiksek bir desarj akimi, kisa devre, ylksek veya disik desarj
sicakliklari veya pil hiicrelerinde hasar tespit edildiginde, ekranda bir uyari gikar.

(X Gimbal Ayarlari - Gimbal modu, gelismis ayarlar, gimbal déniis ayari ve otomatik gimbal kalibrasyonunu igerir.
= = & Genel Ayarlar - Harita ayarlarini, ugus rotasi ekranini, hava araci bulmayi vs. igerir.

11. Otomatik Pozlama Kilidi
8 AE ° pozlama degerini kilitlemek icin dokunun.

12. Fotograf / Video Diigmesi

(ot -
5= - Fotograf ve video kayit modlari arasinda gecis yapmak igin diigmeye dokunun.
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13. Deklansor / Kayit Dugmesi

./Q ‘Fotograf cekmek veya kaydi baslatmak/durdurmak icin dokunun. Kayit sirasinda, diigmenin altindaki zaman kodu kaydin
uzunlugunu goésterir. Kullanicilar ayrica fotograf cekmek veya video kaydetmek igin uzaktan kumanda Gzerindeki Deklansér veya Kayit
diigmesine de basabilir.

14. Operasyonun Seyri
(=

= "Fotogrametri operasyonunun seyrini ve ¢ekilen fotograflarin sayisini gésterir.

15. Kamera Ayarlari

2 ISO, deklansor, pozlama degerleri, OSD bilgileri, strekli otomatik odak (manuel ugus ve gekim igin kullanilabilir) vb. gibi ayarlari yapmak
icin dokunun.

16. Operasyon Kontrol Digmeleri

Bir operasyonu ¢agirma, baglatma, duraklatma veya sonlandirma gibi farkli operasyon tirleri sirasinda operasyonu kontrol etmeye ydnelik
digmeler.

17. Ugus Parametreleri

H :Hava Aracindan Kalkig Noktasina olan dikey mesafe.
[ ‘Hava Aracindan Kalkis Noktasina olan yatay mesafe.
V.S "Dikey bir mesafe boyunca hareket hizi.

H= :Yatay bir mesafe boyunca hareket hizi.

18. Harita

Kamera Gortinim{ ve Harita Gériinim arasinda gegis yapmak ig¢in mini haritaya dokunun. Harita Gortiiniimi'ndeki simgeler (340:5)
Planlama Gériinimi'ndekilerle aynidir.

19. Operasyon Listesi

g *Planlanan operasyonlari, devam eden operasyonlari ve ice aktarilan KML dosyalarini gériintiilemek icin dokunun. Operasyonlari
kullanmak igin Ustteki agilir mentden Plan veya Yiritme'yi segin. Verileri goriintilemek ve diizenlemek igin KML Dosyasi'ni segin ve verileri
Fotogrametri operasyon alanini planlamak igin kullanin.

20. Engel Algilama Durumu

Engelden kaginma fonksiyonu etkinlestirildiginde tespit edilen engellerle ilgili bilgiler gosterilir. Ust ekranda ilerideki engel bilgileri ve alt
ekranda arkadaki engel bilgileri gériintilenir. Kirmizi, turuncu, sari ve yesil gubuklar art arda engellerin mesafesini gosterir. Deger, hava araci
ile en yakin engel arasindaki mesafeyi gosterir.

21. Coklu Hava Araci Kontrol Modunda Hava Araci Durum Kutusu
Coklu Hava Araci Kontrol Fonksiyonunu kullanirken, tiim bagli hava araglarinin durumunu numaraya gore siralanmis olarak gortntiler. Segili
hava aracini degistirmek i¢in dokunun; kutunun sol tarafi maviye dénecektir.

Bulut PPK Hizmeti

PPK, santimetre diizeyinde konumlandirma hassasiyeti saglayan sonuglar Ureten islem sonrasi diferansiyel diizeltme teknigidir. RTK'dan (gergek zamanli
kinematik) farkli olarak, PPK, islem sonrasi hesaplamalari yapmak tizere gezici verilerini ve baz istasyonu verilerini ayri ayri kaydeder ve bu nedenle, baz istasyonu
ile gezici arasindaki gergek zamanli iletisim baglantisi ve protokolleri ile kisitlanmaz. Ek olarak, PPK, RTK'dan daha uzun bir baglangic mesafesine sahiptir ve bu
da guivenilirligi artirir. DJI GS RTK uygulamasinin Bulut PPK Hizmeti (premium eklenti) birden fazla baz istasyonu veri kaynagini destekler ve kullanicilarin PPK
hesaplamalari igin bulut sunucusuna baglanmasini saglar.
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Satin Alim

Bulut PPK Hizmeti, satin alindiktan sonra hava aracinin SN'sine baglanacaktir. Uygulama yalnizca Bulut PPK Hizmeti etkinlestirilmis bir hava
araci SN'sine karsilik gelen operasyon verilerini taniyabilir.

Bulut PPK Hizmetine yonelik bir aktivasyon kodu satin almak icin yerel DJI yetkili saticinizla iletisime gegin.

F)

e, Uygulama igi satin alma yalnizca Cin'de desteklenmektedir. Diger Ulkelerdeki veya bolgelerdeki kullanicilar, Bulut PPK Hizmetinin
'Q—» aktivasyon kodunu bir bayiden satin alabilirler.

Etkinlestirme
1. Bulut PPK Hizmetinin satin alindig1 Hava Aracini baglayin veya Hava Aracinin operasyon verilerini igeren microSD karti uzaktan
kumandaya takin, béylece uygulama benzersiz hava araci SN'sini taniyabilecektir.

2. Uygulamanin ana ekranina gidin, sol tst kdsedeki — simgesine dokunun, ardindan & simgesine dokunun ve ayarlar meniisiine
girmek icin Bulut PPK Hizmeti'ni segin ve Etkinlestir'e dokunun.

3. Kullanim Kosullari ve Gizlilik Politikasini dikkatlice okuyun ve kabul ettiginizi belirtmek igin kutuyu isaretleyin.

4. Bayiden gelen aktivasyon kodunu girin.

5. Bulut PPK Hizmeti, aktivasyon sonrasinda kullanilabilecektir.

e, Hava aracinin donanim yazilimi v02.02.0312 veya (zeri ise kullanicilar, aktivasyon éncesinde toplanan verileri hesaplamak igin
/% Bulut PPK Hizmetini kullanabilir.

Kullanim

Bulut PPK Hizmeti ayarlari sayfasina gidin. ilk olarak, PPK Veri Yiiklemeyi etkinlestirin ve ardindan Bulut PPK Hizmeti sayfasina girmek igin
SIMDI KULLANMAYA BASLAYIN ifadesine dokunun. Sayfada Hesap Bilgileri, Gdrev Olustur, Mevcut Gérevler ve Gegmis Gérevler yer alir. Hesap
Bilgileri sekmesinde, aktivasyonu yapilan hava araci SN'sini goriintiileyebilirsiniz. Gérev Olustur sekmesinde, PPK hesaplamalari igin gérevler
olusturabilirsiniz. Mevcut Gorevler ve Gegmis Gorevler'de gorevlerin seyrini goriintilleyebilir ve PPK hesaplama sonuglarini indirebilirsiniz.
Proses asagidaki gibidir: 1. Hava aracindan PPK verilerine erigim:

Veri depolama yolu: PPK verilerini ve imza dosyasini iceren klasor, ugug gorevlerinin goriintilerinin depolandigi klasérle aynidir. Klasor adinin
verilerin gérev koduyla ayni oldugundan emin olun, érnegin, microSD card\DCIM\SURVEY\100_0005.

Verileriige aktarmak igin: Verileriigeren microSD karti uzaktan kumandaya takin. Uygulama karttaki klasérleri tanir. Kullanicilar, uygulamadaki
bir veya birden fazla ugus gérevinden veri segebilirler.

Q * Hava aracinin PPK verileri sunucuya hali hazirda yiklenmisse, kullanicilar Gonderildi (Submitted) sekmesinde istenen verileri
Tt secebilirler.

e Kullanicilar hava araci PPK verilerini bir RINEX baz istasyonundan gelen baz istasyonu verileriyle kullanmak istediklerinde, RINEX
baz istasyonu verileri microSD card\third_base dizininde saklanmalidir.

2. Uzaktan kumandanin bir 4G program kilidi veya Wi-Fi araciligiyla internete erisimi bulundugundan emin olun. Ag Tanilama sayfasinda,
baglantilarin durumunu kontrol edin ve uzaktan kumandanin DJI AG platformuna bagli oldugundan emin olun.

3. Uygulamadaki Bulut PPK Hizmeti sayfasina gidin.

4. Gorev Olustur'a dokunun ve bir veya daha fazla hava araci PPK kaynak veri kiimesi segin. Ayrintilar ekranin sag tarafinda gértinecektir.
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5. Asagidaki kaynaklardan gerekli baz istasyonu verilerini segmek igin Baz istasyonu Verilerini Seg'e dokunun.

DJI Baz istasyonu: Hava araci operasyonlar gergeklestirirken baz istasyonu verilerini kaydetmek igin D-RTK 2 Mobil istasyonunu operasyon
alaninin yakinina kurun. Operasyon tamamlandiginda, bir USB-C OTG kablosu kullanarak hava aracini uzaktan kumandaya baglayin ve verilere
buradan erismek i¢in USB-C kablosu kullanin.

& o D-RTK 2 Mobil istasyon kurulurken baz istasyonunun enlem, boylam ve irtifasi manuel olarak girildiyse, giris degerleri referans
konumu olarak kullanilacaktir. D-RTK 2 Mobil istasyon operasyon sirasinda gii¢ kaybedecek olursa ve yeniden baglatildiginda,
baslangic konumundan itibaren 5 m dahilindeyse, baslangic konumu kullanilacaktir. 5 m'den fazla ileriye gittiyse, D-RTK 2 Mobil
istasyonun tek nokta konumlandirma (SPP) konumu referans noktasi olarak kullanilacaktir.
* Higbir koordinat girilmemesi halinde, D-RTK 2 Mobil istasyon SPP konumunu referans noktasi olarak kullanacaktir.

RINEX baz istasyonu: "microSD card\third_base" dizininde RINEX baz istasyonu verileri depolanmis olan microSD karti uzaktan kumandaya
takin. Uygulamada veri kiimelerini segin ve baz istasyonu koordinatlarini manuel olarak girin veya referans noktasi olarak tek nokta
konumlandirmayi (SPP) segin.

6. Hesaplamalari Baslat'a dokunun ve ardindan hesaplamalarin tamamlanmasini bekleyin.

7. Veri isleme gidisatini goériintilemek icin Mevcut Gorevler'e dokunun.

8. Tamamlanan gorevlerin sonuglarini gériintilemek ve indirmek icin Gegmis Gérevler'e dokunun. indirilen veriler, ilgili ugus gérevi
klasoriinde saklanir.

e Kullaniellar, hassasiyeti artirmak icin 2D veya 3D rekonstriiksiyonlara yonelik PPK sonug dosyasini DJI Terra'ya aktarabilir. Daha
O ayrintili bilgi icin DJI Terra Kullanim Kilavuzuna bakin.




Ucus

Bu bolimde guivenli ugus uygulamalari ve ugus
kisitlamalari agiklanmaktadir.
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Ugus 6ncesi hazirlik tamamlandiktan sonra, ugus becerilerinizi egitim ile gelistirmeniz ve giivenli bir sekilde ugma pratigi yapmaniz onerilir.
irtifa siniri 1, 640 fit'tir (500 metre). Daha yiiksek irtifalarda ugurmaktan kaginin. Hem sizin hem de gevrenizdekilerin giivenligi igin temel ugus
kurallarini anlamak 6nemlidir. Daha fazla bilgi i¢in Sorumluluk Reddi ve Giivenlik Kurallarina bakiniz.

Ugus Ortami Gereksinimleri

1. Hava aracini siddetli hava kosullarinda kullanmayin. Bu kosullara 10 m/s hizi agan riizgar, kar, yagmur ve sis dahildir.

2. Yalnizca agik alanlarda ugurun. Yiiksek yapilar ve blyiik metal yapilar aragtaki pusula ve GNSS sisteminin dogrulugunu etkileyebilir.

3. Engeller, kalabalik insan kiimeleri, ylksek gerilim enerji hatlari, agaglar ve su kiitlelerinden kaginin.

4. Baz istasyonlari ve radyo iletim kuleleri dahil olmak lzere yiliksek diizeyde elektromanyetizma olan alanlardan kaginarak paraziti en aza
indirin.

5. Hava araci ve pil performansi hava yogunlugu ve sicaklik gibi gevresel faktorlere bagldir. Deniz seviyesinden 19, 685 fit (6000 metre)
Uzerindeki irtifalarda ugururken gok dikkatli olun giinkii pil ve hava aracinin performansi etkilenebilir.

6. Diinyanin kutup bdlgelerinde hava araci, yalnizca Durum modunda veya goris konumlandirmasini kullanarak calistirilabilir.

GEO (Cografi Ortam Cevrimigi) Sistemi
Giris

DJI'nin Cografi Ortam Cevrimigi (GEO) Sistemi, uluslararasi yasa ve yonetmelikler kapsaminda gergek zamanli hava sahasi bilgileri saglamayi
taahhiit eden kiiresel bir bilgi sistemidir. GEO, insansiz Hava Araci (iHA) kullanicilarinin kisisel IHA kullanimlariyla ilgili en iyi kararlari
vermelerine yardimci olmak igin ugus bilgileri, ugus sureleri ve konum bilgileri saglar. Ayrica ger¢ek zamanli ugus giivenligi ve kisitlama
giincellemeleri saglayan ve iHA'larin kisitl hava sahasinda ugmasini engelleyen benzersiz bir Bélgesel Ugus Kisitlamalari 6zelligine sahiptir.
Givenlik ve hava trafik kontrol yasalarina uymak en énemli konu oldugu igin DJI 6zel kosullar altinda istisnalarin yapilmasi ihtiyacinin
farkindadir. Bu ihtiyaci karsilamak i¢in GEO, kullanicilarin kisitli alanlar iginde uguslarin kilidini agmasini saglayan bir Kilit Agma 6zelligine de
sahiptir. Uguslarini yapmadan 6nce kullanicilar, bélgelerindeki mevcut kisitlama diizeyine gore bir kilit agma talebi géndermelidir.

GEO Bolgeleri

DJI'nin GEO Sistemi, glivenli ugus konumlari belirler, bireysel uguslar igin risk seviyeleri ve giivenlik konulari saglar ve kullanicilar tarafindan
DJI GS RTK uygulamasinda gergek zamanl olarak goriintiilenebilen kisith hava sahasi bilgileri sunar. GEO tarafindan belirlenen konumlara
GEO Bolgeleri denir. GEO Bdlgeleri, ugus diizenlemeleri ve kisitlamalarina gore kategorize edilen belirli ugus alanlaridir. Ugusu yasaklayan
GEO Bolgeleri; havalimanlari, enerji santralleri ve hapishaneler gibi yerlerde uygulanmaktadir. Ayrica biyiik stadyum olaylari, orman
yanginlari veya diger acil durumlar gevresinde gegici olarak da uygulanabilir. Bazi GEO Bdlgeleri ugusu yasaklamaz, ancak kullanicilari
potansiyel riskler konusunda bilgilendiren uyarilar verir. Tim kisith ugus alanlari GEO Bdlgeleri olarak adlandirilir ve ayrica Uyari Bolgeleri,
Gelismis Uyari Bolgeleri, Yetki Bolgeleri, irtifa Bolgeleri ve Kisith Bélgeler olarak ayrilir. Varsayilan olarak GEO, emniyet veya giivenlik
endiselerine neden olabilecek bolgelere giris veya bu bolgelerin iginde kalkis uguslarini sinirlar. Resmi DJI web sitesinde kapsamli kiiresel GEO
Bolge bilgilerini igeren bir GEO Bolge Haritasi bulunmaktadir: https://www.dji.com/flysafe
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GEO Sistemi yalnizca tavsiye amaghdir. Bireysel kullanicilar, resmi kaynaklari kontrol etmek ve uguslari igin hangi yasa veya diizenlemelerin
gegerli olabilecegini belirlemekten sorumludur. Bazi durumlarda DJI, bu kilavuzlarin belirli kullanicilar igin gegerli olan diizenlemelerle eslesip
eslesmedigine dair herhangi bir belirleme yapmadan yaygin olarak 6nerilen genel parametreleri (havalimanlarinda 1,5 millik yarigap gibi)
se¢mistir.

GEO Bolge Tanimlari

Uyari Bolgeleri: Kullanicilar, uguslariyla ilgili bilgileri iceren bir uyari mesaji alirlar. Gelismis Uyari Bolgeleri: Kullanicilar, ugus sirasinda GEO
Sisteminden bir uyari alir. Ugus rotalarini onaylatmalari gereken boélgede ugmak igin bir kilit agma talebi gondermeleri gerekir.

Yetki Bolgeleri: Kullanicilar bir uyari mesaji alir ve ugus varsayilan olarak yasaktir. Yetki Bolgelerinin kilidi, DJI tarafindan dogrulanmis bir
hesaba sahip yetkili kullanicilar tarafindan agilabilir. Cevrimici icin Kendi Kendine Kilit Agma ayricaliklari uygulanmalidir. irtifa Bdlgeleri:
Uguslar belirli bir irtifa ile sinirlidir.

Kisitl  Bolgeler: Uguglar tamamen yasaktir. iHA'lar bu bélgelerde ugamaz. Kisith Bélgede ugurma izni aldiysaniz liitfen
https://www.dji.com/flysafe adresine gidin ya da bélgenin kilidini agmak igin flysafe@dji.com lzerinden irtibat kurun.

DJI GEO Bélgeleri, kullanicinin ugus giivenligini saglamayi amaglamaktadir ancak yerel yasa ve yonetmeliklere tam olarak uygun oldugu garanti
edilemez. Kullanicilar, her ugustan dnce yerel yasalari, diizenlemeleri ve diizenleyici gereksinimleri kontrol etmelidir ve ugus giivenliginden
sorumludur.

DJI hava araci yakinlarda veya GEO Bdlgelerine ugtugunda tiim akilli ugus 6zellikleri etkilenecektir. Bu tiir bir midahale; sayilanlarla sinirli
olmamak tizere hizin azalmasi, kalkis yapiilmamasi ve ugusun sonlandiriimasini igerir.

Ugus Kisitlamalari

Girig

IHA operatérleri, ICAO ve FAA dahil olmak (zere ilgili hiikiimet ve diizenleyici kurumlar tarafindan belirlenen tiim ugus diizenlemelerine

uymalidir. Givenlik nedenleriyle uguslar varsayilan olarak kisitlanmistir ve bu, kullanicilarin DJI driinlerini glivenli ve yasal olarak
galistirmalarina yardimci olur. Ugus kisitlamalari; irtifa ve mesafe sinirlarini ve GEO Bolgelerini igerir.

Kiresel Navigasyon Uydu Hizmeti (GNSS) kullanilabilir oldugunda ugus gtivenligini saglamak igin irtifa sinirlari, mesafe sinirlari ve GEO
Bolgelerinin hepsi dikkate alinir. Aksi takdirde yalnizca irtifa sinirlari gegerli olur.

Maksimum irtifa ve Yarigap Kisitlamalan

Maksimum ugus irtifasi, bir hava aracinin ugus irtifasini kisitlarken maksimum yarigap, mesafesini kisitlar. Bu sinirlar, DJI GS RTK uygulamasi
kullanilarak ayarlanabilir.
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Maksimum Ugus irtifas
Maksimum Yarigap

Kalkis Noktasi

Acildiginda hava aracinin yiksekligi

Gl GNSS Sinyali

Kisitlama Aciklama DJI GS RTK Uygulama Mesaji

Maksimum irtifa Hava aracinin irtifasi, belirtilen degeri Maksimum Ugus irtifasi ulasiimistir. Gerekirse, Hava Aracl
asamaz. Ayarlarini kullanarak irtifanizi ayarlayin.

Maksimum Yarigap Ugus mesafesi, belirtilen degeri asamaz. Maksimum Ugus Mesafesine ulagiimistir. Gerekirse, Hava

Araci Ayarlarini kullanarak mesafenizi ayarlayin.

Zayif GNSS Sinyali

Kisitlama Aciklama DJI GS RTK Uygulama Mesaji

Maksimum irtifa GNSS sinyali zayifken ve Goriis Sistemi etkinlestirildiginde ~ Maksimum Ucgus irtifasi ulasiimistir. Gerekirse,
irtifa, 26 ft (8 m) ile sinirlandiriimigtir. GNSS sinyali zayifken Hava Araci Ayarlarini kullanarak irtifanizi
ve GOrus Sistemi etkin olmadiginda irtifa, 98 ft (30 m) ile ayarlayin.
sinirlandiriimistir.

Maksimum Yaricap Sinir yok. iLGisiz

 Bir hava araci belirli bir siniri astiginda pilot yine de hava aracini kontrol edebilir ancak daha uzaga ugamaz.

& ¢ Bir hava araci, maksimum yarigapi astiginda GNSS sinyali gliglii oldugunda otomatik olarak menzil igine geri ugar.
¢ Guvenlik nedeniyle havalimanlarina, otoyollara, tren istasyonlarina, tren hatlarina, sehir merkezlerine veya diger hassas
alanlara yakin ugurmayin. Hava aracini yalnizca dogrudan goris alaniniz dahilinde olan alanlarda ugurun.
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GEO Bolgesi Ugus Kisitlamalan

GEO Bolgesi Aciklama

Kalkis: Hava aracinin motorlari galistirilamaz.

Kisith Bolge Ucus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliye degistiginde DJI GS RTK'de 20 saniyelik bir geri sayim
baslar. Geri sayim bittiginde hava araci hemen yari otomatik algalma moduna iner ve yere indikten
sonra motorlarini kapatir.

Ugus sirasinda: Hava araci, Kisitl Bolge sinirina yaklastiginda otomatik olarak yavaslar ve havada
askida kalir.

Kalkis: Hava aracinin motorlari galistirilamaz. Kalkis, yalnizca kullanicinin telefon numarasiyla bir kilit
acma istegi gonderdikten sonra kullanilabilir.

Yetki Bolgesi Ucus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliye degistiginde DJI GS RTK'de 20 saniyelik bir geri sayim
baslar. Geri sayim bittiginde hava araci hemen yari otomatik algalma moduna iner ve yere indikten
sonra motorlarini kapatir.

Gelismis Uyari Bolgesi Hava araci normal olarak ugar ancak kullanicinin ugus yolunu onaylamasi gerekir.

Uyari Bolgesi Hava araci normal olarak ugar ancak kullanici uyari mesajlari alir.

GNSS sinyali gliglii oldugunda hava araci belirtilen irtifay gegemez.
Ugus sirasinda: GNSS sinyali zayiftan giicliye degistiginde hava araci algalacak ve irtifa sinirinin
altinda askida kalacaktir.

irtifa Bolgesi GNSS sinyali gliglii oldugunda hava araci, irtifa Bélgesi sinirina yaklagir. irtifa sinirindan yiiksek
oldugunda hava araci yavaslar ve havada askida kalir.

GNSS sinyali zayiftan giigliiye degistiginde DJI GS RTK uygulamasinda 20 saniyelik bir geri sayim
baslar. Geri sayim bittiginde hava araci, algalacak ve irtifa sinirinin altinda askida kalacaktir.

Serbest Bolge Hava araci, herhangi bir kisitlama olmaksizin normal sekilde ugar.

GEO Kilidini Agma

Ulkeler ve bélgeler arasindaki farkli kanunlar ve diizenlemeler ve GEO Bblgeleri arasindaki farkli ugus kisitlamalari nedeniyle DJI, kullanicilara
GEO Bélgelerinin kilidini agmak igin iki ydntem sunar: Kendi Kendine Kilit Agma ve Ozel Kilit Agma.

Kendi Kendine Kilit Agma, kullanicinin kayith bir DJI hesabi igin telefon numarasini dogrulayarak bir kilit agma talebi gdndermesinin gerektigi
Yetki Bélgeleri igin kullanilir. Bu 6zellik yalnizca belirli Glkelerde kullanilabilir. Kullanicilar, https://www.dji.com/flysafe internet sitesinden
(Programli Kendinden Kilit Agma) ya da DJI GS RTK uygulamasi (Canli Kendinden Kilit Agma) ile kilit agma taleplerini gondermeyi segebilir.

Ozel Kilit Agma, bireysel kullanicilar igin 6zel gereksinimleri temel alir. Kullanicilarin ugus izin dosyalarini kendi GEO Bélgelerine ve diger gereksinimlerine gore
saglayarak agabilecekleri 6zel bir ugus alani belirler. Tum Ulkelerde mevcuttur ve ilgili web sitesi tizerinden basvurulabilir: https://www.dji.com/flysafe.
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Kilit agma hakkinda daha fazla bilgi igin: https://www.dji.com/flysafe or contact flysafe@ dji.com.

Ugus Oncesi Kontrol Listesi

1. Uzaktan kumanda, Akilli Ugus Pili tamamen sarj edilmistir.

2. Pervaneler dogru ve saglam bir sekilde monte edilmistir.

3. MicroSD kart takihdir.

4. Gimbal ve kamera normal galismaktadir.

5. Motorlar baslayabilir ve normal sekilde ¢alismaktadir.

6. DJI GS RTK uygulamasi hava aracina basariyla baglandi.

7. Gorls Sistemi ve Kizilétesi Algilama Sistemi sensérlerinin temiz oldugundan emin olun.

Pusulanin Kalibre Edilmesi

Pusulayi sadece DJI GS RTK uygulamasi veya durum gostergesi bunu yapmanizi istediginde kalibre edin. Pusulanizi kalibre ederken
asagidaki kurallara uyun:

~E:j—- ¢ Pusulanizi manyetit, park yapilari ve yer altindaki gelik takviyeler gibi gliglii manyetik parazit olasiliginin oldugu yerlerde kalibre
*  ETMEYIN.

¢ Kalibrasyon sirasinda yaninizda cep telefonlari gibi ferromanyetik malzemeler TASIMAYIN.

¢ DJI GS RTK uygulamasi, kalibrasyon tamamlandiktan sonra pusula gli¢li parazitten etkilenirse pusula sorununu ¢dézmenizi
isteyecektir. Pusula sorununu ¢ézmek igin gikan yonergeleri izleyin.

Kalibrasyon Prosediirleri

Asagidaki proseddrleri uygulamak igin acik bir alan bulun.

1. Uygulamada Hava Araci Durum Gubuguna dokunun ve Kalibrasyon 6gesini segin, ardindan ekrandaki talimatlari izleyin.
2. Hava aracini yatay olarak tutun ve 360 derece dondiriin. Hava Araci Durum Gostergeleri sabit bir yesil 1sik gdsterecektir.
3. Hava aracini, burnu asagi bakacak sekilde dikey olarak tutun ve merkez eksen etrafinda 360 derece déndirin.
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Phantom 4 RTK Kullanim Kilavuzu

4. Hava araci durum gostergeleri kirmizi renkte yanip soniiyorsa hava aracini yeniden kalibre edin.

i ¢ Hava Araci Durum Géstergesi kalibrasyon prosediriinden sonra kirmizi ve sari renkte yanip sénerse hava aracinizi farkh bir
konuma hareket ettirin ve tekrar deneyin.

sz, ® Pusulayl metal kdprii, arabalar, iskele gibi metal nesnelerin yakininda kalibre ETMEYIN.
'*E:P'— * Hava aracini yere yerlestirdikten sonra hava araci durum gostergeleri donlsiimli olarak kirmizi ve sari yanip séniiyorsa pusula
manyetik parazit algilamistir. Konumunuzu degistirin.

Motorlari Calistirma/Durdurma

Motorlari Calistirma
Motorlari galistirmak igin bir Kombine Cubuk Komutu (CSC) kullanilir. Motorlari galistirmak igin her iki gubugu da alt ig veya dis koselere

itin. Motorlar ddnmeye basladiktan sonra her iki cubugu da ayni anda serbest birakin.

. _(f-/-_—l:h‘\w\\ f /;-_T:_H\j\
1 il o
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Motorlari Durdurma

Motorlar iki yontemle durdurulur.
1. Yontem: Hava araci indiginde, sol gubugu asagiya dogru itin (1), ardindan asagida tarif edildigi gibi motorlari ¢alistirmak igin kullanilan

CSC'yi uygulayin (2). Motorlar hemen duracaktir. Motorlar durduktan sonra her iki gubugu da serbest birakin.
2. Yontem: Hava araci indiginde sol cubugu asagi dogru itin ve tutun. Motorlar U¢ saniye sonra duracaktir.

1. Yontem 2. Yontem

Ugus Sirasinda Motorlari Durdurma
Motorlari durdurmak igin CSC'yi galistirin. Uygulamada etkinlestirilebilir. Acil Durdurma Modunu ayarlamak igin Kamera Gorinimi
= ese > 36 =Gelismis Ayarlar'a gidin. Sadece acil durumlarda ugus sirasinda motorlari durdurun, ancak bu durumda hasar veya yaralanma

riskini azaltabilirsiniz.
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Ugus Testi

Kalkig/inis Prosediirleri

1. Hava aracini, pil seviyesi gostergeleri size bakacak sekilde agik ve diiz bir alana yerlestirin.

2. Uzaktan kumandayi agin ve ardindan Akilli Ugus Pilini agin.

3. DJI GS RTK uygulamasini ¢alistirin ve Ugus'a dokunun.

4. Hava Araci Durum Gostergeleri, GNSS veya RTK'nin kullanimda oldugunu gosteren yavasca yesil renkte yanip sonmeye baglayana kadar
bekleyin. RTK kullaniliyorsa RTK fonksiyonun etkinlestirildiginden ve RTK / GNSS sinyal glicui simgesinin FIX gésterdiginden emin olun.
Ardindan motorlari baglatmak igin CSC gergeklestirin.

5. Kalkis igin sol gubugu yavasca yukari itin.

6. indirmek icin diiz bir yiizeyin {izerine gelin ve algalmak igin sol gubugu yavasca asagi cekin.

7. inisten sonra motorlar durana kadar sol cubugu en diisiik konumunda tutun.

8. Once Akilli Ugus Pilini, ardindan uzaktan kumandayi kapatin.

& ¢ Hava Araci Durum Gostergeleri ugus sirasinda hizl bir sekilde sari renkte yanip sondigiinde hava araci, Ariza Glvenli moduna
girmistir.
¢ Dustik pil seviyesi uyarisi, ugus sirasinda yavasca veya hizl bir sekilde kirmizi renkte yanip sénen Hava Araci Durum
Gostergeleri ile gosterilir.
¢ Daha fazla ugus bilgisi igin egitim videolarimizi izleyin.

Video Onerileri ve ipuglar

1. Her ugustan énce tam ugus 6ncesi kontrol listesini gozden gegirin.

2. Uygulamada istediginiz gimbal calisma modunu segin.

3. Yalnizca P modunda ugururken fotograf ¢ekin veya video kaydedin.

4. Her zaman iyi hava kosullarinda ugurun ve yagmurda veya siddetli riizgarda ugurmaktan kaginin. Calisma ortami ¢ok parlak oldugunda bir
ND filtresi kullanilabilir.

5. ihtiyaglariniza uygun kamera ayarlarini segin. Ayarlar arasinda 1SO, pozlama degerleri vb. bulunur.

6. Ugus rotalari olusturmak ve gekimleri énizlemek igin ugus testleri yapin.

7. Hava aracinin hareketlerini diizglin ve sabit tutmak icin kontrol gubuklarini nazik kullanin.

Hem sizin hem de gevrenizdekilerin glivenligi i¢in temel ugus kurallarini anlamak énemlidir. Sorumluluk reddi ve
guvenlik kurallarini okumayi unutmayin.
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Phantom i¢in DJI Assistant 2

Bu bolimde Phantom yazilimi igin DJI Assistant 2'nin
kullanimi agiklanmaktadir.
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Phantom icin DJI Assistant 2
Donanim yazilimini gilincelleyin, ugus kayitlarini kopyalayin ve Phantom igin DJI Assistant 2 yaziliminda Goris Sistemini kalibre edin. DJI
Agras hava aracina sahip kullanicilar igin MG igin DJI Assistant 2 yukaridaki fonksiyonlar igin de kullanilabilir.

Kurulum ve Calistirma

1. Yazilim kurulum dosyasini Phantom 4 RTK indirme sayfasindan indirin: http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#tdownloads
2. Yazilimi kurun.
3. Phantom igin DJI Assistant 2'yi calistirin.

Phantom igin DJI Assistant 2'nin Kullanilmasi

Hava Aracinin Baglanmasi
Hava aracinin Mikro USB portunu bir Mikro USB kablosuyla bilgisayariniza baglayin. Daha sonra hava aracini agin.

& Phantom igin DJI Assistant 2'yi kullanmadan 6nce pervaneleri gikardiginizdan emin olun.

Donanim Yazilimi Glincellemesi
Donanim yazilimi glincellemeleri igin bir DJI hesabi gereklidir. DJI hesabinizla giris yapin veya hesap agmak igin kaydolun.

Veri Yikleme
Ugus kumandasi ile kaydedilen ugus verilerini veya sistem giinliiklerini yerel bir yola kaydedin veya yiikleyin.

Ugus Verileri
Ugus verilerini goriintiilemek igin Veri Gorintileyiciyi A¢ 68esine tiklayin. Veri Goéruntileyici, performans analizi ve sorun giderme igin hava
aracinin ugus verisi dosyalarini goriintiilemek ve analiz etmek igin kullanilir.

Kalibrasyon
Uygulama kalibrasyon istediginde Goris Sistemini buradan kalibre edin.

Uzaktan Kumandanin Baglanmasi
Uzaktan kumandanin USB-C portunu bir USB-C kablosuyla bilgisayariniza baglayin. Ardindan uzaktan kumandayi agin.

Donanim Yazilimi Glincellemesi
Donanim yazilimi giincellemeleri igin bir DJI hesabi gereklidir. DJI hesabinizla giris yapin veya hesap agmak igin kaydolun.

& ¢ Giincelleme sirasinda uzaktan kumandayi KAPATMAYIN.
¢ Hava araci havadayken donanim yazilimi glincellemesini YAPMAYIN. Donanim yazilimi giincellemesini sadece hava araci
yerdeyken gergeklestirin.
¢ Uzaktan kumandanin donanim yazilimi giincellemesi sonrasinda hava araci ile baglantisi kesilebilir. Gerekirse uzaktan
kumandayi ve hava aracini yeniden baglayin.
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Teknik Ozellikler

Hava Araci

Agirhik (Pil ve Pervaneler Dahil) 1391 g

Capraz Boyut (Pervaneler
Harig)

Maksimum Yiikselme Hizi
Maksimum Algalma Hizi

Maksimum Hiz
Maksimum Egim Agisi
Maksimum Agisal Hiz

Deniz Seviyesinden Yukarida
Maksimum Hizmet Tavani

Maksimum Riizgar Hizi Direnci

Maksimum Ugus Suresi
Calisma Sicakhigi

Calisma Frekansi

EIRP

Asili Kalma Dogruluk Aralig

GOrintl Konumu Ofseti

GNSS

Tek Frekansh Yuksek
Hassasiyetli GNSS

350 mm

6 m/s (otomatik ugus); 5 m/s (manuel kontrol)

3 m/sn.

31 mph (50 km/sa) (P modu); 36 mph (58 km/sa) (A modu)
25° (P modu); 35° (A modu)

150°/ sn. (A modu)

19685 ft (6000 m)

10 m/sn.

Yaklasik 30 dakika
32°ila 104°F (0° ila 40°C)

2,400 GHz ila 2,483 GHz (Avrupa, Japonya, Kore)

5,725 GHz - 5,850 GHz (Amerika Birlesik Devletleri, Cin)

2,4 GHz

CE (Avrupa) / MIC (Japonya) / KCC (Kore): <20 dBm 5,8 GHz

FCC (Amerika Birlesik Devletleri) / SRRC (Gin Halk Cumhuriyeti) / NCC (Tayvan, Cin): <26 dBm

RTK etkin ve diizglin ¢calismaktadir:

Dikey: 0,1 m; Yatay: +0,1 m

RTK devre disi:

Dikey: 0,1 m (gorus konumlandirma ile); 0,5 m (GNSS konumlandirma ile)
Yatay: +0,3 m (gorus konumlandirma ile); 1,5 m (GNSS konumlandirma ile)

Kamera merkezinin konumu, Exif verilerindeki gériintii koordinatlarina 6nceden uygulanmis olan hava
araci gévdesinin ekseninin (36, 0 ve 192 mm) altindaki yerlesik D-RTK anteninin faz merkezine gore
ayarlidir. Hava Araci gévdesinin pozitif x, y ve z eksenleri sirasiyla hava aracinin ilerisine, sagina ve
asagisina dogru isaret eder.

GPS + BeiDou + Galileo* (Asya); GPS + GLONASS + Galileo* (diger bolgeler)

* Daha sonra desteklenecek.
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Cok Frekansli Cok Sistemli
Yiksek Hassasiyetli RTK GNSS

Haritalama Fonksiyonlari
Haritalama Dogrulugu **

Yer Ornek Mesafesi (GSD)

Edinme Verimliligi

Gimbal
Dengeleme

Kontrol Edilebilir Aralik
Maksimum Kontrol Edilebilir
Acisal Hiz

Acisal Titresim Arahigi

Gorus Sistemi

Hiz Araligi

irtifa Araligi
Calisma Araligi
Engel Algilama Araligi

Gorusg Alani

Olgme Frekansi

Calisma Ortami

Kizilotesi Algilama Sistemi

Engel Algilama Araligi

Gorusg Alani

Olgme Frekansi
Calisma Ortami

Kamera

Sensor

Kullanilan Frekans

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

ik Sabit Siire: <50 sn.

Konumlandirma Hassasiyeti: Dikey 1,5 cm + 1 ppm (RMS); Yatay 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm, 1 km'lik harekette 1 mm artigla hatayi goésterir.

Hiz Dogrulugu: 0,03 m/s

Haritalama hassasiyeti, Dijital Ortofotolar Sinif Il igin ASPRS Hassasiyet Standartlarinin gereksinimlerini
karsilar.

(H / 36,5) cm / piksel, H, cekim sahnesine gére hava aracinin irtifasini gésterir (birim: m)

Tek bir ugus igin yaklasik 1 km2'lik maksimum g¢alisma alani (182 m irtifada, yani GSD, Dijital Ortofotolar
Sinif Il igin ASPRS Hassasiyet Standartlarinin gereksinimlerini karsilayacak sekilde yaklasik 5
cm/pikseldir).

3 eksenli (adim, dénme, sapma)

Adim: -90° ila +30°
Adim: 90°/ sn.

40,02 °

Yeterli aydinlatma ile yerden 6,6 ft (2 m) yiikseklikte < 31 mph (50 km/sa)

0-33ft(0-10m)
0-33ft(0-10m)
2-98ft(0,7-30m)

On/Arka: 60° (yatay), + 27° (dikey)
Asagi: 70° (6n ve arka), 50° (sol ve sag)

On/Arka: 10 Hz; Asagi dogru: 20 Hz

Net desenli ve yeterli aydinlatmaya (>15 liiks) sahip ytizeyler
0,6-23ft(0,2-7m)

70° (Yatay), £10° (Dikey)

10 Hz
Daginik yansima malzemesi ve >%8 yansiticiliga sahip olan yizey (duvar, agaglar, insanlar vs.)

1ing CMOS; Etkin pikseller: 20M

* Daha sonra desteklenecek.

** Gergek hassasiyet, cevredeki isiklandirma ve desenlere, hava aracinin irtifasina, kullanilan harita yazilimina ve gekim sirasinda kullanilan diger faktorlere

baghdir.
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Lens FOV (Géris Alani) 84°, 8,8 mm (35 mm format esdegeri: 24 mm), f /2,8 -/ 11, 1 m - oo arasi otomatik
odak

ISO Arahgi Video: 100-3200 (Otomatik), 100-6400 (Manuel)
Fotograf: 100 - 3200 (Otomatik), 100 - 12800 (Manuel)

Mekanik Deklansér 8 -1/2000 saniye

Elektronik Deklansor 8 - 1/8000 saniye

Maksimum Goéruntt Boyutu  4864x3648 (4: 3); 5472x3648 (3: 2)
Hareketsiz Fotograf Modlari  Tek ¢ekim

Video Kayit Modlari H.264, 4K: 3840x2160 30p
Maksimum Video Bit Hizi 100 Mbps

Fotograf JPEG

Video MOV

Desteklenen Dosya Sistemleri FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

Calisma Sicakhgi 32°ila 104°F (0° ila 40°C)

Uzaktan Kumanda

Calisma Frekansi 2,400 GHz ila 2,483 GHz (Avrupa, Japonya, Kore)
5,725 GHz - 5,850 GHz (Amerika Birlesik Devletleri, Cin)
EIRP 2,4 GHz

CE / MIC / KCC: <20 dBm

5,8 GHz
SRRC / NCC / FCC: <26 dBm
Maksimum iletim Mesafesi FCC / NCC: 4,3 mil (7 km); CE / MIC / KCC / SRRC: 3,1 mi (5 km) (engelsiz ve parazitsiz)

Gig Tuketimi 16 W (tipik deger)
Goriunttleme Cihazi 5,5 ing ekran, 1920x1080, 1000 cd/m?, Android sistemi, 4G RAM + 16G ROM
Calisma Sicakhgi 32°ila 104°F (0° ila 40°C)

Akilli Ugus Pili (PH4-5870 mAh - 15,2 V)

Kapasite 5870 mAh

Gerilim 15,2V

Pil Tipi LiPo 4S

Enerji 89,2 Wh

Net Agirhk 468 g

Calisma Sicakhgi 14°ila 104°F (-10° ila 40°C)
Maksimum Sarj Glci 160 W

Akilli Ugus Pili Sarj istasyonu (P4CH)

Gerilim 17,5V
Calisma Sicakhgi 41° ila 104°F (5° ila 40°C)
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Uzaktan Kumanda Akilli Bataryasi (WB37-4920 mAh - 7,6 V)

Kapasite 4920 mAh

Gerilim 7,6V

Pil Tipi LiPo 25

Enerji 37,39 Wh

Calisma Sicakhgi -4° ila 104°F (-20° ila 40°C)

Akilli Pil Sarj istasyonu (WCH2)

Giris Gerilimi 17,3-26,2V
Cikis Gerilimi ve Akimi 87V,6A;5V,2A
Calisma Sicakhgi 41°ila 104°F (5° ila 40°C)

AC Gug Adaptori (PH4C160)
Gerilim 17,4V
Anma Glicu 160 W

Donanim Yazilimini Glincelleme

Kullanicilar, Phantom igin DJI Assistant 2'deki donanim yazilimini giincelleyebilir. DJI GS RTK uygulamasi, 01.04.0330 veya Uzeri bir
donanim yazilimi stirim kullaniliyorsa hem hava araci hem de uzaktan kumandanin donanim yazilimini gincellemek icin de kullanilabilir.
Asagidaki talimatlara uyun.

1. Uzaktan kumandayi ve hava aracini agin. Uzaktan kumandanin internet erisimi oldugundan emin olun.

2. Uzaktan kumanda tizerindeki USB-C portunu, bir USB-C OTG kablosu ve bir Mikro USB kablosu araciligiyla hava araci tizerindeki Mikro
USB portuna baglayin.

3. Yeni donanim yazilimi varsa, DJI GS RTK uygulamasinin sag alt késesinde bir uyari ¢ikar. Donanim yazilimi sayfasina girmek igin ilgili
metne dokunun.

4. istenen donanim yazilimini segin ve donanim yazilim bilgileri sayfasina girmek icin Giincelle'ye dokunun.

5. Tiim cihazlara ydnelik donanim yazilimi paketini indirmek igin XXX indir (XXX, donanim yazilimi siiriimiinii ifade eder) 6gesine dokunun.
6. indirme tamamlandiginda, ilgili cihazin giincelleme sayfasina girmek igin her cihazin altindaki XXX Giincelle'ye dokunun, ardindan
Yikle'ye dokunun ve giincellemenin tamamlanmasini bekleyin.

7. Guncelleme basariyla tamamlandiktan sonra, uzaktan kumandayi ve hava aracini manuel olarak yeniden baglatin.

& ¢ Donanim yazilimi glincelleme islemi igin pil seviyesi %30'un Gzerinde olmaldir.
¢ Uzaktan kumanda ve hava araci, donanim yazilimi giincellemesi sirasinda otomatik olarak yeniden baslayacaktir. Uzaktan
kumanda ile hava araci arasindaki baglantiyr korudugunuzdan emin olun. Uygulama kurulumun tamamlandigini gésterene kadar
ekipmani manuel olarak CALISTIRMAYIN.
¢ Uzaktan kumandanin donanim yazilimi giincellemesi sonrasinda hava araci ile baglantisi kesilebilir. Gerekirse uzaktan kumandayi
ve hava aracini yeniden baglayin.
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DJI TEKNiK SERVIS BiLGILERI

SAYIN MUSTERIMIz; DJI Cihaziniz ile ilgili olarak ihtiya¢ duyabileceginiz servis hizmetine iliskin
asagidaki iletisim numaralari ve web sayfasindan destek alabilirsiniz.

Teknik Servis Adresi:

Firma: Refleks Magazacilik

Adres: Alaybey Mah Cemal Giirsel Cad No:80 Karsiyaka izmir
Telefon: 0850 80 80 354

Web Sayfasi: www.providyo.com/destek

Cihaz gonderileriniz igin kullanabileceginiz Yurtigi Kargo Anlasma Numarasi: 379 013 381

SERVIS ve DESTEK

Telefon destegi veren iletisim Merkezimiz (0 216 909 25 56), iiriiniiniiz ile ilgili her tiir
destek ve yardim igin hizmetinizdedir. Servis ve/veya destek istediginizde dogrudan
iletisim Merkezimizi arayiniz. Sorununuzun ¢6ziimii igin servise gerek olmasi halinde
iletisim Merkezimiz sizi en uygun servis merkezine yénlendirecektir. Eger gerekli ise yetkili
servislerine basvurun. DJI iiriiniiniiz ile birlikte gelen servis ve destek bilgilerini inceleyin.

Sorulariniz ve onerileriniz igin destek@bilkom.com.tr adresine e-posta gonderebilirsiniz.

Liitfen telefon ederken ya da e-posta gonderirken liriiniiniiziin alim tarihini ve seri
numarasini hazir bulundurun

Uretici Firma:



Shenzhen RYZE Tech Co., Ltd.

10th floor, West Wing,

Skyworth Semiconductor

Design Building NO.18 Gaoxin South 4th
Ave Nanshan District,

Shenzhen, China

ithalatgi Firma

Bilkom Bilisim Hizmetleri A.s.

Mabhir iz Caddesi No: 26 Kat: 2 34662 Altunizade /Uskiidar / istanbul
Telefon: 0216.554-9000

Faks: 0216.651-8900

www.bilkom.com.tr

C€




GARANTI BELGESI

Bu belgenin kullaniimasina; 6502 sayili Tuketicinin Korunmasi Hakkinda Kanun ile bu
Kanun’a dayanilarak diizenlenen Garanti Belgesi Yonetmeligi uyarinca T.C. Glimrik ve
Ticaret Bakanligi, Tlketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel MudurlGgu tarafindan
izin verilmigtir.

Sanayi Sicil No: 413718-36130

Garanti Uygulamasi ile ilgili Dikkat Edilmesi Gereken Bazi Onemli Bilgiler

Tiketicinin mali tanitma ve kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri olarak
kullanmasindan kaynaklanan arizalar da dahil olmak lizere, asagidaki nedenler sonucu
olusacak arizalarin giderilmesi garanti digi olup ek Ucret karsilig yapilir. Kaza, Grinin
Uzerinde degisiklik yapilmis olmasi, kullanici tarafindan yapilan uygun olmayan bakim ya
da firmamizin sorumlulugu dahilinde olmayan bir Griinden kaynaklanan arizalar, arizali
Grtnin servis vermeye yetkili olmayan bir satici ya da servis istasyonuna teslim edilmesi
veya arizaya yetkili olmayan kisilerin veya firmalarin miidahale etmesi.

FIRMA YETKILISININ iMZASI VE 4




GARANTI SARTLARI

O N,

10.

11.

6502 sayih Tiketicinin Korunmasi Hakkindaki Kanun kapsaminda garanti
suresi, malin teslim tarihinden itibaren baslar ve 2 (iki) yildir.

Malin bitlin pargalari dahil olmak izere tamami garantisi kapsamindadir.

Malin garanti siresi icerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gecen siire garanti
suresine eklenir. Malin tamir siiresi en fazla 20 (yirmi) is glinidur. Bu sire, garanti
suresi icerisinde mala iligkin arizanin yetkili servis istasyonuna veya saticiya bildirimi
tarihinde, garanti siresi disinda ise malin yetkili servis istasyonuna teslim
tarihinden itibaren baslar. Malin garanti siiresi igerisinde yetkili servis istasyonuna
veya saticlya tesliminden itibaren arizasinin on is glinii igerisinde giderilememesi
halinde, Uretici veya ithalatginin; malin tamiri tamamlanincaya kadar, benzer
ozelliklere sahip baska bir mali tiiketicinin kullanimina tahsis etmesi zorunludur.

Satici; garanti belgesi kapsamindaki mallarin, garanti siiresi icerisinde arizalanmasi
halinde mali iscilik masrafi, degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad
altinda higbir Gcret talep etmeksizin tamir ile yikimluddr.

Tuketicinin, Gcretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

Garanti sliresi icinde tekrar arizalanmasi,

Tamiri igin gereken azami sirenin agilmasi,

Tamirinin mimkun olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalatgi
tarafindan bir raporla belirlenmesi, durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip
oraninda bedel indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistirilmesini
saticidan talep edebilir.

Malin kullanim kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullaniimasindan
kaynaklanan arizalar garanti kapsami disindadir.

Garanti suresi icerisinde, servis istasyonlari tarafindan yapilmasinin zorunlu oldugu,
imalatgl veya ithalatgi tarafindan sart kosulan periyodik bakimlarda; verilen hizmet
karsiliginda tuiketiciden iscilik UGcreti veya benzeri bir licret talep edilemez.

Garanti belgesi ile ilgili olarak ¢ikabilecek sorunlar icin GUmriik ve Ticaret Bakanhgi
Tiketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel MudurlGgld’ne basvurulabilir.
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TUKETICININ SECIMLIK HAKLARI

1. Mahn aynpl oldigunun anlasismasi durumunda tiiketici

a. Satilan geri vermeye hazir oldugunu bildirerek s6zlesmeden dénme

b. Satilani alikoyup ayip oraninda satis bedelinden indirim isteme,

c. Asiri bir masraf gerektirmedigi takdirde, butiin masraflari saticiya ait olmak tzere
satilanin Gcretsiz onarilmasini isteme,

d. imkan varsa, satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme, se¢imlik
haklarindan birini kullanabilir. Satici, tiiketicinin tercih ettigi bu talebi yerine
getirmekle yaktumladdr.

2. Ucretsiz onarim veya malin ayipsiz misli ile degistirilmesi haklarindan birinin
secilmesi durumunda bu talebin saticiya, Uireticiye veya ithalatciya
yoneltilmesinden itibaren azami otuz is giini, icinde yerine getirilmesi zorunludur.
Ancak, bu Kanunun 58inci maddesi uyarinca ¢ikarilan yonetmelik eki listede yer
alan mallarailiskin, tliketicinin Ucretsiz onarim talebi, yonetmelikte belirlenen
azami tamir sliresi icinde yerine getirilir. Aksi halde tiiketici diger secimlik haklarini
kullanmakta serbesttir.

3. Segimlik haklarin kullaniimasi nedeniyle ortaya ¢ikan tim masraflar tiiketicinin
sectigi hakki yerine getiren tarafca karsilanir.

6502 Sayili Yasaya Gore Tiiketici Hakem Heyetine Basvurlar

Tiketicinin satin aldigi ve sikayet konusu olan mal veya hizmet ile ilgili olarak tiiketici;
sorunlari igin hakem heyetleri ve/veya tiiketici mahkemelerine basvurabilir. Tiketici
Mahkemeleri ise her il ve ilcenin Adliye binalarinda bulunmaktadir (ilcelerde Asliye
Hukuk Mahkemeleri Tuketici Mahkemesi sifati ile calismaktadir). Sikayet konusunu
iceren dilekce ve ekinde konuya ait belgelerle (fatura, satis fisi, garanti belgesi s6zlesme
vb.) bizzat basvurabilirsiniz.
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Declaration of Conformity

Product: Phantom 4 RTK

Model Number: Refer to Annex 1

Supplied Accessories:  Refer to Annex 1

Manufacturer’s Name: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.

Manufacturer’s Address: /4th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building
NO.18 Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

We, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., declare under our sole responsibility that the above
referenced product is in conformity with the applicable requirements of the following directives:
RED Directive: 2014/53/EU

EMC Directive: 2014/30/EU
Low Voltage Directive: 2014/35/EU
RoHS Recast Directive: 2011/65/EU
WEEE Directive: 2012/19/EU
REACH Regulation: 2006/1907/EC

Conformity with these directives has been assessed for this product by demonstrating compliance

to the following harmonized standards and/or regulations:

Safety EN 62368-1:2014+A11:2017

EMC EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11)  EN 301489-19 V2.1.1 (2019-04)
EN 301 489-3 V2.1.1 (2019-03)  EN 301 489-17 V3.2.2 (2019-12)

Radio EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

EN 303 413 V1.1.1 (2017-06)
EN 300 440 V2.2.1 (2018-07)

Health EN 62479:2010 EN50663:2017
EN 62311:2008

RoHS 2011/65/EU

WEEE 2012/19/EU

REACH 2006/1907/EC

The notified body, Bay Area Compliance Laboratories Corp. (BACL), notified body number: 1313,
performed the EU-type examination in according with Annex III, Module B of Council Directive

2014/53/EU, and issued the EU-type examination certificate: B2007072, B2007093.

Signed for and on behalf of: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.

Place: Shenzhen, China Date: 2021-1-8
Name: Fajia Wang Position: Certification Manager
Signature:

whth q:
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Annex 1

Item Model Number Quantity Software* Remark
Phantom 4 RTK WM334R 1 V01.00.00.00 Essential
C1 GL300N 1 V01.00.00.00 Essential
Intelligent Flight Battery PH4-5870mAh-15.2V | 2 / Accessory
Phantom 4 Charging Hub PACH 1 / Accessory
Intelligent Battery WB37-4920mAh-7.6V | 1 / Accessory
Intelligent Battery Charging | WCH2 1 / Accessory
Hub

AC POWER ADAPTER PH4C160 1 / Accessory
Propeller / 4 pairs / Accessory
AC Cable / 1 / Accessory
*Note: Updated software will be released by manufacturer to fix bugs and improve the

performance after the product placed on the market. All updated versions released by the

manufacturer have been verified to be complied with the applicable regulations. All RF parameters

(e.g., RF power, frequency) are not accessible to end users and cannot be changed by any third

parties.
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Uygunluk Beyam
Uriin: Phantom 4 RTK
Model Numarasi: Bkz. Ek 1
Tedarikli Aksesuarlar: Bkz. Ek 1
imalatgmin Adi:  SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
imalatcinin Adresi: 14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building NO.18 Gaoxin South 4th
Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China
Bizler, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. sirketi olarak, yukarida atifta bulunulan tiriiniiniin asagidaki
yonetmeliklere uygun oldugunu yegane sorumlulugu tarafimiza ait olmak iizere beyan ederiz:
RED Yoénergesi: 2014/53/EU

EMC (Elektromanyetik 2014/30/EU
Uyumluluk) Yonergesi:
Diisiik Voltaj Yonergesi: 2014/35/EU

Degistirilmis RoHS 2011/65/EU

(Tehlikeli Maddelerin

Sinirlandiriimasi)

Yonergesi:

WEEE (Atik Elektrikli ve ~ 2012/19/EU
Elektronik Ekipman)

Yonergesi:

REACH (Kimyasallarin 2006/1907/EC
Degerlendirilmesi,

Yetkilendirilmesi ve

Sinirlandirilmasi)

Yonetmeligi:

Bu iiriinlin s6z konusu yonergelere uygunlugu, asagidaki uyumlagstirilmis standartlara ve/veya yonetmeliklere
uygunlugu gosterilmek suretiyle degerlendirilmistir:

Giivenlik EN 62368-1:2014+A11:2017

EMC (Elektromanyetik Uyumluluk) |EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11) EN 301489-19 V2.1.1 (2019-04)
EN 301 489-3 V2.1.1 (2019-03) EN 301 489-17 V3.2.2 (2019-12)

Telsiz EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)
EN 303 413 V1.1.1 (2017-06)
EN 300 440 V2.2.1 (2018-07)

Saghk EN 62479:2010 EN50663:2017
EN 62311:2008

RoHS (Tehlikeli Maddelerin 2011/65/EU

Sinirlandirilmasi)

WEEE (Atik Elektrikli ve Elektronik |2012/19/EU

Ekipman)

REACH (Kimyasallarin 2006/1907/EC

Degerlendirilmesi, Yetkilendirilmesi
ve Simrlandirilmasi)

1313 onaylanmug kurulus numarali Bay Area Compliance Laboratories Corp. (BACL) onaylanmis kurulusu,
2014/53/EU Konsey Yonergesi, Modiil B, Ek III uyarinca AB-tip incelemesi gergeklestirmis ve su AB-tip
inceleme sertifikasini diizenlemistir: B2007072, B2007093.

Adina imzalanan kurulus: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.

Yer: Shenzhen, Cin Tarih: 08.01.2021
Isim: Fajia Wang Unvant: Belgelendirme Miidiirii
Imza:

C€
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Ek1

Kalem Model Numarasi Miktar Yazihm* Aciklama
Phantom 4 RTK WM334R 1 V01.00.00.00 Temel
Cl GL300N 1 V01.00.00.00 Temel
Akallt Ugus Pili PH4-5870mAh-15.2V 2 / Aksesuar
Phantom 4 Sarj Merkezi P4CH 1 / Aksesuar
Akall Pil WB37-4920mAh-7.6V 1 / Aksesuar
Akalli Pil Sarj Merkezi WCH2 1 / Aksesuar
AC GUC ADAPTORU PH4C160 1 / Aksesuar
Pervane / 4 gift / Aksesuar
AC Kablo / 1 / Aksesuar

* Not: Giincellenen yazilim, hatalar1 gidermek ve piyasaya siiriilen iiriinden sonra performansi artirmak igin

iiretici tarafindan piyasaya siiriilecektir. Uretici tarafindan yaymlanan tiim giincellenmis siiriimlerin, yiiriirliikteki
yonetmeliklere uygun oldugu dogrulanmistir. Tiim RF parametrelerine (RF giici, frekansi gibi) son kullanicilar
erisemez ve bunlar tigiincii taraflarca degistirilemez.
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